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DAGGER DRONE

Full HD Drone

MANUAL DE INSTRUCCIONES
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DESCRIPCION DE LAS PIEZAS
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Modo sin cabeza
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Note: photos are for reference only, please in kind prevail.

DESCRIPCION DE LAS PIEZAS DEL MANDO A DISTANCIA

Vuelo del lado
izquierdo
Sintonia FINA
Vuelo del lado
derecho
Sintonia FINA

Palanca de control

Adelante bien
Afinacion

Foto /Video

Encendido / Apagado

Multa al revés
Afinacion
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INSTALACION DE LAS BATERIAS DEL CONTROL REMOTO

Tapa de la bateria
R
[ I

4« pilas AAA

CARGAR BATERIAS DE QUADCOPTER

Presione el interruptor de la opcion OFF y luego abra la tapa de la bateria.

Después de desconectar, conecte el puerto A a la interfaz USB de la computadora, la luz roja se encendera y el
puerto B se conectard a la bateria de litio. La luz roja estara encendida. La luz se apaga cuando esté llena. El tiempo
de carga es de alrededor de 180 minutos.

3.« pilas AA

Tapa de la bateria

Atencién:

1. Detenga la carga cuando el enchufe se sobrecaliente debido a una sobrecarga, ya que puede causar danos a las
baterias.

2. Supervise el proceso de carga durante la carga.

3. Asegurese de utilizar el cable USD original proporcionado, que es un modo de carga de equilibrio confiable para
evitar un accidente.

4. No cargue las baterias si la temperatura de la superficie no se enfria después de volar, es mejor esperar unos 30
minutos hasta que la temperatura vuelva a ser normal.

5. Por favor, no arroje las baterias al archivo para causar accidentes.

6. Por favor, no cortocircuite el circuito de las baterias, no mezcle las baterias con algunas partes metalicas
pequenas, de lo contrario, causaria accidentes facilmente.

7. Necesita usar la linea de carga de fabrica al cargar. Y la linea de carga solo se puede cargar en la computadora, si
se necesita el adaptador, comprelo adicionalmente. Esta prohibido seleccionar otro adaptador usted mismo. La
carga debe ser supervisada por alguien, de lo contrario, en caso de accidente, el fabricante no asumird ninguna
responsabilidad.
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PREPARATORIO DEL ENTORNO DE VUEL

Entorno de vuelo
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Mantenga la aeronave a la vista durante el vuelo y manténgase alejado de obstéculos,
cables de alto voltaje, arboles y personal.

No vuele en entornos extremos, como calor, frio, viento fuerte o tormenta.

PREPARESE PARA VOLAR

Asegurese de que la hélice esté instalada correctamente de forma segura y que
los brazos del avién estén rectos.

3. Empuje la palanca izquierda
hacia arriba y hacia abajo hasta el
fondoy la luz indicadora estara
siempre encendida.

1. Encienda el fuselaje del avion.
Coloque el avion sobre una
superficie de palanca.

2. Abra la palanca de control
remole, encienda el control de
remate y escuche que el sonido
"DI" es exitoso.

Método de despegue 1:

1.Como se muestra en la figura,
accione la palanca de control
derecha e izquierda para iniciar la
calibracién.

Método de despegue 2:

2.Como se muestra en la figura,
accione la palanca de control
derecha e izquierda para
desbloquear la aeronave.

3. Empuje la palanca del
acelerador hacia arriba
lentamente y la aeronave
despegara.

2. Presione brevemente un botén
de despegue / aterrizaje, el avion
despegara.

1. Como se muestra en la figura,
accione la palanca de control
derecha e izquierda para iniciar la
calibracién.

Método de aterrizaje 1: Método de aterrizaje 2:

1. Presione brevemente un botén de
despegue / aterrizaje, la aeronave
aterrizaje.

1. Presione la palanca del acelerador hacia abajo
lentamente, hasta que la aeronave aterrice.

palanca del acelerador en la posicion més baja, el avion
aterriza, el motor se detiene y el avion aterriza con éxito.
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DIRECCION DE FUNCIONAMIEN

Empuje el acelerador hacia
arriba o hacia abajo, el drone
vuela hacia arriba o hacia
abajo.

ARRIBA .

Gireala
izquierda
Tire del acelerador hacia la
> izquierda o hacia la derecha,
( el quadcopter gira hacia la
izquierda o hacia la derecha.

Gireala
derecha

direccion hacia arriba o
hacia abajo, el drone vuela
hacia adelante o hacia atras.

% \ Empuje la palanca de
- =

Adelante Atrés

Mosca lateral

Tire de la palanca de
direccion hacia la izquierda
o hacia la derecha, el drone
vuela hacia la izquierda o
hacia la derecha.

AVISO ESPECIAL

Sin ninguna operacién de la palanca de control, el quadcopter sigue girando en el cielo, puedes corregirlo

presionando el botén de "ajuste fino".

aeronave llegue mas clase al suelo.

Cuando la aeronave desde el suelo es de alrededor de 30 cm, el vuelo se vera afectado por la propia
aeronave ya que las palas giran, lo llamamos "reaccion en tierra, la efectividad sera mas fuerte cuando la
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Cuando el drone sigue
volando hacia atras,
puede corregirlo
presionando el boton de
ajuste fino hacia arriba.

Cuando el quadcopter
sigue volando hacia
adelante, puede corregirlo
presionando el botén de
ajuste fino.

Cuando el quadcopter
sigue volando hacia el
lado izquierdo, puede
corregirlo presionando el
boton de ajuste fino a la
derecha.

[

Cuando el cuadricoptero
sigue volando hacia el
lado derecho, puede
corregirlo presionando el
boton de ajuste fino a la
izquierda.

EJERCICIOS DE VUELO

Pruebe un poco de ejercicio después de familiarizarse con un aprendizaje basico.
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Rotacién precisa

Adelante y hacia atras

""lll ,”".’

Volar hacia los lados Aterrizaje preciso

FUNCION SIN CABEZA

1. Cambie a la funcién sin cabeza:

Después de la modulacion de frecuencia de la aeronave con el controlador de remate, mantenga presionado el
interruptor de funcion sin cabeza en la parte superior izquierda del controlador, el controlador de remate
emitird "Di" y la luz indicadora parpadearé desde un estado de brillo prolongado, significa que entra en estado
sin cabeza.

2. Salga de la funcién sin cabeza:

Después de entrar en el estado sin cabeza, mantenga presionado el interruptor de funcién sin cabeza y escuche
"Di", y la luz indicadora estara en un estado brillante prolongado después de parpadear, significa que sale del
estado sin cabeza.

3. Correccion de la direccién de avance:

Después de que la aeronave se estrella en un estado sin cabeza, es necesario ajustar la direccién de la aeronave,
es decir, cuando la aeronave inicia la modulacion de frecuencia, la direccién de la luz indicadora en la aeronave
significa la direccién correcta en la que se mueve el drone.

4. Devolucién de una tecla:

En estado sin cabeza, presione «retorno de una tecla», el drone volara hacia el jugador, cuando lo presione
nuevamente, saldrd a la reproducciéon normal.

UIA DE RESOLUCION DE PROBLEM

Problemas Causas Soluciones
1. El interruptor esté en la posicion .
" . 1. Mover a la posicion de "on"
de "APAGADO P
Apagar el . - R -
pag 2. Las baterias tienen polaridad 2. Comprobar y corregir la polari-
mando a X .
. . incorrecta dad de las baterias
distancia
3. Comprobacién y cambio de
3. Apagar " P y
pilas nuevas
1. No estd encendida la energia 1. Mover a la posicion de "on
El mando a
distancia 2. No estan conectadas las baterias | 2. Comprobacién y conexion
no tiene de la aeronave correcta de la alimentacion
respuesta —
P . 3. Juega en interiores donde
3.Viento fuerte .
haya espacio
1. La velocidad del rotor es 1. Empuje el acelerador”
El drone no demasiado baja :
puede estar
levantado 2. La potencia de la aeronave no 2. Cargue completamente las
es suficiente baterias de la aeronave
Acelerador operado sin retorno Cuando realice la modulacién de
| haci N frecuencia, el acelerador operado
Fuera de de la aeronave hacia arriba debe volver a la posicién original
control
Fuera de la distancia de control Juega con la distancia efectiva
Aterrizaje La velocidad del acelerador tirando | Tire del nivel de control lentamente,
excesivo es demasiado rapida mantenga un aterrizaje suave

[arencon

1. La distancia de control se vera afectada por la bateria baja.

2. Es dificil volar o la altura no es suficiente cuando la energia de las baterias es baja.

3. Si hay alguin dafio, por favor deje de jugar y llévelo a reparar para evitar accidentes.

4. Retire las baterias del controlador de remate si no se usa durante mucho tiempo para protegerlo
de las fugas de las baterias

5. Para evitar que el drone caiga alto y choque entre si.

6. Si ocurre algin problema durante el uso, reemplace las piezas originales de nuestra fabrica, ya
que puede causar dainos facilmente.
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Brazo superior x4

Brazo inferior x4 Ax2,Bx2

01. Cubierta superior 02. Cubierta inferior 03.Brazo 03. Hoja

ol

WiFi version

Forward Motor x2
Reverse Motor x2

05. Bateria 06. Camara 07.Tablero receptor 08. Motor

El modelo Dagger es un drone sin funcién GPS. Por lo tanto algunas funciones especificadas
en este manual pueden diferir con las del modelo adquirido.

Algunas de estas funciones son las siguientes "Optical Flow", "Smart Image Following", "Video
Following", "One key Return".

Especificaciones e imagenes sujetas a cambio sin previo aviso.
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