. BLAU‘ UNKI o DESCRICAO DAS PECAS INSTALANDO AS BATERIAS DO CONTROLE REMO PREPARANDO O AMBIENTE DE VOO PREPARE-SE PARA VOAR
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MANUAL DE INSTRUCOES S : <

) Interior: E prefen’vel um grande espaco |0nge de obstaculos pessoas 1. Ligue a fuselagem do 2. Abra a alavanca de controle de 3.Empurre a alavanca esquerda
. . R . - ! dispositivo. Coloque o aparelho linha, ligue o controle remoto e para cima e para baixo totalmente
Tampa da bateria ou animais de estimacao. em uma superficie de alternancia. ouga o som "DI" para confirmar ealuzindicadora estard sempre
que esté tudo certo. acesa.

v

'I Tampa de la bateria 3 « baterias AA
: P
uporte

Camera 4« pilhas AAA

Note: photos are for reference only, please in kind prevail.
ARREGANDO BATERIAS DE Q COPTER

Pressione o botdo de opgao OFF e abra a tampa da bateria.
Ap6s desconectar, conecte a porta A a interface USB do computador, a luz vermelha acendera e a porta B serd
conectada a bateria de litio. A luz vermelha estard acesa. A luz apagara quando estiver totalmente carregado. O

Método de decolagem 1:

AXNndnviae

tempo de carregamento & de cerca de 180 minutos. 1. Conforme mostrado na figura, 2. Conforme mostrado na figura, 3.Empurre o comando do
opere a alavanca de controle opere a alavanca de controle acelerador para cima lentamente
esquerda e direita para iniciar a esquerda e direita para destravar e o aparelhoira decolar.
/; calibragéo. o dispositivo.
/ Método de decolagem 2:
Véo do lado S PORTO B
—~ o = L esquerdo -
{W) @ 7°§ Laminagéo Sintonia FINA N
o = Duas velocidades o V60 do lado Mantenha o dispositivo a vista durante o voo e longe de obstaculos, cabos de energia, G
. otonideo ners Satchin Longer Batery Life - 00 .
e Camera Swiching Inicio de uma ;ecla direito arvores e pessoas.
Um pouso-chave Sintonia FINA .
o N == i = N :
4 > = Alavanca de controle Alavanca de controle A 1. Conforme mostrado na figura, 2. Pressione rapidamente o botao
Automatic Beauty Py Alitude Holding Phone App fic opere ‘L ah";”‘? de controle ge d"]m'agem /pouso, 0 avidoira
Modo sem cabeca M Ir em frente 5 — es::!;er la e direita para iniciar a ecolar.
. Sintonia Fina & (3{): — calibragao.
(<{m] ) ) {Tl @ Andar para trés Atengéo: " b Método de pouso 1: Método de pouso 2:
A Foto /Video Sintonia Fina 1. Pare de carregar quando o plugue superaquecer devido a sobrecarga, pois isso pode causar danos as baterias.
Gesture Control 1o8oP v Headless Mode 2. Monitore o processo de carregamento durante o carregamento.
. . 3. Certifique-se de usar o cabo USD original fornecido, pois oferece um modo de carregamento de equilibrio " ) )
o Liga / Desliga confiavel para evitar acidentes. Néao voe em ambientes extremos, como calor, frio, vento forte ou tempestade.
@ ‘ELDE'J_;‘ :* :; 4.Nao carregue as baterias se a temperatura da superficie nao esfriar depois de voar, é melhor esperar cerca de 30

DISTRIBUIDO POR / DISTRIBUIDO POR 7.Vocé precisa usar o cabo de carregamento de fabrica ao carregar. O cabo de carregamento original sé pode ser

minutos até que a temperatura volte ao normal.

Speed Adjustable 360° PowerTurn One Key Take-off One Key Landing 5. Nio jogue as baterias no lixo comum, pode causar acidentes
6. Por favor, ndo provoque curto-circuito nas baterias, ndo misture as baterias com algumas pequenas pegas de
metal, caso contrério, podera facilmente causar acidentes.

Argentina: Importa, distribuye y garantiza Someco Electronics S.A. CUIT: 30-70217915-3 - h s PR N 1. Pressione o comando do acelerador lentamente, até o 1. Pressione brevemente o botao de
Reconquista 336 - Piso 6 OF-65 - (C1003ABH) - CABA - Republica Argentina Tel. (54-11) 4655-3333 conectado no computador, se o adaptador for necessario, adquira-o adicionalmente. E proibido selecionar outro dispositivo pousar. decolagem / pouso, o dispositivo
Brasil: Importado e distribuido por SOMECO Ind. Com. Import. Export, Ltda, CNPJ: 01.872.488/0001-00 Origem China. adaptador. O carregamento deve ser supervisionado por alguém, caso contrério, em caso de acidente, o fabricante Alavanca do acelerador na posicao mais baixa, o aviao pousara.

Validade: Indeterminada. nao assume qualquer responsabilidade. pousa e o motor para. Pouso concluido com sucesso.

Chile: Importa, distribuye y garantiza Electronica Megatel SA (Someco Andina), Porvenir 140, Santiago Centro - Chile.

contacto@somecoandina.cl GERMANY 5 3 4 :

NTIDO DE OPERACAO AVISO ESPECIAL EXERCICIOS DE VOO UIA DE SOLUCAO DE PROBLEM ENGAO

Sem qualquer operacao do joystick, o dispositivo continua girando no céu, vocé pode corrigi-lo pressionando Experimente alguns exercicios depois de se familiarizar com o aprendizado bésico.

o botao "ajuste fino". 1. A distancia de controle sera afetada por bateria fraca.
ACIMA = - A L X . .
. Elrnpurre ° acele‘rador para Quando o dispositivo estiver estiver em torno de 30 cm acima do solo, o voo seré afetado pelo préprio Problemas Causas Solugdes 2.Edificil voar ou aaltura |nsuﬁc.|ente quando a bateria esta fraca}. .
. Cimaou para baixo, o dispositivo conforme as pas giram, chamamos de "reacao do solo', a eficécia sera maior quando o 3. Se houver algum dano, pare de jogar e mande consertar para evitar acidentes.
dispositivo voa para cima ou dispositivo atingir maior altura em relagéo ao solo. - 1. O interruptor esta na posicao 1. Selecione a posicio "ligado" 4. Remova as baterias do controle remoto se nao for usado por um longo periodo para protegé-lo
para baixo. \a "OFF" : posic: 9 de vazamento de baterias.
Desligue o N N - - " N 5. Para evitar que o dispositivo caia desde o alto e colida.
Ty controle 2.A po(ljarldade da bateria esta 2 (\j/erlEq:Je(e corrija a polaridade 6. Se ocorrer algum problema durante o uso, substitua as pecas originais de nossa fabrica, pois isso
errada as baterias -
Vres Quando o dispositivo remoto pode causar danos facilmente.
o continua voando para 3. Verificar e substituir por
squerda tras, vocé pode corrigi-lo 3. Desligue : R P
p Puxe ojcelersfior paraa pressionando o botao de 9 novas baterias
esquerda ou direita, o ajuste fino para cima. . ) R
di:l ositivo vira para a ) P Rotagao precisa Vai e volta ECAS
P " p. 1. A energia nao esta ligadat 1. Selecione a posi¢ao "ligado"
esquerda ou direita.
Vire a O controle N N — - N - -
direita remoto nio 2. As baterias do dispositivo ndo 2. Verificagao e conexao correta
responde estdo conectadas da fonte de alimentacéo
Quando o dispositivo
continua voando para f 3. Opere em ambientes fechados,
g Empurre o comando de frente, vocé pode ‘""ll I 3. Vento forte onde houver espaco
diregdo para cima ou para ;?errslsgiglr?an o o botio de ""’ Brazo superior x4 Ax2.Bx2
- =>  baixo, o dispositivo voa para ajuste fino. 1. A velocidade do rotor & muito 1. Aperte o acelerador
frente ou para trés. O dispositivo baixa -AP 01. Capa superior 02. Capa inferior 03. Braco 03. Folha
nao consegue
Ir em frente Dar ré decolar 2. A poténcia do aparelho nao é 2. Carregue totalmente as baterias
Side fly suficiente do dispositivo
- = =
Puxe a alavanca de direcao Quatr)do 2 dispc? oo Acelerador operado sem retorno 2‘;222',23; f;fr';m(’es: rf:g:inear:cala ‘ @
continua voan opérao I iti i 1% ie ==
para a esquerda ou direita, o Iadq e'squerdo,‘voce pode Fora de do dispositivo para cima posicao original X ===
5 e corrigi-lo pressionando o controle
Ispositivo voa para a botéo de ajuste fino & . ISP  cpAr et : N Forward Motor x2
esquerda ou direita. direita. Voar de lado Vouso preciso Distancia fora de controle Opere dentro da distancia efetiva WiFi version Reverse Motor x2
05. Bateria 06. Camera 07. Placa receptora 08. Motor
Pouso A velocidade do acelerador Puxe o nivel de controle lentamente,

FU N(;AO SEM CABECA excessivo puxando é muito rapida mantenha um pouso suave

1. Mude para a fungao sem cabega:

Ap6s a modulagao de frequéncia do dispositivo com o controle remoto, pressione e segure o botéo de funcao O modelo Dagger é um drone sem funcao GPS. Portanto, algumas fungoes especificadas

Quando o dispositivo

?;ggadﬁ,setiiovtﬁ;gopgg? ° headless no canto superior esquerdo do controle, o controle remoto ird produzir "Di" e a luz indicadora piscara neste manual pOdemhser c{lferentes qo mOdelol adquirido. . .
P Corrigi-lo pressionando o em um estado de brilho longo, isso significa que ele entra sem cabeca Estado. Algumas dessas fungdes sao as seguintes "Optical Flow", "Smart Image Following", "Video

botdo de ajuste fino a

Following', "One key Return".
esquerda.

2. Saia da fungao sem cabega:
Depois de entrar no estado sem cabeca, pressione longamente o botao de funcdo sem cabeca e ouga "Di', e a
luz indicadora ficara em um estado brilhante longo apds piscar, isso significa que saiu do estado sem cabega.

Especificagdes e imagens sujeitas a alteragdes sem prévio aviso.

3. Corregao da diregao de avango:

Ap6s o aparelho colidir sem cabega, é necessario ajustar a direcao dele, ou seja, quando o aparelho inicia a
modulagdo de frequéncia, a direcdo da luz indicadora no dispositivo significa

a diregéo correta em que ele esta se movendo.

4. Devolugao de uma tecla:
No estado headless, pressione «one key return», o dispositivo voara em direcao ao jogador, quando

pressiona-lo novamente, ele ird para o modo normal. c E ) @ K
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