BLAUPUNKT ™

RAPTOR DRONE
MANUAL DE INSTRUCCIONES

GERMANY

Aviso

- Lea atentamente este manual de instrucciones antes de volar. Cualquier operacion incorrecta
danara el producto asi como lesiones personales. Este es un producto de pasatiempo sofisticado y
no apto para ninos menores de 14 anos. Si es un principiante, le recomendamos que lo ayude una
persona con experiencia.

« Este dron puede volar en interiores y exteriores. Pero asegurese de que la fuerza del viento exterior
sea inferior a tres.

« El control remoto puede hacer una alarma cuando la seiial es demasiado débil o la bateria esta baja.




INSTRUCCION IMPORTANTE

1. Este producto no es un juguete, sino un equipo preciso que integra mecanica y electrénica con experiencia en
aerodinamica y transmision de alta frecuencia.

Requiere estar correctamente ensamblado y depurado para evitar que ocurra el accidente. El propietario del
producto debe operarlo o controlarlo de manera segura.

Tenga en cuenta que no asumiremos ninguna responsabilidad por cualquier operacién incorrecta, ya que puede
resultar en lesiones graves o pérdida de propiedad y no podemos controlar el proceso de operacién durante el
tiempo en que el usuario ensambla o usa este producto producto.

2. Este producto es adecuado para ser utilizado por personas que tengan experiencia operativa en modelos de
vuelo o que tengan no menos de 14 afos.

3. El campo de vuelo que requerimos debe ser el campo local y legal para el vuelo de control remoto.

4, Una vez vendido este producto, no seremos responsables de ninguna responsabilidad de seguridad durante
el tiempo que el usuario opere, use o controle este producto.

5. Si ocurre algun problema durante el tiempo de uso, operacion o reparacidn, comuniquese con nuestro agente
de ventas para obtener mas detalles. El agente de ventas que autorizamos le proporcionara el soporte técnico y
el servicio postventa.
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MODO DE CARGA
1. Utilice el cargador especial para drones suministrado por nuestra fabrica para cargar. Inserte el enchufe de la
bateria de polimero de litio en la toma del cargador, como se muestra en la figura.
2. Para garantizar la seqguridad, la carga debe realizarse dentro del rango de vision.
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ADVERTENCIA DE BATERIA:

Las baterias de polimero de litio pueden expandirse, explotar o incendiarse si se usan incorrectamente,
causando dafios a la propiedad o lesiones personales. Es esencial que siga todas las instrucciones y advertencias
de seguridad incluidas en su totalidad. El fabricante, los distribuidores y los minoristas no asumiran ninguna
responsabilidad por el incumplimiento de estas instrucciones y advertencias de seguridad.

INSTRUCCIONES AL CARGAR:

1) La bateria debe retirarse del producto antes de cargarlo.

2) Si la bateria se acaba de usar, déjela enfriar a temperatura ambiente antes de cargarla.

3) La carga solo debe ser realizada por un adulto y solo utilizando el cargador incluido con este producto.

4) Cargue siempre la bateria sobre una superficie no inflamable resistente al calor con un entorno no inflamable.
5) Conecte la bateria al cable de carga USB

6) Las baterias de polimero de litio no duran para siempre. Si su bateria se dafia en un accidente o ya no se carga
correctamente, reemplécela inmediatamente por una nueva. Para prolongar la vida util de su bateria, siempre es
mejor retener un poco de carga en su bateria antes de cargarla.

AJUSTE Y CONFIGURACION DE LA ACCION DE VUE
Familiaricese con el vuelo de simulacién antes del vuelo.

Antes de comprender el funcionamiento de cada accion del dron, es estrictamente

prohibido volar el dron. Primero lea las instrucciones, Familiaricese con el control de

varias direcciones y repita hasta que los dedos pueden controlar hdbilmente varios

movimientos y direcciones.

1. Coloque el dron en un lugar abierto y apunte la parte trasera del dron hacia usted mismo.

2. Practique el funcionamiento de cada balancin del control remoto (el modo de operacion de cada

accion se muestra en la figura siguiente) y practique el acelerador repetidamente Alto / bajo, alerén

izquierdo / derecho, elevador delantero / trasero y timén izquierdo / derecho.

3. La préctica del vuelo simulado es muy importante. Repita el ejercicio hasta que no necesite pensar y sus dedos
puedan seguirlo de forma natural. Llame al comando de control de movimiento.

Patrén Patrén

Acelerador

Hacia la
izquierda

Adelante




TE DE LA CAMARA ARRIBA / ABA.

Puede ajustar la direccién de la cdmara hacia arriba y hacia abajo marcando el botén servo.

Engranaje de direccion arriba

Cuando el dron esté volando, marque el botén de
direccion hacia la izquierda, ajuste la cdmara hacia
arriba Direccion hacia abajo

Cuando el dron esté volando, marque el botén de
direccion a la derecha, ajuste la cdmara hacia abajo.

CONMUTACION DE VELOCIDAD ALTA / BAJA

Para cambiar el modo de velocidad de vuelo, haga clic en el modo de baja
velocidad, luego presione nuevamente para ingresar al modo de velocidad
media, presione nuevamente para ingresar al modo de alta velocidad.

MODO SIN CABEZA / RETORNO CON UNA TEC|

MODO SIN CABEZA
Mantenga presionado para ingresar al modo sin cabeza, el indicador del modo
sin cabeza se ilumina.
Presione nuevamente para salir del modo sin cabeza.
El dron pasa por defecto al modo normal, el control remoto es colocado plano, y
la antena se alinea horizontalmente con la cola de el dron.
En el estado sin cabeza, el control no necesita identificar la posicion de la nariz del dron, solo de acuerdo con la
direccion del joystick del control remoto para controlar el dron.

DEVOLUCION DE UNA TECLA
Presione una vez para ingresar al regreso a casa de una tecla, el indicador de
regreso a casa de una tecla se ilumina. Cuando el dron ingresa al estado inicial
de regreso con una tecla, el dron volara de regreso en la direccion opuesta de
acuerdo con la primera frecuencia, y luego presionara para salir y regresar.

RETORNO DE BAJA POTENCIA / RETORNO FALTA DE SENAL

1. Retorno de baja potencia

Cuando la bateria estd baja, activara el retorno de baja potencia.

Cuando se activa el retorno de baja potencia, el dron volvera al cielo a unos 20 metros del operador. En este
momento, el operador aiin puede operar y controlar el dron. En este momento, baje la palanca del acelerador
para que el dron aterrice en un lugar seguro. Cuando se agote la energia, el dron regresara automéaticamente al
punto de despegue establecido.

(Nota: no empuje la palanca de direccion hacia adelante cuando ingrese al vuelo de retorno de baja potencia. Si
empuja hacia adelante, el vuelo de regreso fallard y el dron podria perderse).

2. Retorno sin seiial
Si el dron pierde su conexién con el control remoto, ingresara automaticamente al modo de retorno. El dron

regresara automaticamente al punto de despegue.




CALIBRACION GEOMAGNETICA

Presione el "botén geomagnético’, el control remoto emitira un pitido y las luces del dron parpadearan
lentamente para ingresar al modo de correccién geomagnética.

Alrededor del medidor, la cabeza del dron esta mirando hacia adelante, gire en el sentido de las agujas del reloj
tres veces, el control remoto emite un sonido de "drip" y luego gire la cabeza del dron hacia arriba, gire en el
sentido de las agujas del reloj tres veces, el control remoto emite dos sonidos de "didi" indicando que la
correccion geomagnética esta completa.
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(Dirijalo hacia adelante, gire (Dirijalo hacia arriba, gire tres
tres veces en el sentido de veces en el sentido de las
las agujas del reloj) agujas del reloj)

TOMAR FOTOS / VIDEO

Presione brevemente el botén "TOMAR FOTOS /VIDEO" para Tomar fotos
tomar una foto y luego presione para cancelar la foto. Z =B Tomar videos
Mantenga pulsado el botén "TOMAR FOTOS / VIDEO" para

grabary, a continuacién, mantenga pulsado para cancelar la

grabacion.

INTERRUPTOR GPS
El mando a distancia esta en modo exterior de forma predeterminada.
Mantenga pulsado el boton GPS durante unos 3 segundos. El control remoto
emite dos pitidos y la luz indicadora de GPS estéd encendida, lo que indica que se
ha cambiado al modo de interior. Mantenga pulsado durante unos 3 segundos,
el control remoto emitira un pitido y el indicador de GPS se apagara, lo que
indica que el interruptor ha cambiado al modo exterior y este ciclo se repite.

DESPEGUE-ATERRIZAJE CON UNA TECLA / PULSACION LARGA PARADA DE EMERGENCIA

Presione "Una tecla para despegar', el dron despegara automaticamente, luego presione el dron para aterrizar
automaticamente, mantenga presionado el dron para detenerlo.

Nota: Si la altura del dron supera los 5 metros, la parada de emergencia y el
descenso con una sola tecla no seran validos.
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METODO DE OPERACION DE VUELO INTERIOR

1. Coloque el dron en el punto de despegue, encienda el interruptor del dron y
espere a que se enciendan las luces. Cuando el destello rapido se cambia al
destello lento, se puede encender el control remoto.

La luz indicadora del control remoto esté siempre encendida y suena un pitido,
lo que indica que el dron se ha conectado.

Al mismo tiempo, los faros del dron siempre estan encendidos.

2. Mantenga presionado el botén GPS en el control remoto durante
aproximadamente 3 segundos, el control remoto emite dos pitidos y la luz
indicadora de GPS se enciende, lo que indica que ha cambiado al modo
interior.

3. Presione simultaneamente el control deslizante izquierdo del control
remoto hacia la parte inferior derecha y el control deslizante derecho hacia la
parte inferior izquierda para calibrar el giroscopio. Cuando las luces delantera y
trasera del dron muestran un estado intermitente, significa que la calibracion
se ha realizado correctamente.

4, Simultdneamente, presione la palanca izquierda del control remoto hacia la
parte inferior izquierda y la palanca derecha hacia la parte inferior derecha
para iniciar el dron. La veleta del dron comienza a girar lentamente, presione el
botén "One-key Take-off", o presione el acelerador para iniciar el vuelo del
drone.

METODO DE OPERACION DE VUELO AL AIRE LIBRE

1. Coloque el dron en el punto de despegue, encienda el interruptor del
dron y espere a que se enciendan las luces. Cuando el destello rapido se
cambia al destello lento, se puede encender el control remoto.

La luz indicadora del control remoto est4 siempre encendida y suena un
pitido, lo que indica que el dron se ha conectado.

Al mismo tiempo, los faros del dron siempre estan encendidos.

2. Presione el "botén geomagnético’, el control remoto emitird un sonido de "beep", y las luces en la parte
delantera y trasera del dron seran lentas. Flash para ingresar al modo de correccién geomagnética, levante el
dron a unos 30 cm de el suelo y volar.

La cabeza del revestimiento esta mirando hacia adelante, gire en el sentido de las agujas del reloj tres veces, el
control remoto hace un sonido de "drip" y luego gire la cabeza del dron hacia arriba y girela tres veces en el
sentido de las agujas del reloj.

El mando a distancia emitira dos pitidos. Correccién geomagnética completada.




(Dirijalo hacia adelante, gire tres veces (Dirijalo hacia arriba, gire tres veces
en el sentido de las agujas del reloj) en el sentido de las agujas del reloj)

3. Alaespera de la busqueda de satélites, la luz trasera del dron pasa de un parpadeo lento a una luz fija para
indicar que la busqueda de satélites se ha completado y el control remoto emite un "drop".

4. Presione simultdneamente el control deslizante izquierdo del control remoto
hacia la parte inferior derecha y el control deslizante derecho hacia la parte
inferior izquierda para calibrar el giroscopio. Cuando las luces delantera y
trasera del dron muestran un estado intermitente, significa que la calibracion se
ha realizado correctamente.

5. Presione simultaneamente el joystick izquierdo del control remoto hacia la
izquierda y el joystick derecho hacia la parte inferior derecha para iniciar el dron.

La veleta del dron comienza a girar lentamente, presione el botén "One-key
Take-off" o presione el acelerador para iniciar el vuelo del drone.

Especificaciones e imagenes sujetas a cambio sin previo aviso.

DISTRIBUIDO POR / DISTRIBUIDO POR

Argentina: Importa, distribuye y garantiza Someco Electronics S.A. CUIT: 30-70217915-3

Reconquista 336 - Piso 6 OF-65 - (C1003ABH) - CABA - Repuiblica Argentina Tel.:(54-11) 4655-3333

Brasil: Importado e distribuido por SOMECO Ind. Com. Import. Export. Ltda. CNPJ: 01.872.488/0001-00 Origem China.
Validade: Indeterminada.

Chile: Importa, distribuye y garantiza Electronica Megatel SA (Someco Andina), Porvenir 140, Santiago Centro - Chile.
contacto@somecoandina.cl
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