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IMPORTANT INFORMATION

To ensure the highest user satisfaction, product performance
and full use of its functions, itisrecommended that you read
this manual carefully before using the device. Before using the
appliance for the first time, follow the instructionsin the
manual. The manufacturer will not be held liable for any
damage resulting from the use of the device notin accordance
withitsintended use orincorrect operation.The operating
instructions should be retained for future use.

Safetyinthe workplace:

* The machineis designed for grass cutting. Do not use the
unit for other activities.

* The workplace must be kept tidy and well lit. Disorder and
poor lighting contribute to accidents.

* Before starting work, the site must be prepared and cleared,
removing all stones, branches, wires, and other foreign
objects protruding from the ground.

* Donotusean electrically powered appliance in explosive
environments created by flammable liquids, gases or dust.
The appliance can produce sparks that canignite dust or
fumes.

* Donotallow children or observersin areas where adevice
with an electrically driven motorisin use.

* Leaveelectrically powered garden equipment away from the
public.

* The operatororuserisresponsible foraccidents or hazards
that occur to other persons or the environment.

Electrical safety

* Only connectthe appliance to an outlet with characteristics
that comply with the values on therating plate. Check that
the total power consumption of all equipment connected to
the wall socket does not exceed the maximum load of the
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fuse.If an extension cableis used, check that the total power
consumption of the equipment connected to the extension
cable does not exceed the load parameters of the extension
cable.The extension cable should be laid in such away as to
avoid accidental pullsand tripping over it and should be
placed outside the working area.

* Do notexpose the power supply torain or wet conditions. If
water enters the unit, the risk of electric shock increases.

* Foradditional protection, itis advisable toinstall a residual
current device (RCD) with a rated residual current of no more
than 2A in the electrical circuit supplying the lawnmower
charger. A specialist electrician should be consulted in this
regard.

* Inthe event of expected storms and hazardous weather
events, the power supply and cables should be disconnected
from the charging station to minimise the risk of damage to
electrical components. Once the danger has passed, the
power supply can be reconnected.

Safetyinuse

* Theapplianceisfordomestic use only. Do not use for any
other purpose incompatible with its intended use.

* Work with the device should not be undertaken when tired or
under the influence of alcohol, drugs or medication. Full
concentration and cautionis required during use.
Inattention can lead to accidents and serious injury or
property damage.

* Remove all tools used to adjust the appliance before starting
itup. Leaving tools within the moving parts can cause injury.

* This equipment may be used by children of at least 8 years of
age and by people with reduced physical and mental
capabilities and lack of experience and familiarity with the
equipment, if supervision orinstructionis provided on how
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to use the equipment safely so that the associated risks are
understood. Children should not play with hthe equipment.
Unsupervised children should not carry out cleaning or
maintenance of the equipment.

Take special care when using the appliance when children or
pets are around. Do not allow children to play with the
appliance. Controlling the appliance using the appisonly
allowed under adult supervision.

No persons, especially children, or pets should bein the
working area of the appliance.

Touching moving parts, such as cutting blades, is only
permitted when they have come to a complete stop.

If the applianceis blocked, if you notice unnatural vibrations
inthe appliance orif you need to carry out maintenance
work, switch it offimmediately. Re-starting requires checking
fordamage first. Damaged equipment must not be used.

A damaged cable or plug requires the unit to be
disconnected from the power supply first before repairs can
be carried out.

The battery should only be charged using the charging
station supplied by the manufacturer.

The device must not beimmersed in water or any other
liquid.

Regular cleaning of the appliance should be carried out as
recommended in the section "Cleaning and maintenance of
the appliance".

Use only original accessories for the appliance or those
recommended by the manufacturer.The use of accessories
not recommended by the manufacturer may damage the
appliance and jeopardise the safety of use.

Restriction cables must not be coiled to avoid signal
interference.

If a scarifieris used on the lawn, the restriction wires should
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work correctly when the wires are placed up to 5 cm below

ground level.

* The mower should not be used at temperatures below 0° C
and above 50° C. Too low or too high a temperature will
reduce the performance of the machine and may lead to
accidents.

* Donotadjustanything on the charging station or on the
mowing robot.

* |ltisrecommended to wear protective gloves when
maintaining the robot, cleaning itand operating near the
mowing blades.

* Itisnotadvisable to use the roboticlawn mower to cut the
grass while using sprinklers and watering the lawn.The
mower's work schedule should take into account the
watering schedule.be buried to prevent damage. The signal
from the wires will

productis covered by the European Directive 2012/19/EU. Please inform yourself about the
local separate collection system for electrical and electronic products. Used appliance
should be delivered to the dedicated collecting points due to hazardous components, which
may affect the environment. Do not dispose this appliance in the common waste bin.

E When this crossed-out wheeled bin symbolis attached to a product it means that the

N Your products is designed a manufactured with high quality materials and components,
%9 which can be recycled and reused.
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Device description:

1.control panel: 8.handle

a) MOW mowing button 9. battery cover

b) OK switch button 10.information LEDs

¢) HOME button 11.charging station

d) STOP button 12.low-voltage cable

e) Battery charge level indicator (25-100%) 13. power supply by wire
f) WiFi connection indicator 14 Operating Instructions
g) Bluetooth connection indicator 15.restriction cable

h) Low battery warning 16.screws

1) Indicator: robot locked 17.nails

2.top casing 18. pegs

3.stop button 19. auxiliary ruler

4.rear wheels 20.connector for restriction cable
5.charging port contacts 21.additional set of blades
6.front wheels 22.blade fastening screws
7.disc with cutting blades 23.allen key

The tools needed to install the mowing robot:

-hammer -to hammerin the pins holding the restraining cable
-shovel/shovel - for digging in the containment line

- wire stripping cutter - for preparing the restraining wire

- pliers

Installation of charging station, boundary wire and robotic mower

1. Prepare alocation for the charging station. It should be relatively flat and not subject to
waterlogging or flooding. It is advisable to leave a distance of 1.5 min a straight line without
obstructions along the station (in front and behind). The station should be at the edge of the work area,
notonanisland within the area.

=
E

2.Route the stop conductor bearing in mind the guidelines:

-In narrow passages, the distance between conductors should be atleast 60 cm.

-The wires must be atleast 35 cm away from obstacles higher than 5 cm.

-The wires must be atleast 30 cm away from obstacles lower than 5 cm and higher than 1 cm.

-The wires must be atleast 10 cm away from obstacles lower than 1 cm.

-The distance between parallel wires should be at least 20 cm.

-The ducts must be routed ata minimum distance of 75 cm from pools and bodies of water.

-The wires must not cross each other.

-The distance between the pins (18) securing the boundary wires should not be greater than 75cm.
-Use only obtuse angles (min 100)°

-Therobot can cross a path or pavement if the path or pavement is at the same level as the lawn.The
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boundary wire should be placed under or between the pavement slabs.
D ed ‘7'
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“w T =60cm24in” . 20 cm/8 in:

¥

3.Pass the stop wire through the funnelsin the charging station. Connect the wire coming from the
front side, where the robot will park - to the black terminal, and the restraining wire coming from the
rear part, to the red terminal. Remove the insulation for alength of 10-15 mm from the ends of the stop
wire and plug them into the charging station. If installed the other way round, the robot will indicate
thatitis outside the work area.

4.Connectthe low-voltage cable to the charging station. Connect the power supply to the power
source.When the Restriction Cable is correctly connected to the charging station, connect the low-
voltage cable with the power supply.

5.Pinthe charging station to the ground using the nails (17).

6.Place therobot on the charging station.

Information lights on the charging station - messages
1. white - mower outside charging station

2.red - charging

3.green -robot fully charged

4. white and red flashing - boundary wire interrupted
5.flashing yellow - the robot is updating the software

Robot control from the control panel

Start-up: press and hold the on/off button (1b) for 3 seconds

Switching off: press and hold the on/off button (1b) for 3 seconds

Start mowing: press the mowing button (1a) and then the on/off button (1b)

Stop: press the STOP button (1d)

Local mowing: press the mowing button (1a) and then press and hold the HOME button (1¢) for 3
seconds

Back to the charging station: press the HOME button (1¢) and then the on/off switch (1b)
Changing the cutting height: press and hold the mowing button (1a) for 5 seconds to initiate the
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mowing height adjustment mode.The mowing button (1a) increases the height of cut by 5 mm, the
HOME button (1c) decreases the height of cut by 5 mm. Confirm the selection with the ON/OFF button
(1b).

Unlock the mower with the PIN code: A 4-digit code must be entered. The digit is selected by pressing
the mowing button (1a) - to select one of the odd digits, or the HOME button (1¢) - to select one of the
even digits. To confirm the selected digit and proceed further press the OK button (1b). The default PIN
is:0000.

Restore factory settings: to restore factory settings, press and hold the mowing (1a) and HOME (1¢)
buttons for 5 seconds.

Forced switch-off: To force the unit to switch off, press and hold the on/off button (1b) for 15 seconds.

Robot control from the app
To control the robot using your phone, itis necessary to install the Intelligent Mower app

To pair the robot with the app you need to:

1.Create anaccountin the application

2The robot can be permanently connected to a WiFi network or connect via a BT channelto a phone
thatis nearby. Not all functions are available via a BT connection, and such a connection has a limited
range. Itisrecommended that the charging station and the robot are within range of the WiFi router.
3.inthe app, select "Add device" and search for the robot. Then follow the descriptionin the
application.The robot can only work with networks operating in the 2.4 GHz band.The 5and 6 GHz
bands are not supported.

4.the application allows:

- setting a schedule for when the unit can operate;

-changing the cutting height;

- start mowing, stop the robot and order it toreturn to base;

- changing the layout of the mowing, whether the lines should be longitudinal or transverse or
crosswise

- preview of lawn map and mowed area;

-changing therobot's PIN code;

-view of the device's operating history;

-ifabreakinthe limiting cable circuit is detected, the application will indicate the approximate
location of the fault.

5.ltis possible to share the operation of the robot between user accounts. Each user should have an
individual account.

Additional comments:

Therain sensorisacomponent on the body of the unit with two electrodes. When a sufficient amount
of water collects in the sensor - the information goes to the device. This sensor determines the
moisture/moisture of the ground. When water collects in the sensor - the ground will be wetter. When it
dries out, the ground should also dry out enough to not cause the robot's wheels to slip. Raindrops and
raininitselfare notathreat tothe robot.

Reactions to the rain sensor can be switched on and off in the app

(2) The schedule can only be specified in future time. If the work according to the schedule is to start at
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9 am and finish at 10 am and the mowing is started manually - the robot will not finish the work
according to the schedule. If the robot starts automatically according to the schedule, it will return to
the base after the time indicated by the schedule.

The mowing robot keeps the lawn trimmed. Before the start of the season, it is advisable to cut the
lawn using traditional methods. The difference between the chosen mowing length and the length of
grass should not be more than 10 mm. The cut grass is mulched and can be left on the lawn as fertiliser.
Itis advisable to choose the transversal or longitudinal mowing mode so that the robot drives between
the closer boundary wires. It is recommended that the distance between boundary wires should not
exceed 20 metres. If the distance is greater, depending on the terrain and the number of obstacles,
distortions and deviations in the path may occur.

Cleaning and maintenance

Ensure that the unitis switched off before carrying out maintenance work.

Wipe the unit regularly with a damp cloth. Remove accumulated grass cuttings from the cutting blade
chamber. Protective gloves must be worn when carrying out maintenance work near sharp cutting
elements. Replace the blades if a poorer grass cutting result is observed (jagged grass blades). The
blades are double-sided. When replacing the blade with a new one, itis advisable to replace the fixing
screw as well.

When the device will not be used foralong period of time, it is recommended to store it at -20—60
degrees and the battery charge level around 50%.

Error messages

When receiving an error message, check the condition of the mower, thatitis not stuck on an obstacle,
thatthe upper body can move freely. Itis advisable to take the mower to the charging base and restart
it. If the error persists, itis necessary to contact service. List of the most frequent errors:

. . Restart the mower. Ensure that the WiFi network coverage is good
E104 Error: Firmware update failed N .
enough. If the problem persists, contact the service department
§ . Check and rock the upper housing gently. Place the robot in the
E202 Error: Bumper sensors triggered constantly base and restart. If the problem persists, contact Service.
£207 Error: Cable-TOF sensor error Move robot to charging base, res?art If problem persists, contact
service.
£301 Error: Mower cannot return to the Ensure access to charging station is not blocked. Press the STOP
docking station button and have the robot return to the base again.
£302 Error: Mower is trapped Check thatan obstacle has notimmobilised the mower or that the
: pp wheels have not become buried in muddy ground
£304 Error: Mower is lifted Checkthatthe robot has notrurl\lntoan obstacle or the wheels
have not locked into an obstacle
E307 Error: Mower has turned over Consider creating anisland of restricted access to difficult terrain
£310 Error: Mower is not started on the dock Stop robot with STOP button, start mowing again by pressing MOW|
orboundary wire and OK. buttons
E311 Error: Mower has collisions on mapping Remove obstacle from path at limit line. Restart mowing
£313 Error: Mower is at tilt over limit Ensure terrain gradients do not exceed thel!mlt.PIa.cetherobotm
the base, restartand start mowing again.
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Ensure that the mowing blade discis not blocked, clean the
E437 Error: Cutting motor stall protection excessaccumulated in the cutting chamber. Check that the
grassintheareaisnottoo thickandlong
E441 Error: Left wheel motor stall protection remove the obstacle and restart the robot
E451 Error: Right wheel motor stall protection Remove obstacle and restart robot
E501 Error: Battery error Move robot to charging base, resFart. If problem persists,
contact service.
£502 Error: Battery overvoltage protection Move robot to charging base, resFart If problem persists,
contact service.
£503 Error: Battery undervoltage protection Move robot to charging base, res?art If problem persists,
contact service.
E507 Error: Battery temperature is too low Ensure ambient temperature is between 0 and 40 degrees C
601 Error: The docking station communication Disconnectand connect the docking station to the power
error source. Ifthe problem persists, contact service
£604 Error: The boundary wire break Itisrecommended to usetheapptoﬁnd the broken part of
the perimeter wire
Check the location of the robot, make sure the stop wire is
. notlying too deep and is correctly positioned. Check that
E605 Error: The mower out of boundary the stop cable has been correctly connected to the
charging station.
Check that the boundary wire is correctly positioned, that
E606 Error: The mower mapped failed the charging station is located on flat ground, that the
perimeter wire lies on hills with a slope of less than 15%.
. . Adjust the length of the restraining cable, it should not be
E607 ErronThe‘boundarywneIgngth or longer than 180 m and the total working area should not be
working area are overlimit 3
larger than 1000 m.
£609 Error: The Metal nails are pinned Check the attachment of the pins attaching the charging
abnormally station
E610 Error: The docking station update failed Restart the robotand plac‘eonthecharglng station. Ifthe
problem persists, contact service.
Ensure that the boundary wire is correctly connected to the
E611 Error: No boundary wire charging station. If the problem persists, contact the
service organisation.
£702 Error: Factory reset failed Restart the robotand placgltonthecharglng station. If the
problem persists, contact service
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Technical data:

Power supply: 24V AC, 1.5A

Maximum length of restraining cable: 180 m

Maximum working area: 1000 m?

Transmitter frequency range: 2.4 - 2.484 Ghz

Transmitter power: <20 dBm

Permissible ambient temperature during operation: 0-50 C°
Sound pressure level (LpA): 55 dB (A)

Measurement uncertainty (K): 3 dB (A)

Unit weight: 19.6 kg

Power supply data:

Model: DZ0488WL240200V
Input:100-240V-50/60Hz 1.5A
Output:24.0V-2.0A 48.0W
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Wazneinformacje

Aby zapewni¢ najwyzsza satysfakcje zuzytkowania, wydajnosc
produktu oraz petne wykorzystanie jego funkcji, zaleca sie
doktadne zapoznanie z niniejszg instrukcja przed
rozpoczeciem korzystania z urzadzenia. Przed pierwszym
uzyciem urzgdzenia nalezy postepowac zgodnie zwytycznymi
zawartymiw instrukcji obstugi. Producent nie ponosi
odpowiedzialnosci za szkody wynikajace z uzytkowania
urzadzenia niezgodnie zjego przeznaczeniem lub
nieprawidtowg obstuga. Instrukcja obstugi powinna zostac
zachowana na potrzeby p6zniejszego uzytkowania.

Bezpieczenstwo w miejscu pracy:

* Urzadzenie jest przeznaczone do przycinania trawy. Nie
uzywaj urzadzenia doinnych czynnosci.

* W miejscu pracy nalezy utrzymywac¢ porzadek i dobre
oswietlenie. Nieporzadek i zte oSwietlenie przyczynia sie do
wystapienia wypadkow.

* Przedrozpoczeciem pracy nalezy przygotowacioczyscic
teren, usung¢ wszystkie wystajgce zziemi kamienie, gatezie,
druty, iinne obce przedmioty.

* Nienalezy uzywacurzadzeniazasilanego elektrycznie w
srodowiskach wybuchowych, tworzonych przeztatwopalne
ciecze, gazy lub pyty. Urzadzenie moze wytwarzac iskry,
ktére mogg zapali¢ pyt lub opary.

* Nienalezy dopuszcza¢ dzieciiobserwatoréw do miejsc, w
ktérych uzywane jest urzagdzenie z silnikiem napedzanym
elektrycznie.

* Sprzetogrodowy zasilany elektrycznie nalezy pozostawiac z
dala od oséb postronnych.

* Operator lub uzytkownik jest odpowiedzialny za wypadki
lub wystepujace zagrozenia wobecinnych oséb lub
otoczenia.
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Bezpieczenstwo elektryczne

* Urzadzenie nalezy podtaczy¢ wytgcznie do gniazdka o
charakterystyce zgodnej z warto$ciami na tabliczce
znamionowej. Nalezy sprawdzi¢, czy catkowity pobor pradu
wszystkich urzadzen podtgczonych do gniazdka $ciennego
nie przekracza maksymalnego obcigzenia bezpiecznika.
Jezeliwykorzystywany jest przedtuzacz, nalezy sprawdzi¢,
czy taczny pobdr mocy sprzetu podtgczonego do
przedtuzacza, nie przekracza parametréw obcigzenia
przedtuzacza. Przewdd przedtuzacza nalezy utozy¢ w taki
sposéb by unikng¢ przypadkowych pociggniecipotkniecia
sie o niego oraz powinien by¢ umieszczony poza obszarem
roboczym.

* Nienalezy narazac zasilacza na dziatanie deszczu lub
warunkéw wilgotnych. W przypadku przedostania sie wody
do urzadzenia, wzrasta ryzyko porazenia pragdem
elektrycznym.

* Do zapewnienia dodatkowejochrony, wskazane jest
zainstalowanie w obwodzie elektrycznym zasilajgcym
tadowarke do kosiarki, urzagdzenia réznicowo pragdowego
(RCD) o znamionowym pradzie ré6znicowym nie
przekraczajacym 2A. W tym zakresie nalezy zwrocicsie
do specjalisty elektryka.

* Wprzypadku spodziewanych burziniebezpiecznych
zjawisk pogodowych nalezy odtaczy¢ zasilaczi przewody od
stacjitadujgcej w celu zminimalizowania ryzyka uszkodzen
komponentéw elektrycznych. Po ustagpieniu zagrozenia,
zasilanie mozna ponownie podtaczy¢.

Bezpieczenstwo uzytkowania

* Urzadzenie stuzy wytacznie do uzytku domowego. Nie
uzywacdo innych celdw, niezgodnych zjego
przeznaczeniem.
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* Pracazurzadzeniem nie powinna by¢ podejmowanaw
stanie zmeczenia, ani pod wptywem alkoholu, narkotykow
lub lekéw. Podczas uzytkowania wymaga sie petnego
skupieniaizachowania ostroznosci. Nieuwaga moze
prowadzi¢ do wypadkdéw i powaznych obrazen lub strat
materialnych.

* Przed uruchomieniem urzadzenia nalezy usuna¢ wszystkie
narzedzia stuzace do jego regulacji. Pozostawienie narzedzi
w obrebie ruchomych czes$ci moze powodowac obrazenia.

* Niniejszy sprzet moze by¢ uzytkowany przez dzieci w wieku
conajmniej 8 latiprzez osoby o obnizonych mozliwosciach
fizycznych, umystowych i osoby o braku doswiadczeniai
znajomosci sprzetu, jezeli zapewniony zostanie nadzér lub
instruktaz odnosnie do uzytkowania sprzetu w bezpieczny
sposoéb, tak aby zwigzane ztym zagrozenia byty zrozumiate.
Dzieci nie powinny bawic sie sprzetem. Dzieci bez nadzoru
nie powinny wykonywa¢ czyszczenia i konserwacji sprzetu.

* Nalezyzachowa¢ szczegdlng ostroznos¢ podczas
korzystania z urzadzenia, gdy w poblizu przebywaja dzieci
lub zwierzeta domowe. Nie nalezy dopuszczac dziecido
zabawy urzadzeniem. Sterowanie urzgdzeniem za pomoca
aplikacji jest dozwolone wytacznie pod nadzorem oséb
dorostych.

* Wobszarzeroboczym urzadzenia nie powinny przebywa¢
osoby, szczegdlnie dzieci, ani zwierzeta domowe.

* Dotykanie ruchomych elementoéw, takich jak ostrza tnace,
jestdozwolone wytacznie poich catkowitym zatrzymaniu.

* W przypadku zablokowania urzadzenia, zauwazenia
nienaturalnych drgan urzadzenie lub potrzeby wykonania
czynnosci konserwacyjnych nalezy je natychmiast wytaczyc.
Ponowne uruchomienie wymaga wczesniejszego
sprawdzenia, czy nie doszto do uszkodzen. Uszkodzony
sprzet nie moze by¢ uzytkowany.
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* Uszkodzony przewdd lub wtyczka wymagaja
wczesniejszego odtgczenia urzadzenia od zasilania przed
przystapieniem do naprawy.

e Akumulator powinien by¢tadowany wytacznie za pomoca
stacjitadujacej dostarczonej przez producenta.

* Urzadzenie nie moze by¢ zanurzane w wodzie ani w zadnym
innym ptynie.

* Regularne czyszczenie urzadzenia nalezy wykonywac
zgodnie zzaleceniami zawartymi w sekcji,Czyszczenie i
konserwacja urzadzenia”.

e Uzywajtylkooryginalnych akcesoriéw do urzadzenia lub
rekomendowanych przez producenta. Uzywanie akcesoriow
nierekomendowanych przez producenta moze doprowadzi¢
do uszkodzenia urzadzenia oraz zagrozic¢ bezpieczenstwu
uzytkowania.

* Przewody ograniczajace nie moga by¢ uktadane w zwojach,
aby unikna¢ zaktocen sygnatu.

* Jezelinatrawniku stosowany jest wertykulator, przewody
ograniczajace nalezy zakopa¢, aby zapobiecich
uszkodzeniu. Sygnatz przewodéw bedzie dziata¢
poprawnie, kiedy przewody bedg umieszczone na
gtebokoscido 5 cm ponizej poziomu gruntu.

* Kosiarka nie powinna by¢ uzywana w temperaturze ponizej
0oCipowyzej500C. Zbyt niska lub zbyt wysoka temperatura
obnizaja wydajnosc¢ urzadzenia oraz moze prowadzi¢ do
wypadkéw.

* Nieustawiac¢ niczego na stacjitadujacejani narobocie
koszacym.

* Zalecasie stosowanie rekawic ochronnych podczas
konserwacji robota, jego czyszczenia orazoperowaniaw
poblizu ostrzy koszacych.

* Niezalecasie uzywaniarobotakoszagcego do koszenia trawy
podczas uzywania zraszaczy i nawodnienia trawnika.
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Harmonogram pracy kosiarki powinien uwzglednia¢
harmonogram podlewania.

g

Jeslina urzadzeniu znajduje sie znak przekreslonego kosza na smieci, oznacza to, ze produkt
jestobjety postanowieniami dyrektywy europejskiej 2012/19/EU. Nalezy zapoznac sie z
wymaganiami dotyczacymilokalnego systemu zbiérki odpadéw elektrycznych i
elektronicznych. Nalezy postepowac zgodnie z lokalnymi przepisami. Nie wolno wyrzuca¢
tego produktu razem ze zwyktymi odpadami domowymi. Prawidtowe usuniecie starego
produktu zapobiegnie potencjalnym negatywnym skutkom dla srodowiska naturalnego i
zdrowia ludzkiego.

Szczegotowe informacje o najblizszym punkcie zbiérki mozna uzyskac bezposrednio od
sprzedawcy lub w firmie:

Blaupunkt Competence Center, 2N-Everpol Sp.z 0.0., ul. Putawska 403A, 02-801 Warszawa,
tel. +48 22 688 08 00, email: info@everpol.pl

Produkt zostat wyprodukowany z wysokiej jakosci materiatéw i podzespotéw, ktére mozna
poddac recyklingowiiponownie uzy¢.
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Opis urzadzenia:

1.Panel sterowania: 7.Talerzz ostrzami tnacymi

a) Przycisk koszenia MOW 8. Uchwyt

b) Przycisk wtacznika OK 9.0Ostona akumulatora

¢) Przycisk HOME 10. Diody informacyjne

d) Przycisk STOP 11.Stacjatadujaca

e) Wskaznik poziomu natadowania 12.Przewdd niskonapieciowy
akumulatora (25-100%) 13.Zasilacz przewodem

f) Wskaznik potgczenia WiFi 14 Instrukcja obstugi

g) Wskaznik potaczenia Bluetooth 15.Przewod ograniczajacy

h) Ostrzezenie o niskim poziomie natadowania  16. Wkrety

akumulatora 17.Szpilki

i) Wskaznik: robot zablokowany 18. Kotki

2.0budowa gorna 19. Linijka pomocnicza
3.Przycisk STOP 20. Ztaczka do przewodu ograniczajacego
4.Kota tylne 21.Dodatkowy komplet ostrzy
5.Styki portutadowania 22.Sruby mocujace do ostrzy
6.Kota przednie 23.Kluczimbusowy

Instalacja stacji tadujacej, przewodu ograniczajacego i robota koszacego

1.Przygotowac miejsce dla stacjitadujacej. Powinno by¢ ono wzglednie ptaskie, nie narazone na
podtapianieizalania. Zaleca sie by pozostawi¢ dystans 1,5 m w linii prostej bez przeszkdd wzdtuz stacji
(przediza). Stacja powinna znalez¢ sie na skraju obszaru roboczego, nie moze by¢ na wyspie w obrebie
tego obszaru. _

=4

2.Poprowadzi¢ przewdd ograniczajacy majac na uwadze wytyczne:

-W waskich przejsciach odlegtos¢ miedzy przewodami powinna wynosic¢ co najmniej 60 cm.

- Przewody muszg znajdowac sie w odlegtosci co najmniej 35 cm od przeszkéd wyzszych niz5 cm.

- Przewody muszg znajdowac sie w odlegtosci co najmniej 30 cm od przeszkdd nizszych niz5cma
wyzszych niz 1 cm.

- Przewody muszg znajdowac sie w odlegtosci co najmniej 10 cm od przeszkéd nizszych niz 1 cm.

- Odlegtos¢ miedzy réwnolegtymi przewodami powinna wynosi¢ co najmniej 20 cm.

- Przewody musza by¢ poprowadzone w odlegtosci minimum 75 cm od basenéw i zbiornikow
wodnych.

- Przewody nie moga sie krzyzowac.

- Odlegtos¢ miedzy kotkami (18) mocujacymi przewdd ograniczajacy nie powinna by¢ wieksza niz
75cm.

- Stosowac tylko katy rozwarte (min 100)°

- Robot moze przejechac przez sciezke lub chodnik, jezeli ten znajduje sie na tym samym poziomie co
trawnik. Przewdd ograniczajgcy powinien zosta¢ umieszczony pod lub pomiedzy ptytami chodnika.
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3.Przetozy¢ przewdd ograniczajacy przez kanaty w stacji tadujacej. Przewod przechodzacy od strony
przedniej, na ktérej parkowac bedzie robot - nalezy podtgczy¢ do zacisku czarnego, natomiast
przewdd ograniczajacy wychodzacy od czesci tylnej, do zacisku czerwonego. Usunac izolacje na
dtugosci 10-15 mm z korncéwek przewodu ograniczajacego i wpigc¢ do stacjitadujacej. W przypadku
zainstalowania ich odwrotnie, robot bedac w obrebie obszaru roboczego poinformuje, ze znajduje sie
poza obszarem roboczym.

4. Podtaczy¢ przewdd niskonapieciowy do stacji tadujacej. Podtaczy¢ zasilacz do zrédta zasilania. Kiedy
Przewdd ograniczajacy jest poprawnie podtaczony do stacjitadujacej, podtaczyc¢ przewod
niskonapieciowy z zasilaczem.

5.Przypig¢ stacje tadujaca do podtoza przy pomocy szpilek (17).

6.Umiesci¢ robota na stacjitadujace;j.

Diody informacyjne na stacji tadujacej - komunikaty

1. biaty - kosiarka poza stacja tadujaca
2.czerwony - fadowanie

3.zielony -robot w petni natadowany

4.miga biaty i czerwony - przewdéd ograniczajacy przerwany
5.miga z6tty - robot aktualizuje oprogramowanie

Sterowanie robotem z poziomu panelu sterowania

Uruchomienie: nacisnaciprzytrzymac przycisk wtacznika (1b) przez 3 sekundy

Wytaczenie: nacisnaciprzytrzymac przycisk wtgcznika (1b) przez 3 sekundy

Rozpoczecie koszenia: nacisna¢ przycisk koszenia (1a) i nastepnie przycisk wtacznika (1b)
Zatrzymanie: nacisng¢ przycisk STOP (1d)

Koszenie miejscowe: nacisng¢ przycisk koszenia (1a) i nastepnie przycisngciprzytrzymac przycisk
HOME (1c) przez 3 sekundy

Powroét do stacji tadujacej: nacisna¢ przycisk HOME (1¢) i nastepnie wtacznik (1b)
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Zmiana wysokosci koszenia: nacisngciprzytrzymac przez 5 sekund przycisk koszenia (1a) by
zainicjowac tryb dostosowania wysokosci koszenia. Przycisk koszenia (1a) zwieksza wysokos¢ o 5 mm,
przycisk HOME (1¢) zmniejsza wysoko$¢ o 5 mm. Zatwierdzi¢ wybdr przyciskiem wtgcznika (1b).
Odblokowywanie kosiarki kodem PIN: Nalezy wprowadzi¢ 4-cyfrowy kod. Wyboru cyfry dokonuje sie
przez nacisniecie przycisku koszenia (1a) - by wybra¢ jedna z cyfr nieparzystych, lub przyciskiem
HOME (1c) - by wybra¢ jedng z cyfr parzystych. By zatwierdzi¢ wybrang cyfre i przejs¢ dalej nacisna¢
przycisk OK (1b). PIN domysiny to: 0000.

Przywracanie ustawien fabrycznych: aby przywrécié ustawienia fabryczne nalezy przycisnaéi
przytrzymac przyciski koszenia (1a) i HOME (1¢) przez 5 sekund.

Wymuszone wytaczenie: Aby wymusi¢ wytgczenie urzadzenia, nacisnaci przytrzymac przycisk
wtacznika (1b) przez 15 sekund.

Sterowanie robotem z poziomu aplikacji
By sterowac robotem korzystajgc z telefonu, konieczne jest zainstalowanie aplikacji Intelligent Mower

Aby sparowac robota zaplikacja nalezy:

1. Utworzy¢ konto w aplikacji

2.Robot moze by¢ podtaczony na state do sieci WiFi lub taczy¢ sie kanatem BT z telefonem, ktory jest w
poblizu. Nie wszystkie funkcje dostepne sa przez potgczenie BT, i takie potgczenie ma ograniczony
zasieg. Zaleca sie, by stacjatadowania i robot znajdowaty sie w obrebie zasiegu routera WiFi.

3.W aplikacji nalezy wybrac opcje,Dodaj urzadzenie”i wyszukac robota. Nastepnie postepowac
zgodnie z opisem w aplikacji. Robot moze wspotpracowac tylko z sieciami pracujgcymi w pasmie 2,4
GHz.Pasmo 5i6 GHz nie sg obstugiwane.

4. Aplikacja umozliwia:

- ustawienie harmonogramu, w jakich godzinach urzadzenie moze pracowag;

-zmiane wysokosci koszenia;

-rozpoczecie koszenia, zatrzymanie robota oraz nakazanie powrotu do bazy;

-zmiane ukfadu koszenia, czy linie powinny uktadac sie wzdtuz czy w poprzek czy tez krzyzowo

- podglad na mape trawnika i obszar skoszony;

-zmiane kodu PIN do robota;

- podglad historii pracy urzadzenia;

-w przypadku wykrycia przerwania obwodu przewodu ograniczajacego, aplikacja wskaze przyblizong
lokalizacje uszkodzenia.

5.Jest mozliwos¢ wspodtdzielenia obstugi robota miedzy kontami uzytkownikéw. Kazdy uzytkownik
powinien posiadacindywidualne konto.

Uwagi dodatkowe:

1.Czujnik deszczu to element na korpusie urzadzenia z dwiema elektrodami. Kiedy odpowiednia ilo$¢
wody zbierze sie w czujniku - informacja trafia do urzadzenia. Czujnik ten okresla
wilgotnos¢/grzaskosc podtoza. Kiedy woda zbierze sie w czujniku — podtoze bedzie bardziej mokre.
Kiedy wyschnie, podtoze tez powinno wyschngaé na tyle, by nie powodowac poslizgu két robota. Krople
deszczu ideszcz sam w sobie nie stanowiag zagrozenia dla robota.

Reakcje na czujnik deszczu mozna wiaczyc¢ i wytaczy¢ w aplikacji
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2.Harmonogram mozna okresli¢ tylko w czasie przysztym. Jezeli praca wedtug harmonogramu ma
rozpoczac sie o 9 rano, a zakonczyc o 10, a koszenie zostanie uruchomione recznie - robot nie zakonczy
pracy wedtug harmonogramu. Jezelirobot zacznie prace automatycznie zgodnie zharmonogramem,
po wskazanej godzinie przezharmonogram powrdéci do bazy.

3.Robot koszacy utrzymuje trawnik przystrzyzony. Przed rozpoczeciem sezonu zaleca sie skoszenie
trawnika metodamitradycyjnymi. Réznica miedzy wybrang dtugoscia koszenia a dtugoscia trawy nie
powinna by¢ wieksza niz 10 mm. Skoszona trawa jest mulczowana i moze zosta¢ pozostawiona na
trawniku jako nawéz.

Zaleca sie wybrac tryb koszenia linii poprzecznych badz wzdtuz tak, by robot jezdzit pomiedzy blizej
siebie usytuowanymi przewodami ograniczajacymi. Zaleca sie by dystans pomiedzy przewodami
ograniczajacymi nie byt wiekszy niz 20 metréw. W przypadku wiekszego dystansu, zaleznie od
uksztattowania terenuiilosci przeszkdd, moga pojawic sie znieksztatcenia i odchylenia w torze jazdy.

Czyszczenie i konserwacja

Przed przystagpieniem do prac konserwacyjnych upewnic sie, ze urzgdzenie zostato wytaczone.
Urzadzenie nalezy regularnie przeciera¢ wilgotng sciereczka. Usuwa¢ zgromadzone poktady
skoszonej trawy zkomory nozy tnacych. Podczas wykonywania prac konserwacyjnych w poblizu
ostrych elementédw tnacych konieczne jest stosowanie rekawic ochronnych. W przypadku
zaobserwowania gorszego efektu ciecia trawy (poszarpane zdzbta traw), nalezy wymienic ostrza.
Ostrza sa dwustronne. Przy wymianie ostrza na nowe, zaleca sie wymiane sruby mocujacej réwniez.
Kiedy urzadzenie bedzie nie uzywane przez dtuzszy czas zaleca sie przechowywanie gow
temperaturze -20—60 stopni a poziom natadowania akumulatora koto 50%.

Komunikaty btedow

Podczas otrzymania komunikatu btedu nalezy sprawdzic¢ stan kosiarki, czy nie utkneta na
przeszkodzie, czy korpus gérny moze swobodnie sie rusza¢. Zaleca sie zanies$¢ kosiarke do bazy
tadujacej oraz jg restartowac. Jezeli btad nie zniknie, konieczny jest kontakt z serwisem. Lista
najczesciej wystepujacych btedoéw:

Zrestartowac kosiarke. Upewnic sie, czy zasieg sieci WiFi
E104 Btad aktualizacji oprogramowania jest wystarczajaco dobry. Jezeli problem bedzie sie
powtarzad, skontaktowac sie zserwisem

Sprawdzi¢ i pokotysac delikatnie gérna obudowa.
E202 Btad sensorow kolizji Umiesci¢ robota w bazie i zrestartowac. Jezeli problem
bedzie sie powtarzad, skontaktowad sie z serwisem

Przeniesc¢ robot na baze tadujaca, zrestartowac. Jezeli
E207 Btad sensora przewodu ograniczajacego problem bedzie sie powtarza¢, skontaktowac sie z
serwisem

Upewniecsie, ze dojazd do stacji tadujacej nie jest
E301 Btad, robot nie moze wrécic do stacji tadujacej zablokowany. Nacisng¢ przycisk STOP i ponownie zleci¢
powroét kosiarki do bazy

Sprawdzi¢, czy przeszkoda nie unieruchomita kosiarke

E302 Blad, robot jest unieruchomiony lub czy kota nie zakopaty sie w grzaskim terenie

Sprawdzi¢, czy robot nie najechat na przeszkode lub kota

E304 Btad, robot zostat uniesiony nie zostaty zablokowane w przeszkodzie
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E307 Btad, robot wywrocit sie Rozwazy¢ utworzenie wyspy ograniczonego dostepu do trudnego terenu
£310 Btad, robot nie wystartowat ze stacjianiod | Zatrzymacrobota przyciskiem STOP, rozpocza¢ koszenie ponownie przez
linii ograniczajacej nacisniecie przyciskow MOW i OK
E311 Blad, kolizja podczas mapowania Usuna¢ przeszkodeztrasyprzyI|nuogr§mczajqcej.Rozpoczqc koszenie
ponownie
£313 Blad, nadmierny przechyl Upewnic 5|e,zespadklterenlflnleprzekra'czaqulrpltu.Umle?cm robot w bazie,
zestrartowac i rozpoczac koszenie ponownie
Upewnicsig, ze talerz z ostrzami koszacymi nie jest zablokowany, oczysci¢
E437 Btad, ochronasilnika koszenia nadmiar zgromadzony w komorze tnacej. Sprawdzi¢, czy trawa w danym
obszarze nie jest za gestaidtuga
E441 Btad, zablokowane lewe koto Usuna¢ przeszkode i uruchomic robot ponownie
E451 Btad, zablokowane prawe koto Usuna¢ przeszkode i uruchomié robot ponownie
E501 Blad, niepoprawny status baterii Przenies¢ robot na baze Ia(liujch, zrestartlom'/ac.Jezgll problem bedzie sie
powtarzad, skontaktowac sie z serwisem
£502 Blad, za wysokie napiecie baterii Przenies¢ robot na baze ’fa(lzlujch, zrestartf)\{vac.Jeze'Il problem bedzie sie
powtarza¢, skontaktowac sie zserwisem
503 Blad, za niskie napiecie baterii Przenies¢ robot na bazelatliwch,zrestart,ov_vac.Jeze.Il problem bedzie sie
powtarza¢, skontaktowac sie zserwisem
E507 Btad, za niska temperatura baterii Upewnij sie, ze temperatura otoczenia jest pomiedzy 0 a 40 stopni °C
E601 Blad komunikacji ze stacja tadujaca Od{qczyupodlgczycdozrodla'zaSIIanla staCJe'dAokUchq.‘Jezellproblem
bedzie sie powtarza¢, skontaktowac sie zserwisem
£604 Blad, przerwany przewsd ograniczajacy Zalecasie uzymeapllkaqldoznalezn'emé przerwanego fragmentu przewodu
ograniczajgcego
Sprawdzi¢ lokalizacje robota, upewnic sie, ze przewod ograniczajacy nie lezy
E605 Btad, robot znajduje sie poza strefa robocza| zbyt gtebkowo ijest poprawnie umiejscowiony. Sprawdzi¢, czy przewdéd
ograniczajacy zostat poprawnie podtaczony do stacji tadujacej
Sprawdzi¢ poprawnos¢ utozenia przewodu ograniczajacego, czy stacja
E606 Btad, btad mapowania terenu tadujaca jest potozona na ptaskim terenie, czy przewéd ograniczajacy lezy na
na wzniesieniach o nachyleniu mniejszym niz 15%
Blad, p‘rzewod.ogramczajqcyjest za ‘,"”9' Dostosuj dtugos¢ przewodu ograniczajgcego, nie moze by¢ on dtuzszy niz
E607 lub powierzchnia obszaru roboczego jest za . P - - 2
duza 180 m ataczny obszar roboczy nie powinien by¢ wiekszy niz 1000 m.%
E609 Blad, szpilki prZypInaque.StaCJeIadu‘jch Sprawdzi¢ umocowanie szpilek mocujgcych stacje tadujaca
zostaty umieszczone niepoprawnie
£610 Btad aktualizacji oprogramowania stacji | Zrestartowac robotiumiesci¢ nastacjitadujacej. Jezeli problem bedzie sie
tadujacej powtarza¢, skontaktowac sie zserwisem
Blad, przewsd ograniczajacy jest nie Upe\l/t/nlc sie, ze przlevt/od ograniczajacy Fosta’f poprawnie pod’chzop){do
E611 o S stacjitadujacej. Jezeli problem bedzie si¢ powtarza¢, skontaktowac sie z
podtaczony do stacji tadujacej N
serwisem
£702 Blad przywracania ustawier fabrycznych Zrestarujrobotiumies¢ go na stacjitadujacej. Jezeli problem bedzie sie

powtarzad, skontaktowac sie z serwisem
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Dane techniczne:

Zasilanie: 24V AC, 1.5A

Maksymalna dtugos¢ przewodu ograniczajacego: 180 m
Maksymalny obszar roboczy: 1000 m.?

Zakres czestotliwosci nadajnika: 2.4 - 2.484 GHz

Moc nadajnika: <20 dBm

Dopuszczalna temperatura otoczenia podczas pracy: 0-50°C
Poziom cisnienia akustycznego (LpA): 55 dB (A)

Niepewnos$¢ pomiaru (K): 3 dB (A)

Waga urzadzenia: 19.6 kg

Dane zasilacza:

Model: DZ0488WL240200V
Input:100-240V-50/60Hz 1.5A
Output:24.0V-2.0A 48.0W
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Dulezité informace

Pro zajisténi maximalni spokojenosti uzivatele, vykonu
vyrobku a plného vyuzitijeho funkci doporucujeme, abyste si
pred pouzitim pfistroje peclivé precetli tento navod. Pred
prvnim pouzitim spotiebice postupujte podle pokyn(
uvedenych v navodu.Vyrobce nenese odpovédnost za Skody
vzniklé v dlisledku pouziti pfistroje v rozporu s jeho uréenim
nebo nespravné obsluhy. Navod k obsluze si uschovejte pro
budouci pouziti.

<
=
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Bezpecnost na pracovisti:

e Strojjeurcenksekanitravy. Pristroj nepouzivejte k jinym
cinnostem.

* Pracovisté musi byt uklizené a dobfe osvétlené. Nepofadek
a Spatné osvétleni prispivaji k nehodam.

* Ptedzahajenim pracije tfeba misto pripravit a vycistit,
odstranit vsechny kameny, vétve, draty a jiné cizi predméty
vycnivajici ze zemé.

* Nepouzivejte elektricky napajeny spotiebic ve vybusném
prostieditvoreném hoflavymi kapalinami, plyny nebo
prachem. Spotiebi¢ mUze vytvaret jiskry, které mohou
zapalit prach nebo vypary.

* Nedovolte détem nebo pozorovateldm vstupovat do
prostor, kde se pouziva zafizeni s elektricky pohdanénym
motorem.

* Elektricky pohdanéné zahradni zafizeni ponechte mimo
dosah vefejnosti.

* Provozovatel nebo uzivatel je odpovédny za nehody nebo
nebezpedi, které vzniknou jinym osobam nebo zivotnimu
prostredi.
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Elektricka bezpecnost

Spotiebic pfipojujte pouze k zasuvce, jejiz vlastnosti
odpovidaji hodnotam uvedenym na typovém Stitku.
Zkontrolujte, zda celkovy pfikon viech zafizeni pfipojenych
k zasuvce neprekracuje maximalni zatizeni pojistky.V
pfipadé pouziti prodluzovaciho kabelu zkontrolujte, zda
celkovy ptikon zafizeni pfipojenych k prodluzovacimu
kabelu neprekracuje parametry zatizeni prodluzovaciho
kabelu. Prodluzovaci kabel by mél byt polozen tak, aby
nedoslo kndahodnému zatazenia zakopnuti o néj, a mél by
byt umistén mimo pracovni prostor.

Nevystavujte napdjecizdroj desti nebo viIhkému prostredi.
Pokud se do pfistroje dostane voda, zvySuje se riziko urazu
elektrickym proudem.

Pro dodate¢nou ochranu se doporucujeinstalovat do
elektrického obvodu napdjejiciho nabijecku sekacky
proudovy chrani¢ (RCD) se jmenovitym rezidualnim
proudem nejvyse 2 A. Vtomto ohledu je tfeba se poradits
odbornym elektrikarem.

V pfipadé oCekavanych boufek a nebezpeclnych
povétrnostnich jevl je tfteba odpojit napajenia kabely od
nabijeci stanice, aby se minimalizovalo riziko poskozeni
elektrickych soucasti. Jakmile nebezpeci pomine, lze
napajeni opét pripojit.

Bezpecnost pfri pouzivani

Spotiebicje uren pouze pro domaci pouziti. Nepouzivejte
jej kjinym uceliim, které nejsou slucitelné s jeho uréenim.
Prace s pfistrojem by neméla byt provadéna, pokud jste
unaveninebo pod vlivem alkoholu, drog nebo Iéku. PFi
pouzivanije nutné plné soustfedénia opatrnost.
Nepozornost muze vést k nehodam a vaznym zranénim
nebo skodam na majetku.

24



RL5010 ©® BLAUPUNKT

e Pfedspusténim spotiebice odstrante viechny nastroje
pouzité k jeho sefizeni. Ponechani naradi uvnitf
pohyblivych ¢asti mlze zpUsobit zranéni.

* Totozafizenimohou pouzivat détive véku nejméné 8leta
osoby se snizenymi fyzickymia duSevnimischopnostmias
nedostatecnymizkusenostmia znalostmi zafizeni, pokud je
zajistén dohled nebo instruktaz, jak zafizeni bezpecné
pouzivat, aby byla pochopena souvisejicirizika. Déti by si se
zatizenim nemély hrat. Déti bez dozoru by nemély provadét
¢iSténinebo udrzbu zafizeni.

* Pripouzivanispotiebice v blizkosti détinebo domacich
zvifat dbejte zvysené opatrnosti. Nedovolte détem, aby si se
spotfebicem hraly. Ovladani spotfebice pomociaplikace je
povoleno pouze pod dohledem dospélé osoby.

* Vpracovnim prostoru spotiebice by se nemély zdrZzovat
zadné osoby, zejména déti, ani domaci zvirata.

* Dotykat se pohyblivych ¢asti, jako jsou fezné noze, je
povoleno pouze pojejich uplném zastaveni.

* Pokud je spotiebi¢ zablokovany, pokud zaznamenate
nepfirozené vibrace spotiebic¢e nebo pokud potiebujete
provést udrzbu, okamzité jej vypnéte. Opétovné spusténi
vyzaduje nejprve kontrolu, zda nedoslo k poskozeni.
PoSkozené zafizeni se nesmi pouzivat.

* Poskozeny kabel nebo zastrcka vyzaduji, aby byl pfistroj
pfed opravou nejprve odpojen od napajeni.

* Akumulator by se mél nabijet pouze pomocinabijeci stanice
dodané vyrobcem.

* Pristrojnesmibyt ponofen do vody anido jiné kapaliny.

* Pravidelné ¢isténispotiebice provadéjte podle doporuceni
v ¢asti "Cisténia udrzba spotfebice”.

* Pouzivejte pouze origindlni pfislusenstvi ke spotfebici nebo
prislusenstvidoporucené vyrobcem. Pouziti pfislusenstvi,
které nenidoporuceno vyrobcem, muize spotiebi¢ poskodit
aohrozit bezpecnost pouzivani.
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Omezovaci kabely nesmi byt smotané, aby nedochazelo k
rusenisignalu.

Pokud se na travniku pouziva vertikutator, mély by byt
omezovacivodice zakopdany, aby nedoslo k jejich poSkozeni.
Signal zvodi¢l bude fungovat spravné, pokud jsou vodice
umistény do hloubky 5 cm pod drovni terénu.

Sekacka by se neméla pouzivat pfiteplotach nizsich nez 0o
Cavyssichnez 500 C. Prilis nizka nebo p¥ilis vysoka teplota
snizuje vykonnost stroje a mize vést k nehodam.

Na nabijeci staniciani na zacim robotu nic neupravujte.
Pfiudrzbé robota, jeho ¢isténia praci v blizkosti zacich nozl
se doporucuje pouzivat ochranné rukavice.

Nedoporucuje se pouzivat robotickou sekacku k sekani
travy pfi pouziti zavlazovacu a zavlazovani travniku.
Pracovni plan sekacky by mél zohlednovat plan zavlazovani.

smérnici 2012/19/EU. Seznamte se s pozadavky mistniho systému zpétného odbéru

E Je-li produkt oznacen timto symbolem preskrtnuté popelnice, podléha produkt evropské

&

elektrickych a elektronickych zafizeni. Postupujte v souladu s mistnimi platnymi predpisy.
Vyrobek nevyhazujte s béznym domacim odpadem. Odborna likvidace starého produktu
predchazi potencialnimu poskozeni Zivotniho prostiedia zdravi.

pouzivat.

% Produkt byl vyroben z vysoce kvalitnich materialt a slozek, které |ze recyklovat a opakované
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Popis zafizeni:

1.ovladaci panel: 8.rukojet

a) Tlacitko seceni MOW 9.kryt baterie

b) Tlacitko prepinace OK 10.informacni LED diody

c) Tla¢itko HOME 11.nabijeci stanice <L
d) Tla¢itko STOP 12. nizkonapétovy kabel =
e) Indikator stavu nabiti baterie (25-100 %) 13.napajenipo draté -
f) Indikator ptipojeni WiFi 14 Navod k obsluze ’m
g) Indikator pfipojeni Bluetooth 15.omezovaci kabel J
h) Upozornénina slabou baterii 16.8rouby

1) Indikator: robot uzamcen 17.3pendliky

2.horni plast 18. koliky

3.tlacitko stop 19. pomocné pravitko

4.zadnikola 20. konektor pro omezovaci kabel

5. kontakty nabijeciho portu 21.dalsi sada nozd

6. prednikola 22.3rouby pro upevnénicepele

7.kotouc s feznymi nozi 23.imbusovy kli¢

Naradi potiebné kinstalaci zaciho robota:

- kladivo - k zatluceni kolika drzicich upeviovaci kabel
- lopata/latka - pro kopaniv ochranné linii

- odizolovacinlzky - pro ptipravu zajistovaciho dratu
- klesté

Instalace nabijeci stanice, ohranicujiciho dratu arobotické sekacky

1 Pripravte misto pro nabijeci stanici. Mélo by byt relativné rovné a nemélo by byt vystaveno
podméceninebo zaplaveni. Doporucuje se ponechat podél stanice (pfedizani) vzdalenost 1,5mv
pfimém sméru bez piekazek. Stanice by méla byt na okraji pracovni plochy, nikoliv na ostrévku uvnit¥

(@

Py

2.Trasu zastavkového vodice vytycte s ohledem na pokyny:

-V uzkych prichodech by vzdalenost mezi vodi¢i méla byt nejméné 60 cm.

- Draty musi byt vzdéleny nejméné 35 cm od prekazek vyssich nez 5 cm.

- Draty musi byt vzdéleny nejméné 30 cm od prekazek nizsich nez5 cm a vyssichnez 1 cm.

- Draty musi byt vzdéleny nejméné 10 cm od prekazek nizsich nez 1 cm.

-Vzdélenost mezi paralelnimi vodici by méla byt alespor 20 cm.

- Kanédl musi byt veden v minimalnivzdalenosti 75 cm od bazénl a vodnich ploch.

-Vodice se nesmivzdjemné kfizit.

-Vzdélenost mezi koliky (18) zajistujicimi ohranicujici vodi¢e by neméla byt vétsinez 75 cm.
- Pouzivejte pouze tupé uhly (min. 100 )°
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- Robot mlze prejizdét pres cestu nebo chodnik, pokud je cesta nebo chodnik ve stejné Urovnijako
travnik. Ohranicujici drat by mél byt umistén pod chodnikovymideskaminebo mezi nimi.

D dusd 1'

on- | e

> 60 cm/24in” - 20cmfg in

3. Prostrcte dorazovy vodic trychtyfem v nabijeci stanici. Pfipojte vodic vychézejici z predni ¢asti, kde
bude robot parkovat - k ¢erné svorce, a brzdny vodic¢ vychazejici ze zadni ¢asti, k cervené svorce.
Odstranteizolaciv délce 10-15 mm z koncli dorazového vodice a zapojte je do nabijeci stanice. Pokud
jeinstalovan opacné, robot bude signalizovat, Ze se nachazi mimo pracovni prostor.

"l
bt

3
|
|

v

4. Pripojte nizkonapétovy kabel k nabijeci stanici. Pfipojte napajeci zdroj ke zdroji napajeni. Po
spravném pripojeni omezovaciho kabelu k nabijeci stanici pfipojte nizkonapétovy kabel ke zdroji
napajeni.

5. Pfipojte nabijeci stanici k zemi pomoci kolikt (17).

6. Umistéte robota na nabijeci stanici.

Informacni kontrolky na nabijeci stanici - zpravy
1. bild - venkovni nabijeci stanice sekacky
2.c¢ervena - nabijeni

3.zelend-robotje plné nabity

4. bilé a cervené blikani - pferuseny hrani¢nivodic
5.blika zluté - robot aktualizuje software

Ovladanirobotazovladaciho panelu

Spusténi: stisknéte a podrzte tlacitko zapnuti/vypnuti (1b) po dobu 3 sekund.

Vypnuti: stisknéte a podrzte tlacitko zapnuti/vypnuti (1b) po dobu 3 sekund.

Spusténiseceni: stisknéte tlacitko seceni (1a) a poté tlacitko zapnuti/vypnuti (1b).

Stop: stisknéte tlacitko STOP (1d).

Mistni seceni: stisknéte tlacitko seceni (1a) a poté stisknéte a podrzte tla¢itko HOME (1¢) po dobu 3
sekund.

Zpét do nabijecistanice: stisknéte tlacitko HOME (1¢) a poté vypinac (1b).
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Zména vysky seceni: stisknutim a podrzenim tlacitka sec¢eni(1a) po dobu 5 sekund spustite rezim
nastavenivysky seceni.Tlacitko seceni(1a) zvysuje vysku seceni o 5 mm, tlacitko HOME (1c) snizuje
vysku secenio 5 mm.Vybér potvrdte tlacitkem ON/OFF (1b).

Odemknéte sekacku pomoci kédu PIN: Je tfeba zadat ¢tyfmistny kéd. Cislice se voli stisknutim tlagitka
se¢eni(1a) - provybérjedné zlichych ¢islic, nebo tla¢itka HOME (1c) - pro vybér jedné ze sudych &islic.
Pro potvrzenizvolené ¢islice a dalsi postup stisknéte tlacitko OK (1b).Vychozi PIN kéd je: 0000.
Obnovenitovarniho nastaveni: Chcete-li obnovit tovarni nastaveni, stisknéte a podrzte tlac¢itka seceni
(1a) aHOME (1¢) po dobu 5 sekund.

Vynucené vypnuti: Chcete-li pfistroj vypnout, stisknéte a podrzte tlacitko zapnuti/vypnuti (1b) po
dobu 15 sekund.
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Ovladanirobotazaplikace
Pro ovladanirobota pomocitelefonu je nutné nainstalovat aplikaci Intelligent Mower.

Chcete-lirobota sparovat s aplikaci, musite:

1.Vytvoreni uctu v aplikaci

2 Robot mlze byt trvale pfipojen k siti WiFi nebo se pfipojit prostifednictvim kanalu BT k telefonu, ktery
je pobliz. Pres pripojeni BT nejsou dostupné vsechny funkce a takové pfipojeni mad omezeny dosah.
Doporucuje se, aby nabijeci stanice arobot byly vdosahu WiFi routeru.

3.vaplikacivyberte moznost "Ptidat zatizeni" a vyhledejte robota. Poté postupujte podle popisu v
aplikaci. Robot mdze pracovat pouze se sitémi pracujicimiv pasmu 2,4 GHz. Pasma 5 a 6 GHz nejsou
podporovana.

4. aplikace umoziuje:

- nastaveni casového planu, kdy muze byt jednotka v provozu;

-zména vysky fezu;

- zacit sekat, zastavit robota a nafidit mu navrat na zakladnu;

-zména usporadaniseceni, zda maji byt fadky podélné, pficné nebo pfi¢né.

-nahled mapy travniku a posekané plochy;

-zménakédu PIN robota;

-zobrazeni historie provozu zafizeni;

- pokud je zjisténo preruseni obvodu omezovaciho kabelu, aplikace uvede pfibliznou polohu poruchy.
5.0bsluhurobotaje mozné sdilet mezi uzivatelskymi Gcty. Kazdy uzivatel by mél mit vlastni ucet.

Dalsi poznamky:

Destovy senzor je soucast na téle pristroje se dvéma elektrodami. Kdyz se v senzoru shromazdi
dostate¢né mnozstvivody - informace se pfenese do zatizeni. Tento snimac urcuje vihkost/vlihkost
pldy. Kdyz se v ¢idle shromazdivoda - pida bude vih¢i. Kdyz vyschne, méla by piida také vyschnout
natolik, aby nezpUsobila prokluzovani kol robota. Kapky desté a dést samy o sobé robota neohrozuji.
Reakce na destovy senzor Ize zapnout a vypnout v aplikaci

(2) Rozvrh Ize urcit pouze v budoucim ¢ase. Pokud mé prace podle rozvrhu zacit v 9:00 a skoncit v 10:00
asecenijezahdjenoruc¢né - robot praci podle rozvrhu nedokon¢i. Pokud robot zahaji praci

podle rozvrhu automaticky, vrati se na zakladnu po ¢ase uréeném rozvrhem.
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Sekacirobotudrzuje travnik upraveny. Pied za¢atkem sezény je vhodné travnik posekat tradi¢nimi
metodami. Rozdil mezizvolenou délkou seceni a délkou travy by nemél byt vétsinez 10 mm. Posekana
trava je mul¢ovana a mlze byt ponechéana na travniku jako hnojivo.

Jevhodné zvolit pficny nebo podélny rezim seceni tak, aby robot projizdél mezi bliz§imi ohrani¢ujicimi
draty. Doporucuje se, aby vzdalenost mezi ohranicujicimi draty nepfesahla 20 metrG. Pokud je
vzdalenost vétsi, mlze v zavislosti na terénu a poctu prekazek dochazet k naruseni a odchylkam v
dréze.

Cisténiaudrzba

Pred provadénim udrzby se ujistéte, ze je pfistroj vypnuty.

Ptistroj pravidelné otirejte vihkym hadiikem. Odstranite nahromadénou posekanou travu zkomory
zaciho noze. Ptiudrzbé v blizkosti ostrych zacich prvkid pouzivejte ochranné rukavice.V pfipadé
horsiho vysledku seceni travy (zubaté stéblo) noze vymérnte. Noze jsou oboustranné. Pfivyméné noze
zanovy se doporucuje vyménit také upevnovaci sroub.

Pokud zafizeni nebudete delsi dobu pouzivat, doporucujeme jej skladovat pfi teploté -20—60 stupnt
a urovninabitibaterie kolem 50 %.

Chybové zpravy

Po obdrzeni chybového hldseni zkontrolujte stav sekacky, zda neni zaseknutd o prekdzku a zda se horni
¢asttélamulze volné pohybovat. Doporucujeme odvézt sekacku do nabijeci zékladny a znovu ji spustit.
Pokud chyba pretrvéava, je nutné kontaktovat servis. Seznam nejcastéjsich chyb:

Restartujte sekacku. Zkontrolujte, zda je pokrytisité
E104 Chyba aktualizace firmwaru WiFi dostatecné. Pokud problém pfetrvava, obratte
senaservisnioddéleni.

Zkontrolujte ajemné rozkmitejte horni kryt.
E202 Chyba snimace kolize Umistéte robota do zékladny a restartujte jej. Pokud
problém pfetrvava, obratte se na servis.

Pfemistéte robota do nabijeci zakladny, restartujte.

B207 Chyba snimace obvodového kabelu Pokud problém pietrvava, kontaktujte servis.

Zkontrolujte, zda neni zablokovan pfistup k nabijeci
E301 Chyba, robot se nemize vrétit do dokovaci stanice stanici. Stisknéte tlacitko STOP a nechte robota
znovu se vratit do zakladny.

Zkontrolujte, zda sekacku neznehybnila prekazka

£302 Chyba, robot je uvéznén nebo zda se kola nezabotila do blativé pldy.

E304 Chyba, robot je zvednuty Zkontrolujte, zda robot nenarazmvio p,orvekazky nebo
zda kola nezapadla do prekazky.

E307 Chyba, robot se prevratil Zvazte vytvoreniostriivku s omezenym pfistupem do|

obtizného terénu.

Chyba, robot nebyl spustén ze stanice nebo ohranicujiciho |Zastavte robota tla¢itkem STOP, znovu spustte seceni

E310 dratu stisknutim tlacitek MOW a OK

Odstrante prekazku z cesty na hrani¢ni ¢afe. Znovu

E311 Chyba, kolize pfi mapovani spustte secent
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Ujistéte se, ze sklon terénu nepfekracuje mezni hodnotu.

E313 Chyba, nadmérny sklon Umistéte robota na zakladnu, restartujte a znovu spustte
seceni.
Ujistéte se, ze disk sekaciho noZe neni zablokovan, vycistéte
E437 Chyba, ochrana motoru seceni piebytek nahromadény v sekaci komofte. Zkontrolujte, zda
tréva v oblasti neni pfilis husta a dlouha.
E441 Chyba, zablokované levé kolo odstrante prekazku a restartujte robota.
E451 Chyba, zablokované pravé kolo odstrante prekazku a restartujte robota.
501 Chyba, nespravny stav baterie Pfesunte robota r,1a navbuecllz,akladnuar_estartu;tejej.Pokud
problém pietrvéava, kontaktujte servis.
- . it . Presunte robota k nabijeci zakladné, restartujte. Pokud
E502 Chyba, pfilis vysoké napéti baterie problém pietrvéava, kontaktujte servis.
£503 Chyba, pfilis nizké napéti baterie Presunte roboFakr]abuelalzakladne, r_estartu.Jte. Pokud
problém pietrvéava, kontaktujte servis.
£507 Chyba, pfili nizka teplota baterie Zajistéte, aby se okolni teplo.taa pohybovalamezi0a40
stupni °C.
E601 Chyba komunikace s nabijeci stanici OdeJteaprlpOJt?dOlfOVaCll S,tamc' kezd_ropnapajem
Pokud problém pretrvava, kontaktujte servis
£604 Chyba, preruseny obvodovy vodié Doporucujeme pouzntapllklaaknal_evzenlprerusenecastl
obvodového vodice.
Zkontrolujte umisténirobota, ujistéte se, Ze dorazovy drat
E605 Chyba, robot je mimo pracovni zénu nelezi pfilis hluboko a je spravné umistén. Zkontrolujte, zda
byl zastavovaci kabel spravné ptipojen k nabijeci stanici.
Zkontrolujte, zda je ohranicujici vodi¢ spravné umistén, zda
E606 Chyba, chyba mapovéniterénu nabijeci stanice lezi narovném terénu, zda ohranicujici vodi
lezina kopcich se sklonem mensim nez 15 %.
Chyba, omezovaci kabel je pfilis dlouhy nebo plocha Upravte délku omezovauhg kabelu, nemeja bylbytvdveylm rlez
E607 . P . 180 m a celkova pracovnioblast by neméla byt vétsinez
pracovni oblastije piilis velka 2
1000 m.%
E609 Chyba, koliky upevAujici nab/ue€| stanicijsou umisteny Zkontrolujte upevnéni kolikd upeviujicich nabijeci stanici.
nespravné
E610 Chyba aktualizace nabijeci stanice se nezdafila Restartujte robolta a EJmISt,et,eJeJ na nab'ueq Sta.mu‘ Pokud
problém pietrvava, kontaktujte servis.
R L PR P Zkontrolujte, zda je ohranicujici vodic spravné pfipojen k
E611 Chyba,ohranlcu;lcnvz?:r:ﬂrl?nlprlpOJenknabueu nabijeci stanici. Pokud problém pretrvava, kontaktujte
servisniorganizaci.
£702 Obnoveni tovarniho nastaveni se nezdafilo Restartujte robota a umistéte jej na nabijeci stanici. Pokud

problém pietrvava, kontaktujte servisni organizaci
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Technické udaje:

Napdjeni: 24V AC, 1.5A

Maximalni délka jisticiho kabelu: 180 m
Maximalni pracovni plocha: 1000 m?
Frekven¢nirozsah vysilace: 2,4 - 2,484 GHz
Vykon vysila¢e: <20 dBm

Pfipustnd teplota okoli béhem provozu: 0-50 C°
Hladina akustického tlaku (LpA): 55 dB (A)
Nejistota méreni (K):3dB (A)
Hmotnostjednotky: 19.6 kg

Udaje o napajeni:

Model: DZ0488WL240200V
Input:100-240V-50/60Hz 1.5A
Output:24.0V-2.0A 48.0W
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Délezité informacie

Na zabezpecenie najvyssej spokojnosti pouzivatela, vykonu
vyrobku a plného vyuzitia jeho funkcii sa odporuca, aby ste si
pred pouzitim zariadenia pozorne precitali tento navod. Pred
prvym pouzitim spotrebica postupujte podla pokynov
uvedenych v ndvode.Vyrobca nenesie zodpovednost za
pripadné skody spbsobené pouzivanim pristroja vrozpore s
jehourcenim alebo nespravnou obsluhou. Navod na obsluhu
by ste si mali uschovat pre buduce pouzitie.
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Bezpecnost na pracovisku:

e Strojje ureny nakosenie travy. Pristroj nepouzivajte nainé
cinnosti.

* Pracovisko musi byt upratané a dobre osvetlené.
Neporiadok a zlé osvetlenie prispievaju k nehodam.

* Predzacatim pracje potrebné miesto pripravit a vycistit,
odstranit vSetky kamene, konare, droty a iné cudzie
predmety vycnievajlce zo zeme.

* Elektricky napajany spotrebi¢ nepouzivajte vo vybusnom
prostredi, ktoré tvoria horlavé kvapaliny, plyny alebo prach.
Spotrebi¢ mbéze vytvaratiskry, ktoré mozu zapalit prach
alebo vypary.

* Nevpustajte detiani pozorovatelov do priestorov, kde sa
pouziva zariadenie s elektricky poharnanym motorom.

e Elektricky pohdnané zahradné zariadenia nechajte mimo
dosahu verejnosti.

* Prevadzkovatelalebo pouzivatel je zodpovedny za nehody
alebo nebezpecenstva, ktoré vzniknu inym osobam alebo
zivotnému prostrediu.
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Elektricka bezpecnost

Spotrebic pripajajte len k zasuvke s charakteristikami, ktoré
suvsulade s hodnotamina typovom stitku. Skontrolujte, i
celkova spotreba energie vietkych zariadeni pripojenych do
zasuvky neprekracuje maximalne zatazenie poistky. Ak sa
pouziva predlzovaci kabel, skontrolujte, ¢i celkova spotreba
energie zariadeni pripojenych k predlzovaciemu kablu
neprekracuje parametre zatazenia predlZzovacieho kabla.
PredlZzovaci kdbel by mal byt polozeny tak, aby sa zabranilo
nahodnému vytiahnutiu a zakopnutiu on, a mal by byt
umiestneny mimo pracovného priestoru.

Nevystavujte napajaci zdrojdazdu alebo vIhkému
prostrediu. Ak sa do zariadenia dostane voda, zvySuje sa
riziko Urazu elektrickym pradom.

Pre dodato¢nu ochranu sa odporuca nainstalovat do
elektrického obvodu, ktory napaja nabijacku kosacky,
prudovy chrani¢ (RCD) s menovitym zvySkovym prudom
maximalne 2 A. V tejto suvislosti by ste sa mali poradit's
odbornym elektrikarom.

V pripade ocakavanych burok a nebezpecnych
poveternostnych udalosti by sa mal od nabijacej stanice
odpojit zdroj napajania a kable, aby sa minimalizovalo riziko
poskodenia elektrickych komponentov. Po pominuti
nebezpeclenstva je mozné napajacizdroj opat pripojit.

Bezpecnost pri pouzivani

Spotrebic je urceny len nadomace pouzitie. Nepouzivajte
honainé ucely, ktoré nie su zlucitelné s jeho ur¢enim.
Praca sozariadenim by sa nemala vykonavat, ked'ste
unavenialebo pod vplyvom alkoholu, drog alebo liekov.
Pocas pouzivania je potrebna plna koncentraciaa
opatrnost. Nepozornost méze viest k nehodam a vaznym
zraneniam alebo $kodam na majetku.
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* Predspustenim spotrebica odstrante vietky nastroje
pouzité najeho nastavenie. Ponechanie nastrojovv
pohyblivych ¢astiach méze spdsobit poranenie.

* Totozariadenie m6zu pouzivat deti vo veku najmenej 8
rokov a osoby so znizenymi fyzickymia dusevnymi
schopnostamia nedostato¢nymi skisenostamiaznalostami
zariadenia, ak je zabezpeceny dohlad alebo inStruktaz o
bezpecnom pouzivani zariadenia, aby boli pochopené
suvisiace rizika. Deti by sa so zariadenim nemali hrat. Deti
bez dozoru by nemali vykonavat ¢istenie alebo udrzbu
zariadenia.

* Pripouzivanispotrebicav blizkosti deti alebo domacich
zvierat dbajte na zvySenu opatrnost. Nedovolte detom, aby
sa so spotrebi¢om hrali. Ovladanie spotrebi¢a pomocou
aplikacie je povolené len pod dohladom dospelych.

* Vpracovnom priestore spotrebica by sa nemali zdrziavat
ziadne osoby, najma deti, ani domace zvierata.

* Dotykat sa pohyblivych ¢asti, ako su rezné noze, je povolené
len vtedy, ked'sa Uplne zastavia.

* Akjespotrebi¢ zablokovany, ak spozorujete neprirodzené
vibracie spotrebica alebo ak potrebujete vykonat udrzbu,
okamzite ho vypnite. Opatovné spustenie si vyzaduje najprv
skontrolovat, ¢i nedoslo k poskodeniu. PoSkodené
zariadenie sanesmie pouzivat.

* Poskodenykabel alebo zastrcka si vyZzaduje, aby sa jednotka
pred opravou najprv odpojila od napajania.

* Batéria by samalanabijatlen pomocou nabijacej stanice
dodanejvyrobcom.

* Pristrojnesmie byt ponoreny do vody alebo inej kvapaliny.

* Pravidelné ¢istenie spotrebica by sa malo vykonavat podla
odporucaniv ¢asti "Cistenie a udrzba spotrebica".

* Pouzivajtelenorigindlne prislusenstvo pre spotrebic¢ alebo
prisluSenstvo odporucané vyrobcom. Pouzivanie
prislusenstva, ktoré nie je odporucané vyrobcom, méze
spotrebi¢ poskodit a ohrozit bezpecnost pouzivania.
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* Obmedzovacie kdble nesmu byt sto¢ené, aby sa zabranilo
ruseniu signalu.

* Aksanatravniku pouziva vertikutator, mali by sa zakopat
obmedzovacie vodice, aby sa zabranilo poSkodeniu. Signal z
vodic¢ov bude fungovat spravne, ak si vodi¢e umiestnené
do 5 cm pod Urovnou terénu.

* Kosacka by sanemala pouzivat pri teplotach nizsich ako 0o
Cavyssich ako 500 C. Prili$ nizka alebo prilis vysoka teplota
znizuje vykon strojaa moéze viest k nehodam.

* Nanabijacejstaniciani na kosiacomrobote ni¢ neupravujte.

* Priudrzberobota, jeho Cistenia praciv blizkosti kosiacich
nozov sa odporuca pouzivat ochranné rukavice.

* Niejevhodné pouzivat roboticku kosa¢ku na kosenie travy
pri pouzivani postrekovacov a zavlazovani travnika.
Pracovny plan kosacky by mal zohladnovat plan
zavlazovania.

sa natento vyrobok vztahuju ustanovenia eurépskej smernice 2012/19/EU. Zozndmte sa s
podmienkamitykajucimisa miestneho systému zberu elektrického a elektronického
odpadu. Postupujte v sulade s miestnymi predpismi. Tento produkt nie je mozné vyhodit
spolo¢ne s beznym domacim odpadom. Spravne odstranenie starého vyrobku zabranuje
pripadnym negativnym nasledkom na prirodné prostredie a na ludské zdravie.

E Pokial'sa na zariadeni nachddza symbol preskrtnutého odpadkového kosa, znamena to, ze

N Vyrobok bol vyprodukovany z vysoko kvalitnych materidlov a suciastok, ktoré mozno
%Q recyklovat a znovu pouzit.
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Popis zariadenia:

1.ovladacipanel:
a) Tlacidlo kosenia MOW
b) Tlacidlo prepinaca OK

) Tlacidlo HOME

) Tlacidlo STOP

) Indikator rovne nabitia batérie (25-100 %)
f) Indikator pripojenia WiFi
g) Indikator pripojenia Bluetooth
h) Upozornenie naslabu batériu
i) Indikator: robot uzamknuty
2.horny plast
3.tlacidlo Stop
4.zadné kolesa
5.kontakty nabijacieho portu
6. predné kolesa
7.kotuc s reznymi cepelami

C
d
e

8.rukovat

9.kryt batérie

10.informac¢né LED diédy
11.nabijacia stanica
12.nizkonapatovy kdbel
13.napajanie pomocou kéabla
14 Navod na obsluhu
15.obmedzovacikabel

16. skrutky

17. koliky

18. koliky

19. pomocné pravitko

20. konektor pre obmedzovaci kabel
21.pridavna sada nozov
22.skrutky na upevnenie ¢epele
23.imbusovy klu¢

Nastroje potrebné nainstalaciu zacieho robota:
-kladivo - na zatlkanie kolikov, ktoré drzia upeviovaci kabel

- lopata/lédkadlo - na kopanie v ochrannej linii

-noznice naodizolovanie drétu - na pripravu istiaceho drétu

- klieste

Instalacia nabijacej stanice, ohranic¢ujuceho kabla a robotickej kosacky

1 Pripravte miesto pre nabijaciu stanicu. Mala by byt relativne rovna a nemala by byt vystavena
zamokreniu alebo zaplavam. Odportca sa ponechat pozdiz stanice (pred a za fiou) vzdialenost 1,5 m v
priamej linii bez prekazok. Stanica by mala byt na okraji pracovnej plochy, nie na ostrove v rdmci

h

2.Zostavte trasu vodica zastavky s prihliadnutim na pokyny:

-V uzkych priechodoch by mala byt vzdialenost medzi vodi¢mi minimalne 60 cm.

-Vodi¢e musia byt vzdialené aspon 35 cm od prekazok vyssich ako 5 cm.

-Vodice musia byt vzdialené najmenej 30 cm od prekazok nizsich ako 5 cm a vyssich ako 1 cm.
-Vodice musia byt vzdialené aspon 10 cm od prekazok nizsich ako 1 cm.

-Vzdialenost medzi paralelnymi vodi¢mi by mala byt aspon 20 cm.

-Kanaly musia byt vedené v minimélnej vzdialenosti 75 cm od bazénov a vodnych pléoch.

-Vodic¢e sanesmu navzajom krizit.

-Vzdialenost medzi kolikmi (18) upeviujucimiohranicujice vodice by nemala byt vacsia ako 75 cm.
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- Pouzivajte len tupé uhly (min. 100)°
- Robot mbdze prejst cez cestu alebo chodnik, ak je cesta alebo chodnik na rovnakej Grovni ako travnik.
Ohranicujuci drét by mal byt umiestneny pod alebo medzi chodnikovymi doskami.

IR L
OM - - | =0

“w . : > 60 cm/24 in* 20 cm/8in:

3.Zastavovacivodi¢ prestrcte cez lieviky v nabijacej stanici. Pripojte vodic¢ vychadzajuci z prednej
Casti, kde bude robot parkovat - k ¢iernej svorke a brzdiaci vodic¢ vychadzajuci zo zadnej ¢asti, k
¢ervenej svorke. Odstrante izolaciu v dizke 10 - 15 mm z koncov brzdového vodic¢a a zapojte ich do
nabijacej stanice. Ak je inStaldcia opacnd, robot bude signalizovat, Ze sa nachddza mimo pracovného
priestoru.

4. Pripojte nizkonapatovy kabel k nabijacej stanici. Pripojte napajaci kdbel k zdroju napdjania. Ked'je
obmedzovaci kabel spravne pripojeny k nabijacej stanici, spojte nizkonapatovy kabel so zdrojom
napajania.

5.Pripojte nabijaciu stanicu k zemi pomocou kolikov (17).

6.Umiestnite robota na nabijaciu stanicu.

Informacné kontrolky na nabijacej stanici - spravy
1. biela - vonkajsia nabijacia stanica kosacky
2.cervend-nabijanie

3.zelena-robot je plne nabity

4.biele a ¢ervené blikanie - preruseny hrani¢ny vodic
5.blika zlto - robot aktualizuje softvér

Ovladanie robota zovladacieho panela

Spustenie: stlacte a podrzte tlacidlo zapnutia/vypnutia (1b) na 3 sekundy.

Vypnutie: stlac¢te a podrzte tlacidlo zapnutia/vypnutia (1b) na 3 sekundy.

Spustenie kosenia: stlacte tlac¢idlo kosenia (1a) a potom tlacidlo zapnutia/vypnutia (1b).
Zastavit: stlacte tlacidlo STOP (1d)

Lokalne kosenie: stlacte tlacidlo kosenia (1a) a potom stlacte a podrzte tlacidlo HOME (1c) na 3
sekundy.
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Spat do nabijacej stanice: stlacte tla¢idlo HOME (1c) a potom vypinac (1b).

Zmena vysky kosenia: Stla¢enim a podrzanim tlac¢idla kosenia (1a) na 5 sekiind spustite rezim
nastavenia vysky kosenia.Tlacidlo kosenia (1a) zvysuje vysku kosenia o 5 mm, tla¢idlo HOME (1¢c)
znizuje vysku kosenia o 5 mm.Vyber potvrdte tlacidlom ON/OFF (1b).

Odomknite kosa¢ku pomocou kédu PIN: Je potrebné zadat 4-miestny kéd. Cislica sa vybera stlacenim
tlacidla kosenia (1a) - na vyber jednejz neparnych ¢&islic, alebo tlac¢idla HOME (1¢) - na vyber jednej zo
parnych ¢islic. Ak chcete potvrdit zvolent ¢islicu a pokracovat dalej, stlacte tlacidlo OK (1b).
Predvoleny kéd PIN je: 0000.

Obnovenie vyrobnych nastaveni: Ak chcete obnovit vyrobné nastavenia, stlac¢te a podrzte tlacidla
kosenia (1a) aHOME (1c¢) na 5 sekund.

Vynutené vypnutie: Ak chcete pristroj vypnut, stlacte a podrzte tlacidlo zapnutia/vypnutia (1b) na 15
sekund.

Ovladanie robota z aplikacie
Na ovladanie robota pomocou telefonu je potrebné nainstalovat aplikaciu Intelligent Mower

Ak chcete sparovat robota s aplikaciou, musite:

1.Vytvorenie Uctu v aplikacii

2 Robot méze byt trvalo pripojeny k sieti WiFi alebo sa méze pripojit cez kanal BT k telefénu, ktory je v
blizkosti. Nie vsetky funkcie su dostupné prostrednictvom pripojenia BT a takéto pripojenie ma
obmedzeny dosah. Odporuca sa, aby nabijacia stanica a robot boli vdosahu WiFi routera.

3.vaplikacii vyberte polozku "Pridat zariadenie" a vyhladajte robota. Potom postupujte podla popisu v

aplikacii. Robot méze pracovatlen so sietami pracujicimiv pasme 2,4 GHz. Pasma 5 a 6 GHz nie su
podporované.

4. aplikdciaumoznuje:

- nastavenie ¢asového planu, kedy méze jednotka pracovat;

-zmena vysky rezu;

- zacat kosit, zastavit robota a prikazat mu, aby sa vratil na zékladnu;

-zmena rozlozenia kosenia, ¢i maju byt riadky pozdizne, prie¢ne alebo prie¢ne

-nahlad mapy travnika a pokosenej plochy;

-zmena kédu PIN robota;

-zobrazenie histérie prevadzky zariadenia;

- ak sa zisti prerusenie obvodu obmedzovacieho kabla, aplikacia uvedie priblizné miesto poruchy.
5 Obsluhurobota je mozné zdielat medzi pouzivatelskymi t¢tami. Kazdy pouzivatel by mal mat
samostatny ucet.

Dalsie poznamky:

Snimac dazda je komponent natele pristroja s dvoma elektrédami. Ked'sa v snimaci zhromazdi
dostato¢né mnozstvo vody - informacia sa dostane do zariadenia. Tento snimac urcuje vihkost/vlhkost
pody. Ked'sa v senzore zhromazduje voda - péda bude vihkejsia. Ked'vyschne, p6da by mala vyschnut
aj natolko, aby nesposobila prekizédvanie kolies robota. Kvapky dazda a ddzd'samy o sebe
nepredstavuju pre robota hrozbu.

Reakcie na dazdovy senzor je mozné zapnut a vypnut v aplikacii
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(2) Harmonogram je mozné urcitlen v budicom ¢ase. Ak sa ma praca podla harmonogramu zacat o
9.00 hod. a skon¢it 0 10.00 hod. a kosenie sazacne ru¢ne - robot nedokon¢i pracu podla
harmonogramu. Ak robot za¢ne pracu podla rozvrhu automaticky, vrati sa na zakladnu po case
uvedenom v rozvrhu.

Robot na kosenie udrziava travnik upraveny. Pred zaciatkom sezény sa odporuca pokosit travnik
tradi¢nymi metédami. Rozdiel medzi zvolenou dizkou kosenia a dizkou travy by nemal byt va¢si ako 10
mm. Pokosena trava sa mulcuje a moze sa ponechat na tradvniku ako hnojivo.

Odporuca sa zvolit prie¢ny alebo pozdlzny rezim kosenia, aby robot jazdil medzi bliz$imi
ohrani¢ujucimidrotmi. Odporuca sa, aby vzdialenost medzi ohrani¢ujicimi drotminepresahovala 20
metrov. Ak je vzdialenost vacsia, v zavislosti od terénu a poc¢tu prekdzok moze dojst k deformécidma
odchylkam v drahe.

Cistenie a Gdrzba

Pred vykonavanim udrzby sa uistite, Zze je jednotka vypnuta.

Pristroj pravidelne utierajte vihkou handri¢kou. Odstrante nahromadent pokosent travu zkomory
zacieho noza. Privykonavani udrzby v blizkosti ostrych reznych prvkov je potrebné nosit ochranné
rukavice. Ak sa pozoruje horsi vysledok kosenia travy (zubaté stebld), noze vymerite. Noze su
obojstranné. Pri vymene noza za novy sa odporuca vymenit aj upeviiovaciu skrutku.

Ak sa zariadenie nebude dlhsi ¢as pouzivat, odporuca sa skladovat ho pri teplote -20—60 stupnov a
Grovninabitia batérie okolo 50 %.

Chybové hlasenia

Po prijati chybového hldsenia skontrolujte stav kosacky, ¢inie je zaseknutd o prekazku a ¢i sa horna
cast telamoze volne pohybovat. Odporuca sa odviezt kosacku do nabijacejzékladne a restartovatju.
Ak chyba pretrvava, je potrebné kontaktovat servis. Zoznam najcastejsich chyb:

Restartujte kosacku. Uistite sa, Ze je pokrytie siete WiFi dostatocne

E104 Chyba aktualizacie firmvéru dobré. Ak problém pretrvéva, kontaktujte servisné oddelenie
Skontrolujte ajemne rozkyvajte horny kryt. Umiestnite robota do
E202 Chyba snimaca kolizie zakladne a restartujte ho. Ak problém pretrvava, obratte sana
servis.
£207 Chyba snimaca obvodového kabla Presunte robota do nabijacej zakladne, restartujte. Ak problém

pretrvava, kontaktujte servis.

Chyba, robot saneméze vratit do dokovacej Uistite sa, Ze pristup do nabijacej stanice nie je zablokovany.

E301 X Stlacte tlacidlo STOP a nechajte robota, aby sa opat vratil do
stanice .
zékladne.
£302 Chyba, robot je uvizneny Skontrolujte, ¢i kosacku r}ezr_\ehybmla. pr.ekhazka alebo ¢isakolesa
nezabaralido bahnitej pody.
£304 Chyba, robot je zdvihnuty Skontrolujte,mrobotnenarfmldo pr’e'kazkyalebo ¢ikolesa
nezapadlido prekazky
£307 Chyba, robot sa prevratil Zvazte vytvorenie ostrP\/vce,kasob'medzenym pristupom do
tazkého terénu
E310 Chyba, robot sa nerozbehol zo stanice alebo Zastavte robota pomocou tlacidla STOP, opatovne spustite
ohranicujiceho drétu kosenie stlacenim tlacidiel MOW a OK
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Odstrante prekazku zdrahy na hrani¢nej ¢iare. Znovu spustite

E311 Chyba, kolizia po¢as mapovania Kosenie
£313 Chyba, nadmerny skion Ulstltesa,z? sklop terevnu neprekracweIlmlt..Umlestm.te robota na
zékladnu, restartujte a znovu spustite kosenie.
Uistite sa, ze disk kosiaceho noza nie je zablokovany, vycistite
E437 Chyba, ochrana motora kosenia prebytok nahromadeny v zacej komore. Skontrolujte, ¢i trava v
oblastinie je prilis husta adlha
E441 Chyba, lavé koleso zablokované odstrante prekazku a restartujte robota
E451 Chyba, zablokované pravé koleso odstrante prekazku a restartujte robota
£501 Chyba, nespravny stav batérie Presunte robotal na nabualcm zakladnula restar.tujte ho. Ak
problém pretrvéva, kontaktujte servis.
£502 Chyba, prilié vysoké napitie batérie Presunte robota do nabfjacej Zakladr!e, restértUJte.Akproblem
pretrvava, kontaktujte servis.
£503 Chyba, prili nizke napitie batérie Presunte robota na nabuaj\cm zakladnu., restarFUJte ho. Ak problém
pretrvava, kontaktujte servis.
E507 Chyba, prilis nizka teplota batérie Uistite sa, Ze teplota okolia je medzi 0 a 40 stupriami °C.
E601 Chyba komunikacie s nabijacou stanicou OdeJteapnpo;tledokovaujlustanlcusz:IrOJunlapajan|a4 Ak
problém pretrvéva, kontaktujte servis
604 Chyba, preruseny obvodovy vodié Na vyhladanie prerusenej cait]obyoggvehovodlca saodporuca
pouzit aplikaciu
. . . Skontrolujte umiestnenie robota, uistite sa, ze stopovaci drét
Chyba, robot sa nachadza mimo pracovnej g iy A . X . S
E605 2on nelezi prilis hiboko a je spravne umiestneny. Skontrolujte, ¢i bol
Y stop kabel spravne pripojeny k nabijacej stanici.
Skontrolujte, ¢i je ohranicujuci vodi¢ sprdvne umiestneny, ¢isa
E606 Chyba, chyba mapovania terénu nabijacia stanica nachddza narovnom teréne, ¢iohranicujuci
vodi¢ lezina kopcoch so sklonom mensim ako 15 %.
607 Chyba, obmedzovacikéabel je prili§ dlhy alebo | Upravte dizku obmedzovacieho kabla, nemala by byt dlhia ako
plocha pracovnej oblastije prilis velka 180 m a celkovd pracovné oblast by nemala byt va¢sia ako 1000 m 2
E609 Chyba, kollk_y prl.peanJLfce nab[Jacnu stanicu Skontrolujte upevnenie kolikov pripeviujlcich nabijaciu stanicu
boliumiestnené nespravne
610 Chyba aktualizacia nabijacej stanice zlyhala Restartujte roboltaaumlesltnlte hona n«:abljacu{stanlcu. Ak
problém pretrvéva, kontaktujte servis.
E611 Chyba, ohranicujici vodic¢ nie je pripojeny k [Skontrolujte, ¢i je ohranicujici vodic spravne pripojeny k nabijacej
nabijacej stanici stanici. Ak problém pretrvéva, kontaktujte servisnut organizaciu.
£702 Obnovenie tovarenskych nastavenisa Restartujte robota a umiestnite ho na nabijaciu stanicu. Ak

nepodarilo

problém pretrvava, kontaktujte servisnu organizaciu
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Technické udaje:

Napajanie: 24V AC, 1.5A

Maximalna dlzka istiaceho kabla: 180 m
Maximalna pracovna plocha: 1000 m?
Frekvencny rozsah vysielaca: 2,4 - 2,484 GHz
Vykon vysiela¢a: <20 dBm

Pripustna teplota okolia pocas prevadzky: 5-40 C°
Hladina akustického tlaku (LpA): 55 dB (A)
Neistota merania (K): 3 dB (A)
Hmotnostjednotky: 19.6 kg

Udaje o napajani:

Model: DZ0488WL240200V
Input:100-240V-50/60Hz 1.5A
Output:24.0V-2.0A 48.0W
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Fontos informaciok

Alegmagasabb felhasznaloi elégedettség, a termék
teljesitménye és a funkcidk teljes kord haszndalata érdekében
ajanlott a késziilék hasznalata el6tt figyelmesen elolvasniezta
kézikonyvet. A késziilék elsé hasznalata el6tt kdvesse a
kézikonyvben talalhato utasitasokat. A gyartd nem vallal
felel6sséget a késziilék nem rendeltetésszerl hasznalatabol
vagy helytelen izemeltetésébdl ered6 karokért. A kezelési
utmutatét a késébbihasznalatra meg kell 6rizni.

Biztonsag a munkahelyen:

* Agépetflnyirasratervezték. Ne haszndlja a késziléket mas
tevékenységekre.

* Amunkahelyetrendben ésjél megvilagitva kell tartani. A
rendetlenség és arosszmegvilagitas hozzajarul a
balesetekhez.

* Amunka megkezdése el6tt a helyszint el6 kell késziteni és ki
kell takaritani, eltavolitva minden kovet, agat, vezetéket és
egyéb, a talajbol kiallé idegen targyat.

* Ne hasznaljon elektromos meghajtasu készuléket
gyulékony folyadékok, gazok vagy por altal Iétrehozott
robbandsveszélyes kornyezetben. A készilék szikrakat
hozhat létre, amelyek meggyujthatjak a port vagy a flistot.

* Neengedjen gyermekeket vagy megfigyel6ket olyan
teruletekre, ahol elektromos meghajtasu motorral ellatott
késziléket hasznalnak.

* Hagyjatavolazelektromos meghajtasu kerti
berendezéseket a nyilvanossagtol.

e Azuzemeltetd vagy felhasznalo felelés a mas személyeket
vagy a kornyezetet érintd balesetekért vagy veszélyekért.

<
>
(Y)
<
=
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Elektromos biztonsag
* Akésziiléket csak olyan konnektorhoz csatlakoztassa,

amelynek jellemzéi megfelelnek a teljesitménytablan
feltiintetett értékeknek. Ellendrizze, hogy a konnektorba
csatlakoztatott 6sszes berendezés teljes energiafogyasztasa
nem haladja meg a biztositék maximalis terhelését.
Hosszabbito kabel haszndlata esetén ellenérizze, hogy a
hosszabbité kabelre csatlakoztatott berendezések teljes
energiafogyasztasa nem haladja meg a hosszabbité kabel
terhelési paramétereit. A hosszabbito kabelt ugy kell
lefektetni, hogy elkeriilhetd legyen a véletlen meghuzas és a
botlas, ésa munkaterileten kivul kell elhelyezni.

Ne tegye ki a tapegységet esének vagy nedves
korilményeknek. Ha viz kerul a készulékbe, megnd az
aramutés veszélye.

A tovabbivédelem érdekében célszerl a flinyird toltét
taplaloé elektromos aramkorbe egy legfeljebb 2A névieges
hibadramu hibasaramu késziiléket (RCD) szerelni. Ezzel
kapcsolatban villanyszerel§ szakemberrel kell konzultalni.
Varhaté viharok és veszélyes id6jarasi események esetén az
aramellatast és a kabeleket le kell valasztania
toltéallomasrdél, hogy az elektromos alkatrészek
kdrosodasanak veszélye minimalisra csokkenjen. A veszély
elmultaval az dramellatds ismét csatlakoztathato.

Biztonsag a hasznalatban

A készulék kizarolag haztartasi hasznalatra készult. Ne
hasznalja mas, arendeltetésszerl hasznalattal 6ssze nem
egyeztethet6 célra.

A készulékkel nem szabad faradtan, alkohol, kdbitészer vagy
gyogyszer hatdsa alatt dolgozni. A hasznalat soran teljes
koncentracid és 6vatossag szukséges. A figyelmetlenség
balesethez és sulyos séruléshez vagy anyagi karhoz
vezethet.
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* Inditas el6tt tavolitsa el a késziilék beadllitasahoz hasznalt
0sszes szerszamot. A mozgé alkatrészeken beliil hagyott
szerszamok sértlést okozhatnak.

* Eztaberendezéstlegaldbb 8 éves gyermekek, valamint
csOkkent fizikai és szellemi képességu, illetve a
berendezéssel kapcsolatos tapasztalat ésismeret hidnya
miatt korlatozott fizikai és szellemi képességekkel
rendelkezd személyekis hasznalhatjak, ha feliigyeletet vagy
oktatdast biztositanak a berendezés biztonsagos
hasznalatardl, hogy a kapcsolddoé kockazatokat
megérthessék. A gyermekek nem jatszhatnaka
berendezéssel. Felugyelet nélkuli gyermekek nem
végezhetik a berendezés tisztitdsat vagy karbantartasat.

* Akészilék hasznalatakor kiil6ndsen tgyeljen, ha
gyermekek vagy hazidllatok tartézkodnak a kozelben. Ne
engedje, hogy a gyerekek a késziilékkel jatsszanak. A
készulék vezérlése az alkalmazas segitségével csak feln6tt
feligyelete mellett megengedett.

* Akészilék munkateriletén nem tartézkodhatnak
személyek, kildndsen gyermekek vagy haziallatok.

* Amozgé alkatrészek, példaul avagokések megérintése csak
akkor megengedett, ha azok teljesen megalltak.

* Haakészilék eltom6dott, ha természetellenes rezgéseket
észlel a késziilékben, vagy ha karbantartasi munkalatokat
kell végezni, azonnal kapcsolja ki a készuléket. Az
ujrainditashoz elébb ellendrizni kell, hogy nem tortént-e
sérulés. A sérult késziléket nem szabad hasznalni.

* Egysériltkabel vagy dugo esetén a javitas el6tt el6szor le
kell valasztania készliléket a tapellatasrol.

e Azakkumulatort csak a gyarto altal biztositott
toltéallomassal szabad tolteni.

* Akésziiléket nem szabad vizbe vagy mas folyadékba
meriteni.
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A készllék rendszeres tisztitasat a "A készulék tisztitasa és
karbantartdsa" cim( fejezetben javasoltak szerint kell
elvégezni.

Csak a késziilék eredeti vagy a gyarté altal ajanlott
tartozékait hasznalja. A gyarto altal nem ajanlott tartozékok
haszndlata karosithatja a késziiléket és veszélyeztethetia
hasznalat biztonsagat.

A korlatozo kabeleket nem szabad feltekerni a jelzavarok
elkerilése érdekében.

Ha a gyepen kaparégépet hasznalnak, a korlatozoé
vezetékeket a sérilések elkertulése érdekében el kell asni. A
vezetékek jele akkor mikodik megfeleléen, ha a vezetékek
legfeljebb 5 cm-rel a talajszint alatt vannak elhelyezve.

A flnyirét nem szabad 0o C alatti és 500 C feletti
hémérsékleten hasznalni. A tul alacsony vagy tul magas
hémérséklet csokkentia gép teljesitményét, és balesethez
vezethet.

Ne adllitson be semmitatéltéallomason vagya
kaszaléroboton.

A robot karbantartasakor, tisztitasakor és a flinyiré kések
kozelében torténé munkavégzéskor ajanlott véddkesztylt
viselni.

Nem tandcsos a robotflnyiréval nyirni a fliivet, mikdzben
locsolét haszndl és 6ntozia gyepet. A flinyird
munkarendjének figyelembe kell vennie az 6nt6zési
utemtervet.

2012/19/EU irdnyelv rendelkezései hatalya ala tartozik. Kérjiik, ismerkedjem meg a helyi

E Amennyiben a berendezésen athuzott szemeteskosar jelolés talalhatd, a termék a

elektromos és elektronikus hulladékgyujtési rendszer szabalyaival. A helyiel&irasok szerint
jarjonel. Atermékethéztartasi hulladékokkal egylitt nem dobjaki. Azelhasznalt termék
megfeleld artalmatlanitdsaval a természetre és emberi egészségre gyakorolt esetleges
karos hatasait akadéalyozza meg.

<9 Atermék kivaléd mindségu, ujrahasznosithaté anyagokbol és alkatrészekbdl készdiilt.
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Eszkoz leirasa:
1.vezérlépanel:

7.vagokésekkel ellatott tarcsa

a) MOW kaszalé gomb 8.fogantyu

b) OK kapcsolé gomb 9.elemfedél

¢) HOME gomb 10.informacios LED-ek
d) STOP gomb 11.to6lt6allomas

e) Azakkumuldtor toltottségi
szintjének kijelzéje (25-100%)
f) WiFi kapcsolat jelzé

g) Bluetooth-kapcsolat jelzdje
h) Alacsony t6ltottségi szintre
figyelmeztetd jelzés

1) Jelz6: robot zarolva

2.felsé burkolat

3.stop gomb

4.hatsé kerekek

5.toltéport érintkezék

6.elsé kerekek

12. kisfesziltségu kabel
13.vezetékes tapellatds

14 Hasznalati utasitas

15. korlatozo kéabel

16. csavarok

17.csapok

18. csapok
19.segédvonalzé

20. csatlakozoé a korlatozé kabelhez
21.kiegészité pengekészlet
22.pengekotd csavarok
23.imbuszkulcs

A kaszalorobot telepitéséhez sziikséges szerszamok:
- kalapdcs - avisszatarto kdbelt tarté csapok beveréséhez
-asd/lapat - a szigetelévonalban valé asashoz

- drotlevélaszto vagod - arogzitéhuzal el6készitéséhez

-fogo

Tolt6allomas, hatarkabel és robotflinyiro telepitése

<
>
(Y)
<
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1 Készitse el6 a toltéallomads helyét. A helynek viszonylag siknak kell lennie, és nem szabad, hogy
vizesedjen vagy elontse a viz. Célszerl, hogy az dlloméds mentén (el6l és hatul) 1,5 m tavolsagot
hagyjon egyenesvonalban, akadéalyok nélkil. Azalloméasnak a munkaterilet szélén kell lennie, nem
pedig a terlleten belili szigeten.

2. A megallitovezetéket azirdnymutatasok figyelembevételével vezesse el:

-Szlk atjarokban a vezet6k kozotti tavolsdgnak legaldabb 60 cm-nek kell lennie.

- Avezetékeknek legaldbb 35 cm tavolsagra kell lennitik az 5 cm-nél magasabb akadalyoktol.

- Avezetékeknek legaldbb 30 cm tavolsagra kell lennilik az 5 cm-nél alacsonyabb és 1 cm-nél
magasabb akadalyoktol.

- Avezetékeknek legaldbb 10 cm tavolsagra kell lennilik az 1 cm-nél alacsonyabb akadalyoktdl.
- A parhuzamos vezetékek kozotti tavolsagnak legaldbb 20 cm-nek kell lennie.

- A csatornakat legaldbb 75 cm tavolsagra kell vezetni a medencéktél és vizfeluletektél.

- Avezetékek nem keresztezhetik egymast.
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- A hatérolé vezetékeket rogzit6é csapok (18) kozotti tavolsag nem lehet nagyobb 75 cm-nél.

- Csak tompaszogeket hasznéljunk (min. 100)°

- Arobot akkor tud athaladni egy Uton vagy jardan, ha az Gt vagy a jarda a gyep szintjén van. A hatarolo
drétotajardalapokalatt vagy kozott kell elhelyezni.

0

- - O\
|| E
. L 1=60cm24in 20 cm/8 i’

3.Vezesse at a megallitovezetéket a toltéallomas télcsérein. Csatlakoztassa az eliilsé oldalrdl érkezé
vezetéket - ahol a robot parkolnifog - a fekete csatlakozéhoz, a hatso részrél érkezé visszatartod
vezetéket pedig a piros csatlakozéhoz. Tavolitsa el a szigetelést 10-15 mm hosszdsagban a
megallitéhuzal végeirdl, és csatlakoztassa 6ket a téltéalloméashoz. Ha forditva van beszerelve, a robot
jelzi,hogy a munkaterileten kivil van.

4.Csatlakoztassa a kisfesziiltségu kédbelt a toltéallomashoz. Csatlakoztassa a tapegységet az
aramforrashoz. Ha a korlatozo kabel megfeleléen csatlakozik a toltéallomashoz, csatlakoztassa a
kisfeszlltségli kabelt a tapegységhez.

5.Csatlakoztassa a toltéallomast a foldhoz a csapok (17) segitségével.

6.Helyezze arobotot a toltéallomasra.

Informaciés lampak a toltéallomason - lizenetek
1.fehér - flnyird kiilsé toltéallomas

2. piros - toltés

3.z06ld - arobot teljesen feltoltott

4.fehér és piros villogas - a hatarolo6 vezeték megszakadt
5.sargan villog6 - arobot frissiti a szoftvert.

Robotvezérlés a vezérlpultrol

Inditds: nyomja meg és tartsalenyomva a be/ki gombot (1b) 3 masodpercig.

Kikapcsolds: nyomja meg és tartsa lenyomva a be-/kikapcsolé gombot (1b) 3 masodpercig.

A kaszélds megkezdése: nyomja meg a kaszélé gombot (1a), majd a be/kikapcsolé gombot (1b).
Stop: nyomja mega STOP gombot (1d).
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Helyi kaszalas: nyomja meg a kaszaléd gombot (1a), majd nyomja meg és tartsa lenyomva a HOME
gombot (1c) 3 masodpercig.

Vissza a toltéallomasra: nyomja meg a HOME gombot (1¢), majd a be-/kikapcsolét (1b).

A vdagasi magassag megvaltoztatdsa: nyomja meg és tartsa lenyomva a kaszdlégombot (1a) 5
méasodpercig a kaszaldsi magassag beallitasi izemmad elinditdsahoz. A kaszdlégomb (1a) 5 mm-rel
noveliavagasi magassdgot,a HOME gomb (1c) 5 mm-rel csokkenti a vdgési magassagot. Erésitse meg
avalasztdsta ON/OFF gombbal (1b).

Oldja fel a flinyirot a PIN-koddal: Egy 4 szamjegyt kodot kell megadni. A szamjegy kivéalasztasa a
kaszalégomb (1a) megnyomasaval - a paratlan szamjegyek egyikének kivalasztdsahoz, vagy a HOME
gomb (1c) megnyomadséval - a paros szamjegyek egyikének kivalasztasahoz torténik. A kivalasztott
szamjegy megerdsitéséhez és atovabbhaladdshoz nyomja meg az OKgombot (1b). Az alapértelmezett
PIN kéd: 0000.

Gyadribeallitasok visszaallitasa: A gyéri beallitasok visszaallitasdhoz tartsa lenyomva a kaszalé (1a) és a
HOME (1c) gombokat 5 masodpercig.

Kényszeritett kikapcsolds: A készilék kikapcsolasanak kikényszeritéséhez nyomja meg és tartsa
lenyomva a be/ki gombot (1b) 15 mésodpercig.
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Robotvezérlés az alkalmazasbol
Arobot telefonos vezérléséhez telepitenikell az Intelligens flinyiré alkalmazast.

Arobot és azalkalmazas péarositasdhoz a kovetkezbkre van sziikség:

1.Hozzon létre egy fiokot az alkalmazasban

2 Arobot allandéan csatlakozhat egy WiFi hal6zathoz, vagy egy BT csatornan keresztiil csatlakozhat
egy kozelben [évo telefonhoz. BT-kapcsolaton keresztiil nem minden funkcid érheté el, és azilyen
kapcsolatnak korlatozott a hatétavolsaga. Ajanlott, hogy a toltéallomas és arobot a WiFi router
hatétavolsédgan belillegyen.

3.Azalkalmazasban vélassza az "Eszkdz hozzdadasa" lehetéséget, és keresse meg arobotot. Ezutan
kovesse az alkalmazasban talalhaté leirast. A robot csak a 2,4 GHz-es sdvban m(ikodé halézatokkal tud
egyuttmikodni. Az 5 és 6 GHz-es sdvok nem tdmogatottak.

4.azalkalmazas lehet6vé teszi:

- Utemezés beallitasa arra vonatkozdan, hogy a késziilék mikor mikddhet;

-avagdasi magassag megvaltoztatasa;

- elkezdi a kaszalast, megallitja a robotot, és utasitja, hogy térjen vissza a bazisra;

- akaszalas elrendezésének megvaltoztatasa, hogy a sorok hosszanti, keresztiranyu vagy
keresztiranyuak legyenek.

-agyeptérkép ésanyirt terllet el6nézete;

-arobot PIN-kédjanak médositasa;

-akészllék mikodési el6zményeinek megtekintése;

-haakorldtozé kdbeldramkorben megszakadést észlel, az alkalmazas jelzi a hiba hozzavetdleges
helyét.

5Lehetdség van arobot mikodtetésének megosztasara a felhasznaléifiokok kozott. Minden
felhasznalonak kiilon fiokkal kell rendelkeznie.
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Tovabbi megjegyzések:

Az eséérzékel6 egy alkatrész a késziilék testén, két elektrédaval. Amikor elegend6 mennyiségl viz
gyllik 6ssze az érzékel6ben - azinformacié eljut a késziilékhez. Ez az érzékel6 meghatarozza a talaj
nedvességét/nedvességtartalmat. Ha viz gylilik 6ssze az érzékelében - a talajnedvesebb lesz. Amikor
kiszarad, a talajnakis eléggé ki kell szaradnia ahhoz, hogy a robot kerekei ne csisszanak. Az
esécseppek ésazesé Onmagaban nem jelentenek veszélytarobotra.

Az es6érzékeldre adott reakciok az alkalmazasban ki- és bekapcsolhatok.

(2) Amenetrendet csak ajovébeniidében lehet meghatarozni. Ha az itemterv szerinti munka 9 6rakor
kezddédik és 10 drakor fejezddik be, és a flinyirds kézzel kezdédik - a robot nem fogja befejezni az
Utemterv szerinti munkat. Ha a robot az itemterv szerint automatikusan elindul, akkor az itemtervben
megadottidd utan visszatér a bazisra.

A flinyiré robot gondoskodik a gyep nyirasarol. A szezon kezdete eldtt célszerli a gyepet hagyomanyos
modszerekkel nyirni. A kivélasztott kaszalasi hossz és a fii hossza kozotti kiilonbség nem lehet tobb 10
mm-nél. A levagott fli mulcsozodik, és tragyaként a gyepen hagyhaté.

Célszer( a keresztiranyu vagy hossziranyu kaszaldsi médot valasztani, hogy a robot a kozelebbi
hatdrol6 drotok kozott haladjon. Ajénlott, hogy a hatérolé dréotok kozotti tavolsag ne haladjameg a 20
métert. Ha a tdvolsag ennél nagyobb, a terepviszonyoktol és az akadéalyok szamatol fliggéen
torzulasok és eltérések [éphetnek fel az itvonalban.

Tisztitas és karbantartas

A karbantartdsi munkaélatok elvégzése el6tt gy6z6djon meg arrdl, hogy a készilék ki van kapcsolva.
Rendszeresen torolje 4t a készuléket nedves ruhdval. Tavolitsa el a felgytlemlett flinyesedéket a
vagokéskamrabol. Az éles vagdelemek kozelében végzett karbantartasi munkaknal véddkesztyt kell
viselni. Cserélje ki a késeket, harosszabb flinyirasi eredményt észlel (csipkézett flikések). A kések
kétoldalasak. Ha a kést Uj késre cseréli, célszert a rogzitécsavart is kicserélni.

Ha a késziiléket hosszabb ideig nem hasznalja, ajanlott -20—60 fokon tarolni, és azakkumulator
toltottségiszintje 50% koril legyen.

Hibaiizenetek

Ha hibalizenetet kap, ellendrizze a flinyir6 allapotat, hogy nem akadt-e el egy akadédlyon, hogy a
fels6test szabadon mozoghat-e. Célszer( a flinyirét a toltébazisra vinni és Ujrainditani. Ha a hiba
tovabbrais fennall, kapcsolatba kell 1épni a szervizzel. A leggyakoribb hibék listaja:

Inditsa Ujra a flinyirdt. Gy6zédjon meg arrdl, hogy a WiFi halozati
E104 Firmware frissitési hiba lefedettség elég j6. Ha a probléma tovébbrais fennall, forduljon a
szervizhez.

Ellendrizze és 6vatosan ringassa a felsé burkolatot. Helyezze a
E202 Utkozésérzékels hiba robotot a bazisra ésinditsa Ujra. Ha a probléma tovabbrais fennall,
forduljon a szervizhez.

Helyezze arobotot a toltébazisra, inditsa ujra. Ha a probléma

E207 Kerlletikabel érzékel6 hiba tovabbrais fennall, forduljon a szervizhez.
. . o Gy6z6djon megréla, hogy a toltéalloméashoz valé hozzaférés nem
E301 Hiba, a robot nem tud visszatérnia akadalyozott. Nyomja meg a STOP gombot, és a robot térjen vissza

dokkoldéallomasra . AP
djraatoltébazisra.

Ellendrizze, hogy egy akadaly nem tette-e mozgasképtelennéa

E302 Hiba, a robot beszorult flinyirét, vagy hogy a kerekek nem furédtak-e be a saros talajba.

Ellenérizze, hogy a robot nem futott-e akadélyba, vagy a kerekek

E304 Hiba, arobot felemelkedett nem akadtak-e be egy akadélyba.
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Fontolja meg egy sziget |étrehozasat, amely korlatozott hozzaférést

E307 Hiba, a robot felborult biztosit a nehéz terephez.
£310 Hiba, arobot nem indult el az dllomésrél| Allitsale a robotot a STOP gombbal, inditsa Gjra a kaszalasta MOW és
vagy a hatarol6 vezetékrol az OK gombok megnyomaésaval.
E311 Hiba, Gtkozés a térképezés soran Tavolitsa el azakadalyt az utvona!r(?l ahatarvonalon. Inditsa Gjraa
kaszalast
Gy6z6djon meg réla, hogy a terep lejtése nem haladjamega
E313 Hiba, tulzott délés hatarértéket. Helyezze a robotot a bazisra, inditsa Gjra és kezdje tjraa
kaszalast.
Gy6z6djon meg réla, hogy a kaszalétarcsa nem blokkolddott, tisztitsa
E437 Hiba, kaszalémotor védelme Imeg a vagdkamraban felhalmozoédott felesleget. Ellenérizze, hogy a fii
aterlleten nem tul sird és hosszu-e.
E441 Hiba, bal kerék elakadt tavolitsa el azakadalyt, ésinditsa Ujra a robotot.
E451 Hiba, jobb kerék blokkolva tévolitsa el az akadalyt és inditsa Ujra a robotot.
E501 Hiba, hibas akkumulétor-llapot Vlgyearobototatgltobaglsra,esm.dltsa UJra.HaaprobIematovabbra
isfennall, forduljon a szervizhez.
£502 Hiba, tdl magas akkumulatorfesziltség Vigye arobotota toltoba/msra, mcﬁtsa djra. Hla aproblématovéabbrais
fennall, forduljon a szervizhez.
Hiba, tul alacsony Vigye arobotot a télt6bazisra, inditsa tjra. Ha a probléma tovabbra is
E503 . L ; . R
akkumulatorfesziiltség fennall, forduljon a szervizhez.
507 Hiba, azakkumulator hémérséklete tul | Gy6z6djon megréla, hogy a kdrnyezeti hémérséklet 0 és 40 °C fok
alacsony kozott van.
A lesx . Huzza ki és csatlakoztassa a dokkoldallomast az aramforrashoz. Haa
E601 Kommunikacioés hiba a téltéallomassal . . N < . .
probléma tovabbra is fennall, forduljon a szervizhez
E604 Hiba, torott keriileti vezetek Javasoljuk, hogy az alkalmaz'as s.gg._ltsegev,el keresse meg a kerdileti
vezeték torott részét.
Ellenérizze arobot helyét, gy6z6djon meg arrdl, hogy a
E605 Hiba, arobot a munkatertileten kiviil van| megallitohuzal nem fekszik til mélyen és helyesen van elhelyezve.
Ellendrizze, hogy a stopkabel megfeleléen csatlakoztatva van-e a
Ellendrizze, hogy a hatdrolé kdbel helyesen van-e elhelyezve, hogy a
E606 Hiba, tereptérképezési hiba toltéallomas sik terepen van-e, hogy a hatarol6 kdbel 15%-nal kisebb
lejtésii dombokon fekszik-e.
Hiba, a korldtozé kabel tul hossza vagy a| Allitsa be a korlatozé kébel hosszat, ne legyen hosszabb 180 m-nél, és
E607 N . . N P
munkaterilet tul nagy ateljes munkateriilet ne legyen nagyobb 1000 m*-nél.
Hiba, a toltéallomast rogzité csapok - R P, s
E609 helyteleniil lettek elhelyezve Ellendrizze a toltéallomast rogzité csapok rogzitését.
610 Hiba a tolt6alloms frissitése meghitsult Inditsa quaarollJotot,'es helylezzeatoI»toaIIomas'ra. Haaprobléma
tovabbrais fennall, forduljon a szervizhez.
. e Lo Ellendrizze, hogy a hatarolé vezeték megfelel6en csatlakozik-e a
Hiba, a hatéarolo vezeték nincs as . . . . ) X
E611 les < toltéallomashoz. Ha a probléma tovébbra is fennall, forduljon a
csatlakoztatva a toltéallomashoz R
szervizhez.
£702 Agyari visszaallités sikertelen Inditsa Gjra a robotot, és helyezze a toltéallomésra. Ha a probléma

tovéabbrais fennall, lépjen kapcsolatba a szervizzel
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Miszaki adatok:

Tapegység: 24V AC, 1.5A

Arogzitékabel maximalis hossza: 180 m

Maximalis munkateriilet: 1000 m?

Az ad¢ frekvenciatartoménya: 2,4 - 2,484 GHz

Adoteljesitmény: <20 dBm

Megengedett kdrnyezeti hémérséklet mikodés kdzben: 0-50 °C
Hangnyomasszint (LpA): 55 dB (A)

Mérési bizonytalansag (K): 3 dB (A)

Egységsuly: 19.6 kg

Tapellatasi adatok:

Model: DZ0488WL240200V
Input:100-240V-50/60Hz 1.5A
Output:24.0V-2.0A 48.0W
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Pomembne informacije

Da bizagotovili najvecje zadovoljstvo uporabnika, zmogljivost
izdelka in popolno uporabo njegovih funkcij, priporo¢amo, da
pred uporabo naprave natanc¢no preberete ta priro¢nik. Pred
prvo uporabo naprave upostevajte navodila v priro¢niku.
Proizvajalec ne odgovarja za morebitno $kodo, ki bi nastala
zaradi uporabe naprave, ki ni v skladu z njenim namenom, ali
zaradi nepravilnega delovanja. Navodila za uporabo je treba
shraniti za prihodnjo uporabo.

Varnost nadelovhem mestu:

* Strojjezasnovan zakosnjo trave. Naprave ne uporabljajte za
druge dejavnosti.

* Delovno mesto mora biti urejenoin dobro osvetljeno.
Neurejenostin slaba osvetlitev prispevata k nesrecam.

* Predzacetkomdelje treba pripravitiin ocistiti mesto ter
odstraniti vse kamenje, veje, zice in druge tujke, ki strlijo iz
tal.

* Naprave na elektri¢ni pogon ne uporabljajte v eksplozivnih
okoljih, ki jih povzrocajo vnetljive tekocine, plini ali prah.
Naprava lahko proizvajaiskre, ki lahko vzgejo prah ali hlape.

* Otrokom aliopazovalcem ne dovolite vstopa v prostore, kjer
se uporablja naprava z motorjem na elektri¢ni pogon.

* Vrtnoopremo na elektri¢ni pogon puscajte stran od ljudi.

e Upravljavecaliuporabnik je odgovoren za nesrece ali
nevarnosti, ki se zgodijo drugim osebam ali okolju.

Elektricna varnost

* Napravo prikljucite le na vti¢nico zznacilnostmi, ki so
skladne zvrednostmi na tipski ploscici. Preverite, ali skupna
poraba elektri¢ne energije vse opreme, priklju¢ene na_
vti¢nico, ne presega najvecje obremenitve varovalke. Ce
uporabljate podaljsek, preverite, ali skupna poraba energije
opreme, priklju¢ene na podaljsek, ne presega parametrov
obremenitve podaljska. Podaljsevalni kabel mora biti
polozen tako, da seizognete nenamernim potegomin
spotikanju ob njega, in mora bitinamescen zunaj delovnega
obmodja.
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Napajalnika ne izpostavljajte dezju ali vlagi. Ce v enoto
pride voda, se povecla nevarnost elektri¢cnega udara.

Za dodatno zascito je priporocljivo v elektri¢ni tokokrog, ki
napaja polnilnik kosilnice, namestiti napravo za preostali
tok (RCD) z nazivnim preostalim tokom najvec 2A. V zvezis
tem se posvetujte s strokovnjakom elektri¢arjem.

V primeru pricakovanih nevihtin nevarnih vremenskih
pojavov je treba napajanje in kable odklopiti od polnilne
postaje, da se zmanjsa tveganje poskodb elektri¢nih
komponent. Ko nevarnost mine, lahko napajanje ponovno
prikljucite.

Varnost pri uporabi

Naprava je namenjena samo za domaco uporabo. Naprave
ne uporabljajte za druge namene, ki niso zdruzljivi z njeno
predvideno uporabo.

Delo znapravo se ne smeizvajati, e ste utrujeniali pod
vplivom alkohola, drog ali zdravil. Med uporabo je potrebna
popolnazbranostin previdnost. Nepozornost lahko privede
do nesrec¢inresnih poskodb ali materialne Skode.

Pred zagonom naprave odstranite vsa orodja, ki ste jih
uporabili za nastavitev naprave. Ce orodje pustite v gibljivih
delih, lahko povzrocite poskodbe.

To opremo lahko uporabljajo otroci, stari najmanj 8 let, in
osebe zzmanjSanimitelesnimiin dusevnimi sposobnostmi
ter pomanjkanjem izkusenjin poznavanja opreme, Ce je
zagotovljen nadzor ali navodila za varno uporabo opreme,
da serazumejo s tem povezana tveganja. Otroci se zopremo
ne smejo igrati. Otroci breznadzora ne smejo Cistiti ali
vzdrzevati opreme.

Priuporabiaparata v blizini otrok ali hisnih ljubljen¢kov
bodite Se posebej previdni. Otrokom ne dovolite, da bi se
igrali znapravo. Upravljanje aparata z aplikacijo je
dovoljeno le pod nadzorom odraslih.

V delovhem obmoc¢ju naprave ne smejo biti prisotne osebe,
zlasti otroci ali hisni ljubljencki.
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* Dotikanje gibljivih delov, kot so rezalni nozi, je dovoljeno
Sele, ko se ti popolnoma ustavijo.

» Cejenapravablokirana, ¢e opazite nenaravne vibracije v
napraviali ¢e morate opraviti vzdrzevalna dela, jo takoj
izklopite. Pri ponovnem zagonu je treba najprej preveriti, ali
ni prislo do poskodb. PoSkodovane opreme ne smete
uporabljati.

* Zaradiposkodovanega kabla ali vtica je treba enoto pred
popravilom najprej odklopitiiz elektricnega omrezja.

* Baterijolahko polnite samo s polnilno postajo, ki jo je
dobavil proizvajalec.

* Naprave ne smete potopiti vvodo ali katero koli drugo
tekocino.

* Napravo je trebaredno Cistiti, kot je priporoc¢eno v poglavju
"Cid¢enje in vzdrZevanje naprave".

* Uporabljajte samo originalno dodatno opremo za aparat ali
tisto, ki jo priporoca proizvajalec. Uporaba dodatkov, ki jih
proizvajalec ne priporoca, lahko poskoduje aparatin ogrozi
varnost uporabe.

* Omejitvenikabline smejo biti naviti, da ne bi prisSlodo
motenj signala.

e Cesenatratiuporabljarazgrinjalnik, je treba omejevalne
Zice zakopati, da se preprecijo poSkodbe. Signal iz Zic bo
deloval pravilno, ¢e bodo zice namesS¢ene do 5 cm pod
nivojem tal.

* Kosilnice ne smete uporabljati pritemperaturah pod 0o Cin
nad 500 C. Prenizka ali previsoka temperatura zmanjsa
zmogljivost strojain lahko povzrodi nesreco.

* Na polnilni postajialirobotu za koSnjo ne nastavljajte
nicesar.

* Privzdrzevanjurobota, ¢is¢enjuin delu v bliZinirezil za
kosnjo je priporocljivo nositi zas¢itne rokavice.

* Robotske kosilnice ni priporocljivo uporabljati za koSnjo
trave med uporabo Skropilnicin zalivanjem trate. Pri urniku
dela kosilnice je treba upoSstevati urnik zalivanja.
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veljajo dolocila evropske smernice 2012/19/EU. Seznaniti se je treba z lokalnimi zahtevami

E Ce se na napravinahaja oznaka - prekrizan zabojnik za odpadke, to pomeni, da za izdelek

za zbiranje elektri¢nih ter elektronskih odpadkov. Ukrepati je treba v skladu z lokalnimi

predpisi.lzdelka se ne sme odstranjevati skupaj z navadnimi odpadki. Ustrezno

odstranjevanje starega izdelka pomaga izkljuciti morebitne negativne uc¢inke na okolje in

¢lovekovo zdravje.

Napravaizdelana iz visokokakovostnih materialov ter komponent, ki se lahko reciklirajoin

N
%(9 ponovno uporabijo.

Opis naprave:

1.nadzorna plosca:

a) Gumb za kosnjo MOW

b) gumb za preklop OK

¢) Gumb HOME

d) Gumb STOP

e) Indikator stopnje napolnjenosti baterije (25-100 %)
f) Indikator povezave WiFi

g) Indikator povezave Bluetooth

h) Opozorilo o praznem akumulatorju
i) Kazalnik: robot je zaklenjen
2.zgornje ohisje

3.gumb za zaustavitev

4.zadnja kolesa

5. kontakti polnilnih vrat

6.sprednja kolesa

7.disk zrezalnimirezili

Orodja, potrebna za namestitev robota za kosnjo:

- kladivo - za zabijanje zaticev, ki drzijo pritrdilni kabel.

- lopata/lopata - za kopanje v zadrzevalni liniji

8.rocaj

9. pokrov baterije
10.informacijske LED diode
11. polnilna postaja
12.nizkonapetostni kabel
13.napajanjezzico

14 Navodila za uporabo
15.omejitveni kabel

16. vijaki

17. zatici

18. zatici

19. pomozno ravnilo

20. prikljucek za omejevalni kabel
21.dodaten komplet rezil
22.vijaki za pritrditev rezila
23.kljuc Allen

-rezalnik za odstranjevanje Zice - za pripravo zadrzevalne Zice

-klesce

Namestitev polnilne postaje, mejne zice in robotske kosilnice

1 Pripravite lokacijo za polnilno postajo. Ta mora biti razmeroma ravna in ne sme biti izpostavljena
zamakanju ali poplavljanju. Priporocljivo je, da vzdolz postaje (pred in za njo) pustite 1,5 m razdalje v
ravni Crti brez ovir. Postaja naj bo narobu delovnega obmocja in ne na otoku znotraj obmogja.
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2.Upostevajte smernice za napeljavo zaustavitvenega vodnika:

-V ozkih prehodih naj bo razdalja med vodniki vsaj 60 cm.

- Zice morajo biti vsaj 35 cm oddaljene od ovir, visjih od 5 cm.

- Zice morajo biti vsaj 30 cm oddaljene od ovir, nizjih od 5 cmin visjih od 1 cm.
- Zice morajo biti vsaj 10 cm oddaljene od ovir, nizjih od 1 cm.

- Razdalja med vzporednimiZicami mora biti vsaj 20 cm.

- Kanali morajo biti od bazenov in vodnih povr$in oddaljeni najmanj 75 cm.

- Zice se ne smejo krizati.

- Razdalja med zatici (18), ki pritrjujejo mejne Zice, ne sme biti ve¢ja od 75cm.
- Uporabljajte samo oglate kote (min. 100)°

- Robot lahko precka pot ali plocnik, e je pot ali plo¢nik naisti ravni kot trata. Mejno zico je treba
namestiti pod ali med plosce plo¢nika.

0| - %

on- | e

= 60cm/24 int  « 20 cm/8 in!

3

|
bad |
v

3. Zaustavitveno Zico speljite skozi lijake v polnilni postaji. Zico, ki prihaja s sprednje strani, kjer bo
robot parkiral, prikljucite na ¢rno sponko, zaviralno zico, ki prihaja zzadnjega dela, pa nardeco
sponko. S koncev zaporne Zice odstranite izolacijo v dolzini 10-15 mmiin jih prikljucite na polnilno
postajo. Ce je namescen obratno, bo robot pokazal, da je zunaj delovnega obmogja.

4.Nizkonapetostni kabel prikljucite na polnilno postajo. Prikljucite napajalnik na vir napajanja. Ko je
omejevalni kabel pravilno priklju¢en na polnilno postajo, povezite nizkonapetostni kabel zvirom
napajanja.

5.Polnilno postajo z zatic¢i (17) povezite zzemljo.

6. Postavite robota na polnilno postajo.

Informacijske luci na polnilni postaji - sporocila

1. bela - zunanja polnilna postaja za kosilnice
2.rdeca - polnjenje

3.zelena-robotje popolnoma napolnjen
4.beloinrdece utripanje - prekinjena mejna zica
5.utriparumeno - robot posodablja programsko opremo
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Upravljanjerobotaznadzorne plosce

Zagon: pritisnite in drzite gumb za vklop/izklop (1b) 3 sekunde.

Izklop: pritisnite in drzite gumb za vklop/izklop (1b) 3 sekunde.

Zacetek kosnje: pritisnite gumb za kosnjo (1a) in nato gumb za vklop/izklop (1b).

Stop: pritisnite gumb STOP (1d)

Lokalna kosnja: pritisnite gumb za kosnjo (1a), nato pa pritisnite in 3 sekunde drzite gumb HOME (1c).
Nazaj na polnilno postajo: pritisnite gumb HOME (1¢) in nato stikalo za vklop/izklop (1b).
Spreminjanje visine kosnje: pritisnite gumb za kodnjo (1a) in ga drzite 5 sekund, da se sprozi nacin
nastavitve viSine kosnje. Gumb za kosnjo (1a) poveca visino kosnje za 5 mm, gumb HOME (1¢c) pa visino
kos$nje zmanjsaza 5 mm. Izbiro potrdite zgumbom ON/OFF (1b).

Kosilnico odklenite s kodo PIN: Vnesti je treba $tirimestno kodo. Stevilko izberete tako, da pritisnete
gumb za kosnjo (1a) - daizberete eno od lihih stevilk, aligumb HOME (1c¢) - da izberete eno od sodih
Stevilk. Za potrditevizbrane Stevilke in nadaljevanje pritisnite gumb OK (1b). Privzeta koda PIN je:
0000.

Obnovitev tovarniskih nastavitev: ce zelite obnoviti tovarniske nastavitve, pritisnite in 5 sekund drzite
gumba za kosnjo (1a) in HOME (1c¢).

Prisilni izklop: Ce Zelite, da se naprava izklopi, pritisnite in 15 sekund drzite gumb za vklop/izklop (1b).

Upravljanjerobotaiz aplikacije
Zaupravljanje robota s telefonom je treba namestiti aplikacijo Intelligent Mower.

Ce zelite robota seznaniti zaplikacijo, morate:

1. Ustvarite racun v aplikaciji

2 Robot je lahko stalno povezan z omrezjem WiFi ali pa se prek kanala BT poveze s telefonom, ki je v
blizini. Prek povezave BT niso na voljo vse funkcije, poleg tega ima tak$na povezava omejen doseg.
Priporocljivo je, da sta polnilna postaja in robot vdosegu usmerjevalnika WiFi.

3.vaplikacijiizberite "Dodaj napravo" in poiscite robota. Nato sledite opisu v aplikaciji. Robot lahko
deluje le zomrezji, ki delujejo v frekvenénem pasu 2,4 GHz. Pasova 5 in 6 GHz nista podprta.

4. aplikacijaomogoca:

- nastavitev urnika, kdaj lahko enota deluje;

-spreminjanje visine rezanja;

- zacnete kositi, ustavite robota in mu narocite, naj se vrne v bazo;

- spreminjanje razporeditve ko3nje, ali naj bodo linije vzdolzne, pre¢ne ali navzkrizne, - spreminjanje
razporeditve kosnje, ali naj bodo linije vzdolzne, pre¢ne ali navzkrizne.

- predogled zemljevida trate in pokosenega obmogja;

- spreminjanje robotove kode PIN;

- pregled zgodovine delovanja naprave;

- Ce je zaznana prekinitev v omejitvenem kabelskem tokokrogu, aplikacija prikaze priblizno lokacijo
napake.

5 Upravljanje robota je mogoce delitimed uporabniskimirac¢uni.Vsak uporabnik mora imeti svoj
racun.
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Dodatne pripombe:

Senzorza dezje sestavni del na ohi$ju enote zdvema elektrodama. Ko se v senzorju nabere zadostna
koli¢ina vode, se informacija prenese v napravo. S tem senzorjem se dolo¢i vlaznost/navlazenost tal. Ko
sevsenzorjunabere voda, so tla boljvlazna. Ko se zemlja posusi, se mora tudi dovolj posusiti, da
robotova kolesa ne zdrsnejo. DeZzne kaplje in dez sami po sebi ne predstavljajo nevarnosti za robota.
Reakcije na senzor dezja lahko vklopite in izklopite v aplikaciji

(2) Casovnirazpored je mogoce dolo¢itile v prihodnosti. Ce naj bi se delo po urniku za¢elo ob 9. uriin
konéalo ob 10. uri, kodnja pa se za¢ne ro¢no - robot ne bo dokon¢al dela po urniku. Ce se robot v skladu
zrazporedom za¢ne samodejno, se bo po ¢asu, ki ga doloca razpored, vrnil v bazo.

Robot za koSnjo poskrbi za urejeno trato. Pred zacetkom sezone je priporocljivo trato pokositi s
tradicionalnimi metodami. Razlika med izbrano dolzino koSnje in dolzino trave ne sme biti ve¢ja od 10
mm. Posekana trava se mulciin se lahko pusti na trati kot gnojilo.

Priporocljivo je izbrati precni ali vzdolzni nacin ko3nje, tako da robot vozi med blizjimi mejnimi zicami.
Priporo¢ljivo je, da razdalja med mejnimi zicami ne presega 20 metrov. Ce je razdalja ve¢ja, lahko glede
naterenin Stevilo ovir pride do popacenjin odstopanj na poti.

Cis¢enjein vzdrzevanje

Predizvajanjem vzdrzevalnih del se prepricajte, da je enotaizklopljena.

Enoto redno obrisite zvlazno krpo. Odstranite nabrano pokoseno travo iz komore za rezalni noz. Pri
vzdrzevalnih delih v blizini ostrih rezalnih elementov je treba nositi zaé¢itne rokavice. Ce opazite slabsi
rezultat kosnje trave (nazobcana travnarezila), zamenjajte rezila. Rezila so obojestranska. Pri
zamenjavirezila znovim je priporoc¢ljivo zamenjati tudi pritrdilni vijak.

Ce naprave dalj ¢asa ne boste uporabljali, jo je priporo¢ljivo hraniti pri temperaturi -20—60 stopinj in
priblizno 50-odstotni stopnji napolnjenosti baterije.
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Sporocila o napakah

Ko prejmete sporocilo o napaki, preverite, v kakdnem stanju je kosilnica, ali ni obti¢ala na oviriin ali se
zgornjidel telesa lahko prosto premika. Priporocljivo je, da kosilnico odnesete v polnilno bazo in jo
ponovno zazenete. Ce se napaka ne odpravi, se je treba obrniti na servisno sluzbo. Seznam
najpogostejsih napak:

Napaka pri posodobitvi stroine programske Ponovno zazenite kosilnico. Prepricajte se, da je pokritost omrezja
E104 P prip neprog WiFi dovolj dobra. Ce se tezava nadaljuje, se obrnite na servisni
opreme
oddelek
Preverite in rahlo stresite zgornje ohisje. Postavite robota v podstavek|
E202 Napaka senzorja trka in ga ponovno zazenite. Ce se tezava $e naprej pojavlja, se obrnite na
servisno sluzbo.
£207 Napaka senzorja obodnega kabla Robota pre?stawtevpolml‘no bazomga ponovlno zaze[nte.Ce tezava
Se vedno obstaja, se obrnite na servisno sluzbo.
Napaka, robot se ne more vrnitiv priklju¢no Prepricajte se, da dostop do polnilne postaje ni blokiran. Pritisnite
E301 . X R .
postajo gumb STOP in poskrbite, da se robot ponovno vrne v polnilno bazo.
£302 Error, robot je ujet Preverite, ali ovira ni onesposobila koanl;e aliali se kolesa niso
zakopala v blatno zemljo.
304 Error, robot je dvignjen Preverite, alirobot ninaletel na ov!ro alialise kolesa niso zagozdilav
oviro
£307 Napaka, robot se je prevrnil Razmislite o oblikovanju otoktae?eonrgejenlm dostopom do tezkega
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Napaka, robot se nizagnal s postaje ali mejne

Robota ustavite zgumbom STOP, kosnjo ponovno zacnite s pritiskom na|

E310 Zice gumba MOW in OK
E311 Napaka, tr¢enje med kartiranjem Odstranite oviro s poti na mejni ¢rti. Ponovno zazenite kosnjo
. . Poskrbite, da nakloni terena ne presezejo mejne vrednosti. Postavite
B313 Napaka, prevelik nagib robota v podstavek, ponovno zazenite in za¢nite kositi.
Poskrbite, da disk kosilnega rezila ni blokiran, o¢istite presezek, ki se je
E437 Napaka, zas¢ita motorja za ko3njo nabral v komori za ko3njo. Preverite, ali trava na obmo¢ju ni pregosta in
dolga
E441 Napaka, blokirano levo kolo odstranite oviro in ponovno zazenite robota
E451 Napaka, blokirano desno kolo odstranite oviro in ponovno zazenite robota
E501 Error, incorrect battery status Robota prel:naknltevpo}nllno baz_om ga poqovnoza}zenlte. Cese
tezava nadaljuje, se obrnite naservisno sluzbo.
502 Napaka, previsoka napetost baterije Robota premakmtequlmlno baz_om ga por?ovnozefzenlte Cese
tezava nadaljuje, se obrnite na servisno sluzbo.
E503 Napaka, prenizka napetost baterije Robota premakmtequlmlno bazgm ga por?ovnozalzemte Cese
tezava nadaljuje, se obrnite na servisno sluzbo.
E507 Error, battery temperature too low Zagotovite, da je temperatura okolice med 0 in 40 stopinjami °C.
£601 Komunikacijska napaka s polnilno postajo Odklopite in prlkljucnlelpnklopnolpostajo na wrnapvajanja. Cesetezava
nadaljuje, se obrnite na servisno sluzbo.
£604 Napaka, pretrgana obodna Zica Zaiskanje pretrganegadela otlnodlj‘ezme priporo¢amo uporabo
aplikacije
Preverite lokacijo robota, preverite, ali zaporna zica ne lezi pregloboko
E605 Napaka, robot je zunaj delovnega obmo¢ja inalije pravilno namescena. Preverite, ali je bila zaustavitvena zica
pravilno priklju¢ena na polnilno postajo.
Preverite, ali je mejna zica pravilno namescena, ali polnilna postaja lezi
E606 Error, terrain mapping error naravnem terenu, ali mejna zica lezi na hribu z naklonom, manjsim od
15 %.
E607 Napaka, omejitveni kabel je predolg ali Prilagodite dolzino omejitvenega kabla, ne sme biti daljsiod 180 m,
povrsina delovnega obmogja je prevelika skupna delovna povrsina pa ne sme biti ve¢ja od 1000 m2?
E609 Napaka, zatici, ki prljﬂjuje]o povlvnlln_o postajo, Preverite pritrditev zatiev, ki pritrjujejo polnilno postajo
so nepravilno namesceni
610 Napaka, posodobitev polnilne postaje ni Ponovno zaZenite robota in ga postavite na polnilno postajo. Ce se
uspela tezava nadaljuje, se obrnite na servisno sluzbo.
E611 Error, boundary wire is not connected to the | Preverite, ali je mejna zica pravilno priklju¢ena na polnilno postajo. Ce
charging station tezava e vedno obstaja, se obrnite na servisno organizacijo.
£702 Factory reset failed Ponovno zazenite robota in ga postavite na polnilno postajo. Ce se

tezava nadaljuje, se obrnite na servisno organizacijo
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Tehni¢ni podatki:

Napajanje: NAPAJANJE: 24V AC, 1.5A

Najvecja dolzina zadrzevalnega kabla: 180 m

Najve¢ja delovna povriina: 1000 m?

Frekven¢no obmoc¢je oddajnika: 2,4 - 2,484 GHz

Moc¢ oddajnika: <20 dBm

Dovoljenatemperatura okolice med delovanjem: 0-50 °C
Raven zvoc¢nega tlaka (LpA): 55 dB (A)

Merilna negotovost (K): 3 dB (A)

Tezaenote: 19.6 kg

Podatki o napajanju:

Model: DZ0488WL240200V
Input:100-240V-50/60Hz 1.5A
Output:24.0V-2.0A 48.0W

61



RL5010 ©® BLAUPUNKT

62



RL5010 ©® BLAUPUNKT

Vazneinformacije

Kako biste osigurali najvece zadovoljstvo korisnika,
ucinkovitost proizvodai potpunu upotrebu njegovih funkcija,
preporuca se da pazljivo procitate ovaj priru¢nik prije uporabe
uredaja. Prije prve uporabe uredaja, slijedite upute u
priru¢niku. Proizvodac nece biti odgovoran za bilo kakvu Stetu
nastalu uporabom uredaja u suprotnosti s njegovom
namjenom ili neispravnim radom. Upute za rad treba saCuvati
za buducu uporabu.

Zastitanaradnom mjestu:

Stroj je dizajniran zarezanje trave. Nemojte koristiti jedinicu
zadruge aktivnosti.

Radno mjesto mora biti uredno i dobro osvijetljeno. Nered i
slabo osvjetljenje doprinose nesre¢ama.

Prije pocetka radova, mjesto se mora pripremitii ocistiti,
ukloniti sve kamenje, grane, zice idruge strane predmete koji
strSe iz zemlje.

Nemojte koristiti elektri¢ni uredaj u eksplozivnom okruzenju
koje stvaraju zapaljive tekucine, plinoviili prasina. Uredaj
moze proizvestiiskre koje mogu zapaliti prasinuili pare.

Ne dopustite djeciilipromatra¢ima u prostore u kojima se
koristi uredaj s elektri¢cnim motorom.

Ostavite vrtnu opremu na elektri¢ni pogon dalje od javnosti.
Operaterili korisnik je odgovoran za nesreceili opasnosti
koje se dogode drugim osobamaiili okolini.

Elektricna sigurnost

Aparat prikljucite samo na uti¢nicu s karakteristikama koje su
u skladu s vrijednostima na plocici s tehnickim podacima.
Provjerite da ukupna potroSnja energije sve opreme
priklju¢ene na zidnu uti¢nicu ne premasuje maksimalno
opterecenje osiguraca. Ako se koristi produzni kabel,
provjerite da ukupna potroSnja energije opreme spojene na
produzni kabel ne premasuje parametre opterecenja
produznog kabela. Produzni kabel treba poloziti tako da se
izbjegne sluc¢ajno povlacenjeispoticanje o njegate gatreba
postavitiizvan radnog podrudja.
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* Neizlazite napajanje kisiili vlaznim uvjetima. Ako voda ude
ujedinicu, povecava serizik od strujnog udara.

* Zadodatnu zastitu, preporucljivo je instalirati uredaj za
zaostalu struju (RCD) s nazivhom zaostalom strujom od
najvise 2 A u elektricnom krugu koji napaja punjac kosilice.
U tom smislu potrebno je konzultirati stru¢njaka za
elektricare.

* Uslucaju ocekivanih olujaiopasnih vremenskih dogadaja,
napajanjeikabelitrebaju bitiisklju¢eniiz stanice za
punjenje kako bise smanjiorizik od ostecenja elektri¢nih
komponenti.Nakon $to je opasnost prosla, napajanje se
moze ponovno spojiti.

e Sigurnostuuporabi

* Uredajje samo za ku¢nu upotrebu. Nemojte koristiti u bilo
koju drugu svrhu koja nije kompatibilna s njegovom
namjenom.

* Radsuredajem ne smijete poduzimati umorniili pod
utjecajem alkohola, drogaiili lijekova. Tijekom uporabe
potrebna je puna koncentracijaioprez. Nepaznja moze
dovestido nesrecaiozbiljnih ozljedaili materijalne Stete.

e Uklonite sve alate koristene za podeSavanje uredaja prije
pokretanja.Ostavljanje alata unutar pokretnih dijelova
mozZe uzrokovati ozljede.

* Ovuopremu smiju koristiti djeca od najmanje 8 godinai
osobe sa smanjenim fizickim i mentalnim sposobnostima te
nedostatkom iskustva i poznavanja opreme, ako je osiguran
nadzor ili upute o tome kako sigurno koristiti opremu tako
da shvaceni povezanirizici. Djeca se ne bitrebalaigratis
opremom. Djeca bez nadzora ne bi trebala ¢istiti ili odrzavati
opremu.

e Budite posebno oprezni kada koristite uredajkadasuu
blizini djecaili ku¢niljubimci. Ne dopustite djeci da se igraju
suredajem. Upravljanje uredajem pomocu aplikacije
dopusteno je samo pod nadzorom odrasle osobe.
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* Uradnom podrudju uredaja ne smiju se nalaziti osobe,
osobito djecaiili ku¢niljubimci.

* Dodirivanje pokretnih dijelova, kao $to su ostrice za rezanje,
dopusteno je samo kada su se potpuno zaustavili.

* Akojeuredajblokiran, ako primijetite neprirodne vibracije u
uredaju ili ako trebate obaviti radove na odrzavanju, odmah
gaiskljucite. Ponovno pokretanje zahtijeva prvo provjeru
oStecenja. Ostecena oprema se ne smije koristiti.

* Ostecenikabeliliutikac zahtijevaju iskljuivanje jedinice iz
napajanja prije nego $to se mogu izvesti popravci.

e Bateriju treba punitisamo pomocu stanice za punjenje koju
jeisporucio proizvodac.

* Uredajse ne smije uranjati u voduiili bilo koju drugu
tekucinu.

* Redovito Cistite uredaj kako je preporuc¢eno u odjeljku
"Ci$¢enjeiodrzavanje uredaja".

e Koristite samo originalne dodatke za uredajili one koje
preporucuje proizvodac. Koristenje pribora koji nije
preporucio proizvodac moze ostetiti uredaji ugroziti
sigurnost koristenja.

* Restrikcijski kabeli ne smiju biti namotani kako biseizbjegle
smetnje signala.

* Ako se natravnjaku koristi skarifikator, zice za ograni¢avanje
treba zakopati kako bi se sprijelilo oStecenje. Signal iz zica
radit ¢eispravno kada su zice postavljenedo 5 cmispod
razine tla.

* Kosilicase ne smije koristitinatemperaturamaispod 0o Ci
iznad 500 C. Preniskaili previsoka temperatura ¢e smanjiti
ucCinkovitost strojai moze dovesti do nezgoda.

* Nemojte nisSta podesavati na stanici za punjenjeilinarobotu
za kosnju.

* Preporucase noSenje zastitnih rukavica prilikom odrzavanja
robota, njegovog ¢is¢enjairada u blizini noZeva za kosnju.
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* Nije preporucljivo koristiti robotsku kosilicu za koSenje trave
dok koristite prskalicei zalijevate travnjak. Raspored rada
kosilice treba uzeti u obzir raspored navodnjavanja.

Ako uredajima znak prekrizenog kontejnera za smece, to znaci da je proizvod pokriven
odredbama Europske direktive 2012/19/EU. Molimo pogledajte zahtjeve lokalnog sustava

— za prikupljanje elektri¢cnogielektroni¢nog otpada. Postupajte u skladu s lokalnim
propisima. Ne bacajte ovaj proizvod zajedno s ku¢nim otpadom. Pravilno odlaganje
isluzenog uredaja ce sprijeciti potencijalne negativne posljedice za prirodni okolis i ljudsko
zdravlje.

N Proizvod je izraden od visokokvalitetnih materijala, koji se mogu recikliratii ponovo
%Q upotrijebiti.
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Opis uredaja:

1.upravljacka ploca: 8.rucka

a) Tipka za kosenje MOW 9. poklopac baterije

b) Tipka prekida¢a OK 10.informacijske LED diode

¢) tipka HOME 11.stanicaza punjenje

d) Tipka STOP 12.niskonaponski kabel

e) Indikator napunjenosti baterije (25-100%) 13.napajanje zicom

f) Indikator WiFiveze 14 Upute zarad

g) Indikator Bluetooth veze 15. restrikcijski kabel

h) Upozorenje o slaboj bateriji 16. vijci

i) Indikator: robot zaklju¢an 17.pribadace

2.gornje kuciste 18. pribadace

3.gumb za zaustavljanje 19.pomocnoravnalo

4. straznji kotaci 20. konektor za restrikcijski kabel
5. kontakti priklju¢ka za punjenje 21.dodatni set ostrica

6. prednji kotaci 22.vijciza pri¢vricivanje ostrice
7.disk s reznim os$tricama 23.imbus klju¢

Alati potrebni za ugradnjurobota za kosnju:

- Cekic - za zabijanje klinova koji drze pri¢vrsni kabel
- lopata/lopata - za kopanje u kontejnment liniji
-rezac za skidanje izolacije - za pripremu stezne Zice
- klijesta

Instalacija stanice za punjenje, grani¢ne zice i robotske kosilice

1 Pripremite mjesto za stanicu za punjenje. Trebao bi biti relativno ravan i ne bi bio podlozan natapanju
ili poplavi. Preporucljivo je ostaviti razmak od 1,5 m u ravnoj liniji bez prepreka duz stanice (ispred i
iza). Stanica bi trebala biti na rubu radnog podrucja, a ne na otoku unutar podrudja.
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2.Usmjerite zaustavni vodi¢ imajucéi na umu smjernice:

- U uskim prolazima razmak izmedu vodica treba biti najmanje 60 cm.

- Zice moraju biti najmanje 35 cm udaljene od prepreka visih od 5 cm.

- Zice moraju biti najmanje 30 cm udaljene od prepreka nizih od 5 cmivisih od 1 cm.

- Zice moraju biti najmanje 10 cm udaljene od prepreka nizih od 1 cm.

-Razmakizmedu paralelnih zica mora biti najmanje 20 cm.

- Kanali moraju biti postavljeni na minimalnoj udaljenosti od 75 cm od bazenaivodenih povrsina.
- Zice se ne smiju krizati.

-Razmakizmedu klinova (18) koji osiguravaju grani¢ne zice ne smije biti vec¢iod 75 cm.

- Koristite samo tupe kutove (min 100 )°

- Robot moze prijedistazu ili plo¢nik ako je staza ili plo¢nik u istoj razini s travnjakom. Granic¢na zica
treba biti postavljenaispod iliizmedu kolni¢kih ploca.
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3. Provucite zicu za zaustavljanje kroz lijevke u stanici za punjenje. Spojite Zicu koja dolazi s prednje
strane, gdje ¢e robot parkirati - na crni terminal, a Zicu za ogranicavanje koja dolazi sa straznje strane,
na crveniterminal. Uklonite izolaciju u duziniod 10-15 mm s krajeva zaustavne zice i ukljucite ih u
stanicu za punjenje. Ako je postavljen na drugu stranu, robot ¢e pokazati dajeizvan radnog podrugja.

4.Spojite niskonaponski kabel na stanicu za punjenje. Spojite napajanje naizvor napajanja. Kada je
restrikcijski kabel ispravno spojen na stanicu za punjenje, spojite niskonaponski kabel s napajanjem.
5. Pri¢vrstite stanicu za punjenje na tlo pomocu klinova (17).

6. Postavite robota na stanicu za punjenje.

Informacijska svjetla na punionici - poruke

1. bijela - kosilica izvan stanice za punjenje
2.crvena-punjenje

3.zeleno-robot potpuno napunjen
4.bijeloicrveno treptanje - grani¢na zica u prekidu
5.treperi zuto - robot azurira softver

Upravljanje robotom s upravljacke ploce

Ukljucivanje: pritisnite i drzite tipku za ukljucivanje/iskljucivanje (1b) 3 sekunde

Iskljucivanje: pritisnite i drzite tipku za ukljucivanje/iskljuc¢ivanje (1b) 3 sekunde

Zapocnite kosnju: pritisnite gumb za koSenje (1a), a zatim gumb za ukljucivanje/iskljucivanje (1b)
Stop: pritisnite tipku STOP (1d)

Lokalna kosnja: pritisnite gumb za kosenje (1a), a zatim pritisnite i drzite gumb HOME (1¢) 3 sekunde
Povratak na stanicu za punjenje: pritisnite tipku HOME (1¢), a zatim prekidac za
ukljucivanje/iskljucivanje (1b)

Promjena visine kosnje: pritisnite i drzite tipku za kosenje (1a) 5 sekundi kako biste pokrenuli nacin
podesavanja visine kosnje.Tipka za kosenje (1a) povecava visinu ko$nje za 5 mm, tipka HOME (1¢)
smanjuje visinu ko$nje za 5 mm. Potvrdite odabir tipkom ON/OFF (1b).
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Otkljucajte kosilicu PIN kodom: Morate unijeti 4-znamenkasti kod. Znamenka se odabire pritiskom
tipke za kosenje (1a) - za odabir jedne od neparnih znamendki ili tipke HOME (1c¢) - za odabir jedne od
parnih znamenki. Za potvrdu odabrane znamenke i nastavak pritisnite tipku OK (1b). Zadani PIN je:
0000.

Vracanje tvornickih postavki: za vracanje tvornic¢kih postavki pritisnite i drzite tipke za koSnju (1a) i
HOME (1c¢) 5 sekundi.

Prisilnoisklju¢ivanje: Za prisilno iskljucivanje jedinice pritisnite i drzite tipku za
ukljucivanje/iskljucivanje (1b) 15 sekundi.

Upravljanjerobotom iz aplikacije
Za upravljanje robotom putem telefona potrebno je instalirati aplikaciju Intelligent Mower

Za uparivanje robota s aplikacijom trebate:

1. Napravite racun u aplikaciji

2 Robot moze biti trajno povezan s WiFi mrezom ili se putem BT kanala povezati s telefonom koji je u
blizini. Nisu sve funkcije dostupne putem BT veze, a takva veza ima ogranicen domet. Preporuca se da
stanica za punjenjeirobot budu udometu WiFi usmjerivaca.

3.u aplikaciji odaberite "Dodaj uredaj" i potrazite robota. Zatim slijedite opis u prijavi. Robot moze
raditi samo s mrezama koje rade u pojasu od 2,4 GHz. Opsezi od 5i6 GHz nisu podrzani.

4. Aplikacija omogucuje:

- postavljanje rasporeda kada jedinica moze raditi;

-mijenjanje visine rezanja;

- poceti kositi, zaustaviti robota i narediti mu da se vrati u bazu;

-mijenjanje rasporeda kosnje, hoce li linije biti uzduzne ili poprecneili popre¢ne

- pregled karte travnjaka i pokoSene povrsine;

-promjena PIN koda robota;

- pregled povijesti rada uredaja;

- ako se otkrije prekid u strujnom krugu ogranicavajuceg kabela, aplikacija ¢e pokazati priblizno
mjesto kvara.

5 Moguce je dijeliti rad robota izmedu korisni¢kih racuna. Svaki korisnik treba imati individualni racun.

Dodatni komentari:

Senzor za kiSu je komponenta na tijelu jedinice s dvije elektrode. Kada se u senzoru skupi dovoljna
koli¢ina vode - informacija ide u uredaj. Ovaj senzor odreduje vlagu/vlaznost tla. Kada se voda skupi u
senzoru - tlo ¢e biti vlaznije. Kad se osusi, tlo bi se takoder trebalo dovoljno osusiti da kotaci robota ne
proklizavaju. Kisne kapiikisa same po sebi nisu prijetnja robotu.

Reakcije na senzor za kiSu mogu se ukljucitiiiskljuciti u aplikaciji

(2) Raspored se moze odrediti samo u buduc¢em vremenu. Ako rad prema rasporedu treba zapocetiu 9
sati, a zavrsiti u 10 sati, a kosSnja se pokrece ru¢no - robot nece zavrsiti posao prema rasporedu. Ako se
robot automatski pokrene prema rasporedu, vratit ¢e se u bazu nakon vremena navedenog u
rasporedu.
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Robot za kosenje odrzava travnjak podsisanim. Prije pocetka sezone preporucljivo je kositi travnjak
tradicionalnim metodama. Razlika izmedu odabrane duljine kosnje i duljine trave ne smije biti ve¢a od
10 mm. Pokos$ena trava se usitnjava i moze se ostaviti na travnjaku kao gnojivo.

Preporucljivo je odabrati poprecniili uzduzni nacin kosnje tako da robot voziizmedu blizih grani¢nih
Zica.Preporuca se darazmakizmedu grani¢nih Zica ne prelazi 20 metara. Ako je udaljenost veca, ovisno
oterenuibroju prepreka, moze do¢idoiskrivljenjaiskretanja na stazi.

Cis¢enjeiodrzavanje
Uvjerite se da je jedinicaiskljuc¢ena prije izvodenja radova odrzavanja.

Redovito brisite jedinicu vlaznom krpom. Uklonite nakupljenu otkosenu travu iz komore noza za
rezanje. Prilikom izvodenja radova odrzavanja u blizini ostrih reznih elemenata moraju se nositi
zastitne rukavice. Zamijenite nozeve ako primijetite losiji rezultat ko$nje trave (nazubljene ostrice
trave). Ostrice su dvostrane. Prilikom zamjene ostrice novom, preporucljivo je zamijenitii pri¢vrsni

vijak.

Kada se uredaj nece koristiti dulje vrijeme, preporuca se cuvanje na-20—60 stupnjevairazina
napunjenosti baterije oko 50%.

Poruke o pogreskama
Kada dobijete poruku o pogresci, provjerite stanje kosilice, da nije zapela na prepreci, da se gornji dio
tijelamoze slobodno kretati. Preporucljivo je odnijeti kosilicu do baze za punjenje i ponovno je
pokrenuti. Ako se greska nastavi, potrebno je kontaktirati servis. Popis najcescih gresaka:

. SR Ponovo pokrenite kosilicu. Provjerite je li pokrivenost WiFi mrezom dovoljno
E104 Pogreska azuriranja firmvera X . .
dobra. Ako se problem nastavi, obratite se servisu
£202 Gretka senzora sudara Provjeriteinjezno Za|j\.‘||jajte gornji dio kucista. Psttawtle robota u'bazu i
ponovno ga pokrenite. Ako se problem nastavi, obratite se servisu.
£207 Greska senzora perimetarskog kabela Premjestite robota na bazu za punjenje, ponovno pokrenite. Ako se problem
nastavi, obratite se servisu.
£301 Pogreska, robot se ne moze vratiti na Provjerite nije li blokiran pristup stanici za punjenje. Pritisnite tipku STOP i
priklju¢nu stanicu neka se robot ponovno vrati u bazu.
£302 Pogreska, robot je zarobljen Provjerite da prepreka nije bIoknraIa_kosnIncunllda se kotaci nisu zakopaliu
blatnjavo tlo
£304 Pogreska, robot je podignut Provjerite da robot nije naletio na prepreku ili da kotaci nisu zaskociliu
prepreku
E307 Pogreska, robot se prevrnuo Razmotrite stvaranje otoka ograni¢enog pristupa teskom terenu
Pogreska, robot se ne pokrece sa stanice| Zaustavite robota tipkom STOP, ponovno pocnite kositi pritiskom na tipke
E310 - PO )
iligrani¢ne Zice MOW i OK
E311 Pogreska, sudar tijekom mapiranja Ukloniti prepreku s putanje na grani¢noj liniji. Ponovno pokrenite kosnju
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Osigurajte da nagibi terena ne prelaze ogranic¢enje. Postavite robota u bazu,

E313 Pogreska, preveliki nagib ponovno ga pokrenite i ponovno pocnite kositi.
£437 Pogreska, zastita motora za kogenje UVJeI'It.e seda dllsk noza.za'kose“melnlje bloklran,oastlt“elV|saknaku'pljenu
komori za rezanje. Provjerite nije li trava na tom podru¢ju preduga i gusta
E441 Greska, lijevi kota¢ blokiran uklonite prepreku i ponovno pokrenite robota
E451 Pogreska, blokiran desni kota¢ Uklonite prepreku i ponovno pokrenite robota
501 Pogreska, netoan status baterije Premjestite robota na bazu za p.unjenjg, ponovng pokrenite. Ako se problem
nastavi, obratite se servisu.
£502 Pogreska, napon baterije je previsok Premjestite robota na bazu za p.unJenJ?, ponovncf) pokrenite. Ako se problem
nastavi, obratite se servisu.
£503 Pogreska, napon baterije je prenizak Premjestite robota na bazu za punjenje, ponovno pokrenite. Ako se problem
nastavi, obratite se servisu.
Pogreska, temperatura baterije je Lo Lo . . o
E507 preniska Provjerite je litemperatura okoline izmedu 040 stupnjeva °C
£601 Pogreska u komunikaciji sa stanicom za Odspojite i spojite priklju¢nu stanicu naizvor napajanja. Ako se problem
punjenje nastavi, obratite se servisu
604 Pogreika, prekinuta perimetralna sica Preporuduje se korlstenjeap!lkacueza rv)}ronalazenje puknutog dijela
perimetralne Zice
Provjerite lokaciju robota, uvjerite se da Zica za zaustavljanje ne lezi
E605 Pogreska, robot jeizvan radne zone preduboko idaje pravilno postavljena. Provjerite je li kabel za zaustavljanje
ispravno spojen na stanicu za punjenje.
Provjerite je li grani¢na Zica ispravno postavljena, nalazili se stanica za
E606 Pogreska, pogreska u kartiranju terena | punjenje naravnom terenu, lezili rubna Zica na brdima s nagibom manjim od
15%.
Pogreslfa, s.a'J‘Ia zavezivanjeje Podesite duljinu sajle za vezivanje, ne smije biti duza od 180 m, a ukupnaradna
E607 predugackaili je povrsinaradnog o I 2
L . povrsina ne smije biti ve¢a od 1000 m.
podrugja prevelika
E609 Pogres!(a, llglgko!e pricvrscuju sta}'\lcu za Provjerite pricvricenje igala koje pri¢vrscuju stanicu za punjenje
punjenje nisuispravno postavljene
£610 Pogreska priazuriranju stanice za Ponovo pokrenite robota i postavite ga na stanicu za punjenje. Ako se problem
punjenje nije uspjelo nastavi, obratite se servisu.
E611 Pogreska, grani¢na zica nije spojenana | Provjerite je ligrani¢na Zica ispravno spojena na stanicu za punjenje. Ako se
stanicu za punjenje problem nastavi, obratite se servisnoj organizaciji.
£702 Vracanje na tvornicke postavke nije Ponovno pokrenite robota i postavite ga na stanicu za punjenje. Ako se

uspjelo

problem nastavi, obratite se servisu

71

4
v
-
<
>
o
ac




RL5010 ©® BLAUPUNKT

Technical data:

Power supply: 24V AC, 1.5A

Maximum length of restraining cable: 180 m

Maximum working area: 1000 m?

Transmitter frequency range: 2.4 - 2.484 GHz

Transmitter power: <20 dBm

Permissible ambient temperature during operation: 0-50 °C
Sound pressure level (LpA): 55 dB (A)

Measurement uncertainty (K): 3 dB (A)

Unit weight: 19.6 kg

Power supply data:

Model: DZ0488WL240200V
Input:100-240V-50/60Hz 1.5A
Output:24.0V-2.0A 48.0W
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INUAVTIKEG MANPOPOPIEC

MNnava diaoc@aliotei n peyalutepn SuvaTth LKavoToinon Tou
XPNoTNn, N andédoon Tou mMPoidvTog Kal N MARPENG XPHoN TwV
AEITOUPYIWV TOV, ouvioTATAl VA S1a3ACETE MPOCEKTIKA TO
TTAPOV eYXELPIOIO TIPLV XPNOIUOTIOIAOETE TN CUOKEUN. MpLv
XPNOIUOTIOINCETE TN CUCKEUN YIA TTPWTN @OopPd, akoAouBnoTe
TIc odnyieg Tou eyxelptdiov. O KaTaoKELAOTAC SeV PEPEL KaUia
€vOUuvVN yla Tuxov (NUIEC TTOU TPOKUTITOUV ATTO TN XPrON TNG
ouokeungmou dev eival cUPUPWVN PE TNV TTPOBAEMOPEVN XPAON
N tn AavBacouévn Aettoupyia tng. Otodnyieg xprnnong Ba npénel
va @uAdooovTal yla HEANOVTIKA Xpnon.

Ac@Aalela 6To XWpPo gpyaciag:

* To unxdvnua éxel oxedlaoTei yia KomAi x0pTwv. Mnv
XPNOIUOTOLE(TE TN PovAda yia AANEC SpaoTNPIOTNTEC.

* O xwpogepyaoiagmpémelva SlaTnpEiTal TAKTOMOINMEVOG KAl
KaAd wTiopévoc. H ata&ia Kal o KaKOC pwTIGUOC
ouuBdaiouv ota atuxfuata.

* Mpwvand tnv évapén Twv €pyaciwy, 0 XwPOog TTPETEL VA
TIPOETOIMAOTEL KAl va KaBaploTel, apalpwvtag ONEC TIC
METPEG, Ta KAASL4, Ta Kadwdia kat AANa {Eva avTiKEipeva mou
nmpoe&éxouv amnd 1o £6aPoc.

* Mnv XPNOIUOTIOLEITE LA NAEKTPIKA TPOPOSOTOUNEVN
OUOKEUN O€ eKpNKTIKA TePIBAANovTa Tou SnuioupyolvTal
amod eVPAeKTA LYPA, aéplarp okévn. H cuokeun umopei va
mapdyel omvOnpeg mou umopouv va ava@Aré§ouv okévn i
avabuuldoelc.

* Mnv emtpénete oe maldld R mapatnpntégva Bpiokovtal oe
XWPEOUG OTTOU XPNOLUOTIOLEITAL CUCKEUN PE NAEKTPOKIVNTO
Kivntipa.

* APNOTE TA NAEKTPOKIVNTA PNXAVAHATA KATIOU JaKpPLd amod To
KOWVO.

* O XEIPIOTAGH 0 XPNOTNG eival umeBuvVOC yla aTuxuatan
KIvOUVOUC TTOU TPOKUTITOUV Yid AANa dTopa ) To EPIBAANOV.
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HAektpikn acpalsia

* JUVOEETE TN OUOKELN HOVO O0€ MPila e XapPAKTNEIOTIKA TTOU
CUMUOPQWVOVTAL JE TIG TIMEG OTNV MIvaKida Tomou. EAéyEte
OTL N OUVOAIKA KATAavVAAWoN 1oXV0oG OAWV TWV CUCKEVUWVY TTOU
eivatouvdedepévecotnv mpiCa dev unepPaivel To péyloto
@optio TNcaopdlelac. Eav xpnolpomnoleital Kahwdio
TTPOEKTAONG, EAEYETE OTIL N GUVOAIKN KATAVAAWON LoXVOC TOU
e€omAlopoU mou eival ouvoedeuévoc oto Kahwdlo
PoEKTAONC deV UTTEPPAIVEL TICTTAPAUETPOUC POPTIOU TOU
KaAwodiovu mpoéktaonc. To KAAWSI0 MPOoEKTAONC TIPETEL VA
TomoBeTeiTal HE TETOLO TPOTIO WOTE VA ATTOPEVYOVTAL TUXAia
TPABAYMATA KAl CKOVTAPTEL TTAVW TOU KAl TIPETTEL VA
TOTTOOETEITAL EKTOC TOU XWPOUL Epyaaiac.

* Mnv ekB€éteTe TO TPOPOSOTIKO O€ BpoXn | O VYPEC GUVONKEC.
Edv e10éA\Be1vepd ot povada, avfdavetal o Kivduvocg
nAektpomAnéiac.

* NlampdoBeTn MpooTacia, CUVICTATAL VA EYKATAOTACETE OTO
NAEKTPIKO KUKAWMA TTOU TPOPOSOTEI TO POPTIOTH
XAOOKOTITIKOU pla cuokeur Slappong pevpatoc (RCD) pe
OVOMAOTIKO pela Slappongmou dev uttepPBaivelta 2A. Na
To Bépa auto Bampénel va cupPoulevteite évav 181kd
NAEKTPOAOYO.

* JemepIMTwon avapevopevwy Katalyidwv kat emkivéuvwv
KALPIKWV QAIVOUEVWY, N TTApOXH pELUATOC Kal Ta KaAwdia Ba
npémelva amocuvdéovtaland 1o otabud edpTiongylava
ehaylotomolinBei o kivouvog {NUIWV 0TA NAEKTPIKA
eCaptripata. MoAicmepdoel o kivouvog, n mapox PEVUATOC
pumopei va emavaocuvoeDei.

Ac@alela Katatn xpnon

* H ouokeu mpoopietal povo yla oiklakA xprion. Mnv tn
XPNOLIUOTOLE(TE YIa ommolovOATOTE AANO oKOTIO TTou SEV gival
ouupBatog pe TNV MPoBAETOUEVN XPriON TNC.
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H epyaoia pe 1n cuokeun dev mpénel va avalapufBdavetal otav
€(0TE KOUPACPEVOL T UTTO TNV ETTAPELA AAKOOA, VAPKWTIKWV A
Q@apUAKWY. Alalteital MARPNC CUYKEVTPWGON KAL TTIPOCOXN
Katdatn xpnon. Hampooeia umopei va odnynoel o
ATUXAMATA KAl 00BapOoUC TPAUMATIOUOUC ) UALIKECG {nMLEC.
Agalpéote OAa Ta epyaleia mou xpnolpomolibnkav yia tn
PUOUION TNG OUOKEUNG TIPIV TNV EKKIVACETE. H mapapovh Twy
EPYOAEiWV H€OA OTA KIVOUUEVA Pé€PN UTTOPEI VA TIPOKAAEDEL
TPAUUATIONO.

O e€omMAIOPOG auTOG ummopei va xpnotpomoinBei and maidia
NAIK{OG TOUAAXLIOTOV 8 ETWV KAl ATTO ATOMA PE MEIWHUEVES
OWHATIKEG KAL TTVEUMATIKEG IKAVOTNTEC KAl EANEIPN
eumelpiag kat e€olkeiwong e Tov e€OMAIOUO, EpdOOV
napéxetat emifAePn n odnyiegyla tnv ac@ain xpron tou
€EOTAIOMOU, WOTE va Yivouv KatavonToi ol oxeTikoi Kivouvol.
Tamaidia dev npénelva mai(ouv pe tov e€omMAIONO. Ta maidid
Xwpic emifAeyn dev mpémelva kaBapifouv ; va cuvtnpouv
TOV €EOTTALOUO.

Na eiote 101aiTeEpA MPOCEKTIKOI OTAV XPNOIUOTIOLEITE TN
ouvokeun 6tav untdpxouv matdid r katotkidia {wa. Mnv
agrvete tamaldtd va maifouv pe tn cuokeun. O éAeyxoc TG
OUOKEUNC MEOW TNG EQAPUOYNG EMTPETETAL MOVO UTIO TNV
emiBAePn evnAikwv.

Kavéva dtopo, 1diw¢ maidid, i katoikidia (wa dev mpémeiva
BpiokovTtal oTNV MEPLOXN EPYACIAC TNG CUOKEUNC.

To Ayylypa KIVOUUEVWYV PEPWYV, OTIWG OL AETTIOEC KOTTAC,
EMTPEMETAL LOVO OTAV €XOUV OTAUATHOEL EVIEAWC.

Edv n ouokeun éxel UMAOKAPEL, €AV TAPATNPNOETE
a@UOIKOUC KPadAOUOUC OTN CUOKELUN €AV XPELAOTEI va
TTPAYMOATOTIOINOETE EPYACIEC OLVTAPNONG,
ATTEVEPYOTIOINOTE TNV ANEOWC. MNa TNV ek VEOU évapén
Aertoupyiag amatteitat mpwta va eAeyxOei yia tuxov (nuLEG.
Or1ouokevégmou €xouv utooTtel (nUIEG Oev Mpémetlva
XpNnolpgomolouvTal.
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* ‘Evakateotpappévo kKaAwdio i fuopa amatteiva
amoouvdeBei mpwta n povada amd Tnv mapox PELUATOC
TPV amod TNV EMIOKEVN.

* Humatapiampémelva @opTtiletal HOVO e ToV oTaBuod
POPTIONG TTOU TTAPEXETAL ATIO TOV KATAOKEVAOTH.

* Houokeun dev npénetva Bubiletal oe vepd n omolodnmote
AAANo vypo.

* O TaKTIKOCKABAPIONOC TNC OUOKEUNG Oa mpémel va yivetal
OUM@WVA UE TICOVOTACELG TTOU AVAPEPOVTAL OTNV EVOTNTA
"KaBaplopdc kal cuvtpnon TN CUOKEVNC".

e Xpnotluotoleite povo ta yvnola e€apTAMATA TNG CUOKEVAGN
AUTA TTOU OUVIOTA 0 KATAOKEVAOTAG. H xprion e€aptnudatwy
mou OEV CUVIOTWVTAL ATIO TOV KATAOKEVAOTH UTTOPE( va
mpoKaAéoel BAAPN oTn oUOKELN Kalva Béoegl o€ KivOuvo Tnv
ac@dAlela xpnone.

e TakaAwdlameploplopol dev mpémel va TUAiyovTal yia va
amo@elvyovtal MAPEPPOAEC OAMATOC.

* Edv otoykaldv xpnotpomnoleital @péla, ta kaAwdia
TEPLOPIOMOV Ba mpémel va BagTouv yla va amo@euxBouv
(nuiéc. To oAua anod ta Kahwdia Ba Asitovpyei cwotd 6tav
Ta KOAwWSIa TomoBeToVVTAL EWC KAL 5 CmM KATW Ao TO
enimedo Tou eddgouc.

* To XAOOKOTITIKO dev TTpEMEL VA XPNOIMOTIOLEITAL OE
Beppokpacieckdtw amd 0o Ckatmavw anmoé 500 C. MoAv
XapunAn 4 moAU vPnAf Bepuokpacia pelwvel TNV amddoon
TOU UNXAVAMATOG Kal prmopei va odnyRoel o€ atuXnpata.

* Mnv puBuilete Timota 010 0TABUOS POHPTIONGH OTO POUTTOT
KOTINC.

* JuvIoTATAl VA QOPATE MPOOTATEVTIKA YAVTIa OTAV
OUVTNPEITE TO POUTTOT, TO KaBapileTe Kal epydleoTe KOVTA
OTIC AemiOEC KOTIAC.

* A&V OouvIOTATAL VA XPNOLUOTIOLEITE TO POUTTOTIKO
XAOOKOTITIKO YLO VA KOPETE TO YPAOiOl EVW XPNOIUOTIOLEITE
TMOTIOTIKA Kat moTiCete To YyKalov. To mpoypaupa epyaciag
TNG XAOOKOTITIKAG UNXavn¢ Ba mpémet va Aapavel umdyn to
TPOYPAUUA TTOTIOMATOC.
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TMPOIOV KAAUTITETAL LE TOUG KAVOVIOHOUG TNG eVpwTaikig odnyiag 2012/19/EU. NMpénmelva

— €EOIKEIWOEITE UE TIG OXETIKEG ATTAITA OELG TOU TOTIIKOU CUOTAMATOG CUYKEVTPWONG
anmoppImTépeVOU e§OTMAICHOU Kal UTTOAEIMUATWY UAIKOU S1dAuong. Mpémet va akohouBroete
TOUG TOTTILKOUG KAVOVIOHOUG. Mnv amoppipeTe To mpoiov pali pe Kavovikd olkiakd
amoppippata. H KatdAAnAn amdéppiyn maAiol TPOIOVTOC TPOCTATEVEL ATIO TA APVNTIKA
amoTeAéopata yta 1o Quaotkd mepiBaliov kat Tnv avBpwmvn vyeia.

E Av mdvw oTn cuokeun Bpioketal to cupBoAo Tou Staypaupévou kKadou autd onuaivel 4TI To

N To mpoidv KATAOKEVLAOTNKE ammd UAIKA uPnAng motdTnTag Kal and cucTAMATA Ta oToia
%9 HUITopoUV va avakukAwBoUv Kal va xpnaotpomnotnbouv {avd.

Meplypa@n cUOKEVRG:

1. mivakag eAéyxou: 8.\apn

a) Kouvpmi kovpépato¢ MOW 9. KaAuppa prmatapiag

) Kovpmi diakomtn OK 10.LED mAnpo@opiwv

y) kovuni HOME 11.0100u6C POPTIONG

8) Koupmi STOP 12. kaAwdio xapunAngtdong

€) Evdel&n emméSou popTiong umatapiag (25-100%) 13. mapoxn peVLMATOC e KAAWS10
oT1) Evéel&n ouvdeong WiFi 14 O8nyieg Aettoupyiag

() Evdel&n ovvdeongBluetooth 15. KaAwdio meploptlopov

n) Mpoeidomoinon xapunAng umatapiag 16.Bideg

i) AgikTNG: pOUTIOT KAEISWHEVO 17.kap@itoeg

2. dvw mepifAnua 18. Kap@itoeg

3. kouumistop 19. BonOnTikdG Xapakag

4. omioBlot Tpoyoi 20.X0vdeopog yla KOAWSL0 TEPLOPIOUOV
5.ema@éc Bupag poépTIoNng 21.1mp0600eT0 T Aemidwv

6. UTTPOOTIVO( TPOYOI 22.BidecotepéwongAemidag
7.6i0K0G PE NeMIOEC KOTING 23.KAeibiallen

Ta epyal€ia mov amalToUVTAL YIA TNV EYKATAGTACKN TOU POUTIOT KOTTRG:

- 0QUPI - yla va 0QUPNAATCELTOUG TTEIPOUG TTOU CUYKPATOUV TO KAAWSI10 CUYKPATNONG
- @TLAPL/PTUAPL - VIO TO OKAYIUO OTN YPAMUA TTEPLOPIOHOU

- KOQTNG amoyUpvwong KaAwdiwy - yla tnv mpoetolpgacia Tou Kahwdiou cuykpdtnong
-mévoa
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Eykatactaon cTadpoul ¢opTiong, GUVOPLAKOU KAAWSioU Kal pOUTTOTIKI G XAOOKOTTIKA G UNXAVAG
1.MpogtolpdoTe pla B€on yla 1o otabuod opTionG. Oa MPEMeL va eival OXETIKA emimedn Kal va unv
UTTOKELTAL O€ UQAAMUpwWON A MANUUUPA. ZUVIOTATAL VA AQAVETE Yla amootaon 1,5 m o€ eubeia ypappun
Xwpi¢ eumoddia katd prikog Tou 0TabpoU (umpootd kal miow). O oTabuog Ba mpémetlva BpiokeTal otV
dKkpn Tou XWpou gpyaciag kal Oxt 0€ vnoida VIO TOU XWPOU.
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2. Atadpour Tou aywyou otdongAapfBdavovtag umoyn Tig odnyieg:

-3€ 0TEVATIEPAOUATA, N ATTOOTACH HETASY TWV AYWYWV TPETEL VA Eival TOUAAXIOTOV 60 cm.
-Takahwdia mpémel va améxouv TouAdxloTov 35 cm amd epmddia UPoug Avw Twv 5 cm.

-Takahwdia mpémet va améxouv Touhdxiotov 30 cm amd eumddia xaunAotepa amd 5 cm katupnAotepa
amd 1cm.

-Takahwdia mpémet va améxouv Touhdxiotov 10 cm amd eumddia xapnAotepa amd 1 cm.
-Hanootaon petadl twv mapdAAnAwv kaAwdiwv mpémet va eivat Touldytotov 20 cm.

- Otaywyoimpémel va tomoBeTolvTal o€ EAAXI0TN amdéotaon 75 cm and moiveg kat uddativa cwpata.
-Takahwdia Sev mpémel va Slactavpwvovtal HeTagl TouG.

-Hamoéotaon petadv tTwv akidwv (18) mou ac@alifouv Ta optakd kaAwdia dev mpémel va gival
HEYOAUTEPN ATIO 75 cm.

- Xpnotpomotjote pévo apPAeieg ywvieg (min 100 )°

-To poundt ynopeiva diacyioel éva povomati i éva me(oSpduto €dv 1o povomdati i to me(oSpduio
Bpioketatl oto id1o emimedo pe 1o ykalodv. To KaAwS10 oploBéTnong mpémel va TomoBeTeiTal KATW R
avapeoa oTig MAAkeG Tou me(oSpopiou.

aOnNl - - | G—©

« w [ =60cm/24in" 20 cm/8 in.
3.Mepdote 10 KAAWSI10 S1aKOTAG Héoa amd Ta XwVIA TOU 0TABHOU @OPTIoNG. ZUVE£0TE TO KAAWSI0 TTOU
TIPOEPYXETAL ATTO TNV UTTPOCTIVH TTAEUPA, OTTOU Ba TTAPKAPEL TO POUTIOT - OTOV HAUPO AKPOSEKTN KAl TO
KAaAWS10 CUYKPATNONG TTOU TTIPOEPXETAL ATTO TO THOW UEPOG, OTOV KOKKIVO aKPOSEKTN. AQalpEoTE TN
Hévwon yla éva prikog 10-15 mm améd ta dkpa Tou KaAwSiou avaoToAn¢ Kal cLUVEECTE TA 0TO OTAOUO
@opTionG. Eav eykataotabei avTioTpo®a, To poumoT 0a UTOSEIKVUEL OTL BPIOKETAL EKTOC TOU XWPOU
epyaociag.

4,3uvE£0TE TO KOAWS10 XAUNAARC TAONG OTO OTABUO @OPTIONG. TUVSEDTE TO TPOPOSOTIKO OTNV TTNYN
Tpopodoaiac.‘Otav 10 KaAAwSI0 TEPLOPIOUOU €XEl oUVOEDEI CWOTA 0TO 0TABUS PAPTIONG, CUVEEDTE TO
KAAWS10 XaUNARG TAONG HE TO TPOPOSOTIKO.

5.3uv6£€0TE TO OTAOUO POPTIONG PE TN YEIWON XPNOIMOTIOLWVTAG TOUG AKPOoSEKTEG (17).

6. TomoBETAOTE TO POUTIOT OTO OTAOUS POPTIONG.

Dwrevég evdeifeig oto 6TaBPO PopTIONG - pRVUHATA

1. N€UKO - €WTEPIKOG OTABUOG POPTIONG XAOOKOTITIKOU HNXAVHATOG
2. KOKKIVO - épTIoN

3.7TPACIVO - POUTIOT MANPWE POPTICUEVO
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4. A\eUKO KAl KOKKLIVO avafoofrvel - Siakomh optakol kaAlwdiou
5.avaBooBAVELKITPIVO - TO POUTTOT EVNUEPWVEL TO AOYIOUIKO

‘EAeyX0G POUTIOT Q116 TOV IMivaKa EAEyX0U

‘Evapén Aettoupyiag: matioTe kKat Kpatiote matnpévo to koupmion/off (1b) yia 3 devtepodienta.
AmevepyoToinon: MATAOTE KAL KPATHOTE TATNMEVO TO KOUUTTi evepyomoinong/anevepyomoinong (1b)
yla 3 SeutepoAenta.

‘Evap&n KOupEUATOG: TATAOTE TO KOUUTTi KOUPERATOG (1a) Kat 0Tn ouvéxela To koupmion/off (1P3).
ALAKOTIA: TATAOTE TO KOUUTi STOP (16)

Tomké KoOUPEUQ: TATHOTE TO KOUUTT{ KOUPEUATOG (1a) KaL, OTN OUVEXELQ, TTATHOTE KAl KPATAOTE
matnuévo to kouuni HOME (1y) yia 3 Seutepdhenta.

Emotpogn oto 0Tabpod goéptiong: matrote to koupni HOME (1y) kat otn ouvéxela to Stakdmtn on/off
(1B).

AN\ayn Tou UPoug KOTTAG: NMATAOCTE KAl KPATAOTE MATNUEVO TO KOUUT KOTTAG (Ta) yla 5 SeutepdAenta
yla va eVvePYOTIOINOETE TN AglToupyia pUBUIONG TOU UYOoUGS KOTIAG. To KoupTi ko ¢ (1a) av§davel To LYo
KOTAG KATd 5 mm, To Kouuri HOME (1¢) petwvel to UPog KoTmAG Katd 5 mm. EmpBefaiwote TnV emAoyn
ue o kouurni ON/OFF (1b).

ZeKAEIOWOTE TO YAOOKOTITIKO PE ToV KwSIKO PIN: Mpémel va eloayOei évag teTpapriplog Kwdikog. To
YN@io EMAEYETAL TATWVTAG TO KOUUTIE KOUPEUATOG (1a) - Yl va eMAEEETE éva amo Ta TEPITTA Ynia, N
To Kouuri HOME (1¢) - yia va emAé€eTe éva amd ta (uyd Yneia. MNa va empBeRalwoeTe TO EMAEYUEVO
YN@io Kalva TTPOXWPNOETE TEPAITEPW, TATAOTE TO KouuTi OK (1b). To mpoemAeyuévo PIN givat: 0000.
Emavag@opd epyootactakwy pubuicewv: MNa va emava@EpETE TIC EPYOOTACIOKEG PUOUICELG, TATAOTE Kal
KPATAOTE maTnuéva ta Kouumid kovpepa (1a) kat HOME (1¢) yia 5 SeutepoAenta.

AvaykaoTikn amevepyomoinon: Na va avaykdoete tn povdada va amevepyomoinBei, matrioTe Kat
KpaTHoTe matnuévo To Kouumion/off (1b) yia 15 deutepdienta.

‘EAEYX0G POUTIOT AT TNV EQapUOyYR
Mo va eNéyEETE TO POUTTOT HECW TOU TNAEPWVOU OAG, EiVAL ATTAPA{TNTO VO EYKATAOTAOETE TNV
epappoyn Intelligent Mower.
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MNa va ouvO£CETE TO POUTIOT ME TNV EQAPHOYH TIPETIEL VAL

1. Anptloupynote évav Aoyaplacpud oTnv eQapuoyn

2 To poumndt umopei va ouvdedei pévipa o éva diktuo WiFi i va ouvdebei péow evog kavaiiov BT o€ éva
TNAé@wvo mou BpiokeTat KovTd. Aev eival S1abéotueg OAeC ot Aettoupyieg péow piag ouvdeong BT, kat
pla tétola ouvdeon éxel TEPLOPLIOMEVN EPPBENELD. ZUVIOTATAL O OTAOUOC POPTIONG KALTO POUTIOT VA
Bpiokovtal evtog epPérelag tou Spoporoyntry WiFi.

3.Xtnv e@appoyn, emAé€te "MpooaBrikn cuokeuRg" KalavalnTAOoTE TO POUTTOT. TN OUVEXELQ,
0KOAOUBNOTE TNV TEPLYPAPN OTNV EQappoyn. To poundt ynmopei va Aeitoupynoet pévo pe Siktua mou
Aettoupyouv otn {wvn 2,4 GHz. O1 {wveg 5 ka6 GHz dev umootnpifovtal.

4.n eQapuOYN EMITPEMEL

- opiCovtagéva xpovodidypappa yla 1o OTe umopei va Aettoupynoet n povada,

- aA\ayn Tou UYOoUG KOTIAG,

- EEKIVIIOETE TO KOUPENUQ, OTAUATHOTE TO POUTOT KAl S1aTAETE TO va eMOTPEYPEL 0TN BAon,

- aA\ayn TnG S1dTtagng Tou KOUPEUATOG, AV OL YPAUMEG TTPETEL VA ival SIAUAKELG N EYKAPOIEG
EYKAPOIEG

- TIPOEMIOKATINON TOU XAPTN TOU YKALOV Kal TNG KOUPEUEVNG TTEPLOXAG,

- aM\ayn tou kwdikoL PIN Tou poumor,

- TTPOBOAN TOU LOTOPIKOU AEITOUPYIAC TNG OUCKEUNC,

- Qv evtomoTel S10KOTH 0TO KUKAWUA Tou KaAwSiou mepLloplopov, n epappoyr 6a umodeiel Tnv kKatd
npocéyylon 0éon tng PAARNC.
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5 Eivat duvaTtn n kovn xpron TN AEITOUPYIOG TOU POUTIOT HETAEV AOYAPLAOHWY XpNOoTWV. Kabe
XPNotng Bampémetva éxel évav EexwploTtd Aoyaplacuo.

NpooBeta oxoAia:

O aloBntrpag Bpoxng eivat éva e£ApTNUA 0TO CWHA TNG povadag pe SVo NAekTpdSia. Otav pia EMAPKAG
MOOOTNTA VEPOU CUYKEVTPWVETAL OTOV aloONTARPa - ol MANPO@OPIEG TNYAivouv 0T CUOKELT. AUTOG O
atoOntipagmpoadiopilel Tnv vypacia/vypacia tou e§d@ouc. OTav T0 veEPO CUYKEVTPWVETAL OTOV
atodntipa - 1o £€6a¢o¢ Ba gival mo vypo. OTav OTEYVWOEL TO £50P0¢ Ba Mpémel EMioNG VA OTEYVWOEL
APKETA WOTE VA PNV TTPOKAAOUV 0AioBnon ol Tpoxoi Tou poundt. Ot otaydveg Bpoxig katn Bpoxn anod
Uoveg Toug Sev amoTeAoUV AmEIAr YO TO POUTIOT.

Oravtidpdoelgotov aloOnTripa BPoXN¢ Umopouv va evepyorotnBolyv Kal va amevepyomotnfouv otnv
Epappoyn

(2) To xpovodiaypappa umopei va KaBoploTei HOvo o€ HEANOVTIKO XpOVvo. Edv n epyacia cUP@WVa UE TO
TPOYPAMUA TTPETEL VA EEKIVAOEL OTIC 9 TT.U. KAl VA OANOKANPwOEI 0TIC 10 1.1, KAL TO KOUpEUA EEKIVIOEL
XELPOKIVNTA - TO poundT Sev Ba OAOKANPWOEL TNV EPYACiA CUUPWVA PE TO TTPOYPAMpA. EAv To poumdT
EEKIVAOEL AUTOUATA CUUPWVA PE TO TPOYPAUMA, Oa eMOTPEPEL OTN BACN META TNV WPEA TTOU
umodelkvUETAL amd TO TPOYPAUUA.

To poumdt Koupépatog Statnpei 1o ykaldv mepumoinpévo. Mptv and tnv évapén tng oeldv, cuviotdtal
va KOBeTe To YKalov pe mapadootakég pebddouc. H Stapopd petal Tou emAEYUEVOU HAKOUG
KOUPEUATOC KAL TOU IKOUE TOU ypaotdiol dev mpémel va unrepPaivel ta 10 mm. To KOpuévo XOPTO
okoumieTal Kal umopei va mapapeivel oto ykalov wgAimaopa.

Juviotatalva emAEEETE TNV eyKAPOLa i} TN Slapnkn AelToupyia KOTAG, WOTE TO POUTOT VA KIVEITAL
UHETAEL TWV OTEVOTEPWV OPLAKWY CUPUATWYV. ZUVIOTATAL N adoTAoN HETAEY TWV OPLAKWY CUPUATWY va
pnv unepfBaivet ta 20 pétpa. Edv n amdéotaon eivat peyailtepn, avaloya He To €5a¢pog Kal Tov aplBpd
TWV eumodiwy, evoéxetal va mpokUPouv oTpeBAWOEL Kal amokAioelg otn Stadpopn.

KaBapiopdg katouvtipnon

BeBaiwBeite étin povada eival amevepyomotnuévn TpLv amo TNV EKTENECT EPYACLWV CUVTHPNONG.

S KOUTI{(ETE TAKTIKA TN HoVASa U €va uypo Tavi. AMTOUAKPUVETE TO CUCOWPEVPEVA KOUUEVA XOPTA ATIO
10 BdAapo TG Aemidag KomAG. Mpémel va @OpATE MPOOTATEVTIKA yAVTIA OTAV EKTENEITE EPYATIES
OUVTAPNONG KOVTA O€ alXUNPA OTOLXEID KOTTAG. AVTIKATOOTAOTE TIG AeMiSEC, eav mapatnpnOei
XELPOTEPO ATTOTENEGHA KOTIAG XOPTOU (080vTwTEG AeTideG XOpTOUL). Ot Aemideg eival SimAng dYng. Katd
TNV avTikatdotaon TNGAEMiSag e VEa, CUVIOTATAL VA AVTIKATAOTAOETE KAl Tn Bida oTepéwong .

‘Otav n ouokeur Sev Ba xpnotpomoinBei yia peyalo xpovikd S14oTnua, ouvioTATal va TNV anmoOnKeveTe
0TOoUG-20—60 BaBuolg Kat To emimedo POPTIONG TNG UIATAPiAg va KUpaiveTal yUpw oTo 50%.

Mnvipata caiparog

‘Otav AapPavete éva pivupa o@AApatog, EAEYETE TNV KATAOTAON TOU XAOOKOTITIKOU HNXAVAHATOG, OTL
Sev €XeL KOANNOEL O€ KATTO10 EUMOS10, OTL TO AVW HEPOG TOU CWHUATOG Urmopei va KivnBei eNevBepa.
JUVIOTATAL VA HETAPEPETE TO XAOOKOTITIKO 0TN BACN @OPTIONG KAl VA TO EMAVEKKIVOETE. EAv TO
O@AAUa EMPEVEL Elval aTAPAITNTO VA EMIKOIVWVACETE PE TO 0€pPIG. KatdAoyog Twv 1Mo cuxvwv
OQANUATWY:

Emavekkivnon Tou YAOOKOTITIKOU pnxavipatog. BeBaiwbeite 6Tt n kaAuypn Tou
E104 T@Aalpa evnuépwaong uAikohoylopikou | Siktuou WiFi eivat apketd KaAn. EGv To mpoBANpa TapapéVel, EMKOIVWVIOTE HE
TO THAMA 0€pBIg

ENéy&te Kal KouvrioTte amald To emavw mepiBAnpa. TOmoBETHOTE TO POUTOT TN
E202 TeAalpa alcbntrpa cvykpouong Bdon kat Kavte emavekkivnon. Eav 1o mpoBAnpa eMPEVEL EMIKOIVWVAOTE HE TO
TuApa oépPic.

£207 Z@Aalpa aleOnTpa mEPIUETPIKOU MeTakivioTe To pounét oTn Pdon @épTIoNG, kKAvTE emavekkivnon. Eav to
KaAwdiou TPOPBANHA EMUEVEL ETIKOIVWVIOTE PE TO GEPPIG.
£301 T@AApa, To popmoT Sev pmopei va BeBalwbeite 611 dev epmodiletarn mpdopaon otn Bdon poptionc. Matriote 10
emotpéPel otn Bdon ovvdeong koupri STOP kat BaAte To popmdT va emotpéPel Eavd otn Bdaon.
£302 TQAMQ, T poUTOT Exel TayISEVTE ENéyETE OTIKATTO10 EUTTOSI0 SEV €XEL AKIVNTOTIOIOEL TO XAOOKOTITIKO 1} OTL OL

Tpoxoi 6ev éxouv Bagtei o A\aoTiwpévo £5apog
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ENéyETE OTITO pOUTTOT SV £XELTPOOKPOUVOEL O€ EPMOS10 1) OTL Ol TPpOYOi SEV €Xxouv

E304 Error, robotis lifted . .
HUTAOKApPEL OE EUMOSI0
£307 ZPANUA, TO POUTIOT €XEL E€eTaoTe 10 evdeXOpEVO Snutoupyiag pag vnaoidag meploplopévng mpdoBaong oe
avamodoyupioel Suokolo €dagpog
ZPANUA, TO POUTTOT SEV EXEL EKKIVATEL X . . R . . .
E310 a6 10 6TAB6 1 T KAAGSIO STAUOTHOTE TO POUTIOT PE TO KovunlSTOP,&sKlvncrs £avd TO KOUPEUA TTATWVTAG
. Ta Kouumma MOW kat OK
optoBétnong
311 T@ahpa, cUYKpouaon Katatn IATTOPOKPUVETE TO EUTTOSI0 amd tn Stadpoun oTn ypauun opiou. Emavekkivnon tng|
Xaptoypdenon KOTIHG
£313 Tpahua, umepBoikr khion Befalwbeite O'TlOlK)\l(?EICTOU zéa(potfc Sev UnspBulvvouvm (']plQT(v)T[OGETnOTETO
POUMOT 0T BACN, EMAVEKKIVAOTE Kat EEKIVAOTE Eavd TO KOUPEUA.
Bepaiwbeite 6T1 0 Siokog TNC Aemidag komr¢ Sev eivat pmAokaptopévog, KabapioTe|
E437 S@AApa, TPOOTAGIA KIVNTAPA KOTIAG | TNV TEPICOELA TTOU €XEL CUCOWPEUTEI 0TO BANAPO KOTHG. ENEyETE OTI TO YpaoiSt
otnv mepLoxn dev gival TOAU TUKVO Kal pakpU
ZPANUA, UTTAOKAPIOHEVOG APIOTEPOG
E441 TPOXOG- ATTOUAKPUVETE TO EUTTOSIO0 KAt
ETMAVEKKIVAOTE TO pOUTTOT
E451 [E@AaAua, pmAoKaplopévog 8§16 Tpoxoq AQaIpéoTe TO EUMOSI0 KAl EMAVEKKIVI|OTE TO POUTTOT
E501 TedaApa, A\avBaopévn kataotaon METAKIVOTE TO POUTIOT 0T BACN POPTIONG KAl KAVTE EMavekKivnon. Eav to
upmatapiag TPOBANUA EMMUEVEL EMKOIVWVIOTE PE TO O£PPIC.
£502 pahua, ToAG UPNAA Tdon pmatapiac METOKIV|OTE TO POUTTOT gm Baon q)OpTl'UT]C, ETIClV&K'KlVI']O'I']. Eav to mpofAnua
EMPEVEL EMKOWVWVAOTE UE TO OEPPIC.
£503 S pdhpa, TEoN HTaTapiag ToAD XaunAd METaKIVAOTE TO pOUTOT ot Baon @6pTIONG, ENAVEKKIVAON. Edv to mpoBAnua
EMPEVEL, ETMKOIVWVAOTE UE TO OEPPIC.
E507 Z<pa)\ua,Bapuo;p;if]l;uﬁpnuwplm TIoAG BeBaiwBeite 611 n Bepuokpaacia mepiBariovtog ivat petagu 0 kat 40 Babuwv °C
£601 T@aApa emkolvwviag pe Tn Bdon Amoouvd£éoTe kat ouvdéaTe T BAon ouvdeong e TNV TNYT peUpATOG. Edv To
PopTIONG TPOBANHA EMUEVEL, ETIKOIVWVIOTE PE TO 0£PPIC
£604 ZPANHQ, OTTACHEVO TIEPIHETPIKO TuVIOTATAl VA XPNOIHOTIOINCETE TNV EQAPHUOYH Yia va BPEITE TO OTTACHEVO PEPOG
KaAwdio TOU TTEPIUETPIKOU KaAwdiou
S paAIA, To POLTST BPIGKETAL EKTOC TG E)\EYETETI’]' Gscr! ToU poproT, PEBCIIUUGSITE oétito K’a)\wéso BlaKonr]c Sev ﬁ‘pldKElTGl
E605 . ) MOAU Babid kat 611 eival owoTd TomoBetnpévo. EAEyETe 0TI TO KAOAWS10 OTAONC €XEN
{wvng epyaciag A . P
ouvdeDEi CWOTA GTO OTABUS POPTIONG.
SQAMIA, GOANIA XTPTOYPAQNONC E')\svirs ot 1:0 KaAwSo 0910921n0n< slvqt owotd Tonoesrnpslvo, ot olcTaeuoc
E606 3 @opTIong BpiokeTal o€ emimedo £8apog, 0TI To KAAWS10 MEPIUETPOU BpioKETAl OE
£8dgoug ) . . .
AO@ouG e Khion pikpoTeEPN amé 15%.
T@AaApa, To KaAwS10 MEPLopIopoU ival| PuBpioTe To koG Tou Kahwdiou mePLOPIoHOV, Sev TTPEMEL va gival HEYAAUTEPO
E607 TOAU pakpU fy n meploxr epyaciag eivat | amd 180 m Kat n GUVOAIKN TTEPLOXT Epyaciag Sev MPEMmel va gival HEyaAUTEPN amd
TIOAU peYaAn 1000 m?,
S@AaAua, ot akidegmouv cuvdéouv To
E609 OoTaBHO QOpTIONG £XOUV ToTTOBETNOEL EAéy&te TNV TOMOBETNON TV aKidwv TOU GUVSEOUV TO OTABO POPTIONG.
£0@aApéva
£610 Z@AApa, n evnuépwon Touv oTabpol EMavekKIViOTE TO pOUTTOT KAl TOTTOBETAOTE TO 0TO 6TAOUO POpTIONG. EdV TO
POPTIONG ATETUXE mpOPAnpa e€akolouBei va vgioTtatal, EMKOIVWVAOTE PE TO GEPPIC.
Zq)a)}ua, o Kahw&l? oploesmcncyésv BeBaiwbeite 611 0 KAAWS10 0ploBétnong eival cwotd cuvdedepévo 0To 0TAbUO
E611 gival ouvdedepévo oTo oTabNO , . X . X s
PopTIONC @OpTIONG. EGV To MPOPBANUA EMPEVEL, ETIKOIVWVHOTE UE TOV 0PYAVIOUO GEPPBIC.
£702 Amotuxnpévn emavagopd EMQVEKKIVAOTE TO POUTTOT KAl TOTTOBETHOTE TO 0TO 0TABUS PHpTIONG. Edv TO

£PYOOTACIAKWY pUOHiIcEWY

TPOBANHA EMUEVEL, ETIKOIVWVIOTE PE TO 0€PPIC
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Texvika otoixeia:

Tpogodooia pevpatog: 24V AC, 1.5A

MéyioTto priko¢ kaAwdiov cuykpdtnong: 180 m

MéytoTn em@avela epyaciag: 1000 m?

Evpog ouxvothTtwy moumou: 2,4 - 2,484 GHz

loxugmopumou: <20 dBm

Emtpenopevn Oeppokpacia meptBarlovtog katd tn Aettoupyia: 0-50 °C
>140pn nxnTikAgmieong (LpA): 55 dB (A)

ABepatdtnta pétpnong (K): (A)

Bdapog povadag: 19.6 kg

Agdopévatpopodoaciag:
Model: DZ0488WL240200V
Input:100-240V-50/60Hz 1.5A
Output:24.0V-2.0A 48.0W
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BaxHa nuHdopmayus

3a pacerapaHTupa MakCcvMmaliHa yaoOBNEeTBOPEHOCT Ha
noTpebuTens, NPON3BOANTENIHOCT HA NPOAYKTA U NbJIHOLEHHO
n3nonsBaHe Ha PyHKLMKMTE My, Ce NpenopbYBa Aa npoyeteTe
BHMMATEJIHO TOBa pbKOBOACTBO, Npeaun Aa n3nonseaTte
ycTponcTBoTo. lMpean ga usnonsearte ypeaa 3a NbpBu MbT,
cnepBaniTe MHCTPYKUMUTE B pPbKOBOACTBOTO. [ponsBoanTenaT
He HOCU OTFOBOPHOCT 3a WeTu, Bb3HUKHANM B pe3ynTaT Ha
N3NON3BaHe Ha ypeaa He Mo npefHa3HauYeHne iy npu
HenpaBW/HA ekcnioaTauna. PbkoBoaCTBOTO 3a eKkcnnoaTtayua
TpsabBa Aa ce 3anasu 3a 6bhewa ynotpeba.

Bbe3onacHOCT Ha pa6OTHOTO MACTO :

* MawwHaTa e npefHa3HayeHa 3a KOCeHe Ha TpeBa. He
n3non3BanTe ypena 3a gpyru gemHocTu.

* PaboTHOTO MACTO TpAGBa fa ce nogabprKa YNCTo N gobpe
ocBeTeHO. be3nopAAbKbBT M TOWOTO OCBETNEHME AONPUHACAT
3a 3/10MONYKMW.

* Mpeav 3anoyBaHe Ha paboTa MACTOTO TpAGBa Aa ce NOATOTBU
M MOYNCTU, KaTo Ce OTCTPAHAT BCUUYKN KaMbHU, KITOHU, XXULN W
APYTU YyXau NnpeameTu, CTbpyally oT 3emMATa.

* He nsnonseanTte enekTpoypes BbB B3pMBOONACHa cpeaa,
Cb3JafeHa oT 3ananMMmn TeYHOCTWU, Fra3oBe UK npax. YpeabT
MO>Ke fja Npoun3Beae NCKPW, KOUTO Aa 3ananAaT npax nau
n3napeHus.

* He ponyckanTe geua nnv Habnwgatenu B 30HU, B KOUTO ce
M3MNON3Ba YCTPOWNCTBO C €IeKTPUYECKUN ABUTaTEN.

* OcTaBANTe eNeKTPUYeCKOTO rpagnHCKo obopyaBaHe ganey
oT o6 ecTBeHOCTTa.

* OnepatopbT NN NOTPEOUTENAT € OTTOBOPEH 3a 3/TIOMONYKN
MY OMaCHOCTU, KOUTO Bb3HUKBAT 3a APYru nuya uim
OKoOJflHaTa cpepa.
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EnekTpunyecka 6e3onacHocT

CBbp3BanTe ypeda CaMoO KbM KOHTAKT C XapaKTepUCTUKN,
KOWUTO CbOTBETCTBAT Ha CTOMHOCTUTE Ha TabenkaTa.
MpoBepeTe ganuv obwata KOHCYyMaL A Ha EHEPTUA Ha LANOTO
obopyaBaHe, CBbP3aHO KbM CTEHHMNA KOHTAKT, HE MpeBMLLIaBa
MaKCUMaSIHOTO HaTOBapBaHe Ha nNpeana3uTensa. AKo ce
M3MN0N3Ba yAbJIXKMTEN, NpoBepeTe Aanm obwaTta KOHCyMayma
Ha eHeprua Ha obopyaBaHETO, CBbP3aHO KbM YA bIKUTENS,
He HajBMLIaBa NapamMeTpuTe Ha HaTOBapBaHe Ha
yObBIKUTENA. YOABIXKUTENHUAT Kaben TpAabBa ga 6vae
MOJIOXKEH MO TaKbB HaUMH, Ye fla ce n3berHaT cyyamHum
M3abpPNBaHUA N CNbBAHWNA B HEro, n TpAbBa Aa 6bae nocTaBeH
n3BbH paboTHaTa 30Ha.

He nsnaranTte 3axpaHBaHeTO Ha AbXA Unu Bnara. AKo B
YyCTPONCTBOTO NOMNagHe BoAa, PUCKbT OT TOKOB yaap ce
yBennyaBa.

3a gonNbAHUTENHA 3aWMTa € NPENOPbUMTENIHO Aa Cce
WHCTannpa ycTponcTBO 3a 3amTa ot ocTaTtbyeH Tok (RCD) ¢
HOMMHAaNeH oCcTaTbyeH TOK He NnoBeye oT2AB
enekTpnyeckaTa Bepura, 3axpaHBauia 3apAagHOTO
YCTPOWCTBO 3a KOCauyku. B Ta3n Bpb3ka TpsabBa aa ce
KOHCYNTMpaTe CbC CNeumnanunucT eNekTpoTeXHUK.

B cnyyan Ha ouakBaHu 6ypu 1 onacHM MeTeOPONOrMYHN
ABNeHNA 3aXpaHBaHeTO U Kabenunte TpabBa Aa ce n3Knyat
OT 3apAfHaTa CTaHuMA, 3a Aa ce cBefe 40 MUHUMYM PUCKBT OT
noBpepna Ha efleKTpnuyecknute KomnoHeHTu. Cnep Kato
OMaCHOCTTa OTMUHE, 3aXPaHBAHETO MOXe fa 6bae BKJIIOUEHO
OTHOBO.

BbesonacHocT npmuynoTtpeba
* YpenbT e npefHa3HayeH caMo 3a AOMallHa ynoTpeba. Hero

M3non3BanTe 3a APYru Lenn, HeCbBMeCTUMU C
npefHa3HAYEHMETO My.
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* PaboTaTa CcycTpONCTBOTO He TpAOBa Aa ce N3BbPLIBA, KOraTo
CTe YMOPEHM NN Noj Bb34eNCTBMETO Ha aJIKoXOT,
HapKOTULW NN nekapcTsa. lNo Bpeme Ha paboTa ce n3nckBea
MbJIHa KOHUEHTPaUNA 1 BHUMaHne. HeBHUMaHMeTO MoXe aa
[oBefe [0 3/1I0MONYKN Y CEPUO3HU HapaHABaHUA U
MaTepuasnHu WeTH.

* lI3BajeTe BCMUYKM MHCTPYMEHTM, M3MON3BaHW 3a perynvpaHe
Haypefa, npeaun garo ctaptuparte. OcTaBAHETO Ha
MHCTPYMEHTU B ABUXKELLNTE Ce YaCTN MOXe a AoBefe 40
HapaHsABaHe.

* ToBaobopyaBaHe MOXe fja Ce U3MNoJi3Ba OT Aela Ha Bb3pacT
HaM-Manko 8 roAMHN 1 OT XOpPa C HaManeHn GU3NYECKU 1
YMCTBEHU CMOCOOHOCTU M NMNCa Ha ONUT U MO3HAHKSA 3a
060pyABaHETO, aKO € OCUTYPEH HAA30P MU MHCTPYKLUMN 33
6e3onacHoO n3non3BaHe Ha 060pyaBaHeTO, Taka Ye fa ce
pa3bepaTt cBbpP3aHUTE C Hero puckose. [leuata He TpAGBa Aa
nrpaat c obopyasaHeTo. [leua 6e3 Hag3op He TpAGBa Aa
M3BbPLIBAT NOYNCTBAHE UM NOAAPDBXKKA HAa 060pyaBaHeTo.

* OO6bpHeTe crneymanHo BHUMaHNE NPU N3NOJI3BAHETO Ha
ypeaa, Korato HaAOKOJ0 Ma Aela Unv JoMalluHu nobumuu.
He no3BonsaBaliTe Ha geua aa cM UrpasT cypepa.
YnpaBneHneTo Ha ypeaa C NOMOLITa Ha NPUJIOXKEHNETO e
MO3BOJIEHO CAMO NOJ HaZl130pa HAa Bb3PACTHMU.

* BpaboTHaTa 30Ha Haypeaa He TpAGBa Aa ce HAMMpaT xopa,
ocobeHo aeua, nnv goMaWwHM Noumun.

* JloKOCBAHETO Ha ABUXKEL Ce YaCTu, KaTo Hanpumep
peXelln HOXKOBe, € pa3peLleHO CaMo KOraTo Te ca HanbJIHO
cnpenu.

* AKoypeabT e 6/10KMpan, ako 3abenexnte HeeCcTeCTBEHU
BUGpauun Bypeaa unm ako TpsibBa fa U3BbpLINTE AENHOCTHU
no noaapbXKKaTa, He3abaBHO ro nsknwvete. [TOBTOPHOTO
CTapTUpaHe M3UCKBa NbPBO [ja Ce NpoBepu 3a NoBpean.
MoBpepeHoTO 060pyaBaHe He TpAGBa Aa ce N3Non3Ba.

* [punoBpeneH kaben nnu wencen e HeobxoanMmo NbLPBO Aa
ce U3KMUYM YCTPOMCTBOTO OT 3aXpPaHBaHeTo, Npean aa ce
N3BbPLIN PEMOHT.

s
-
()
o
<
L
=
I
o

85



RL5010 ©® BLAUPUNKT

* bartepuarta TpabBa fa ce 3apexa camo CbC 3apAgHaTa
CTaHUKMA, NpeaoCcTaBeHa OT Npon3BoANTeNA.

* YCTponcTBOTO He TpAOBa a ce MoOTansa BbB BOAA UKW Apyra
TEYHOCT.

* PefoOBHOTO MOYNCTBaHe Ha ypeaa TpAabBa fa ce U3BbPLLBA,
KaKkTo e npenopbyaHo B pasgen "lMouyncreaHe n nogapbKKa
Haypepna".

* M3non3BanTe caMo OpUrMHaNHN akcecoapw 3a ypeaa nnm
TakuBa, NpenopbyaHu oT Nnpoun3BoamnTena. 3nonseaHeTo Ha
akcecoapu, KOUTO He ca MpenopbYaHu OT NPOn3BOANTENA,
MOXe fa foBeje A0 NoBpeda Haypeda v ga 3actpalum
6e30MacHOCTTa Ha M3MOJI3BAHETO MY.

* OrpaHuuntenHute Kabenu He TpA6GBa fa ce HaBMBaAT, 3a fja Ce
n3berHaTt CMyLeHna B CUrHana.

* AKOHa TpeBHaTa NioL Ce N3MoJsi3Ba pa3poxKBay,
OrpaHMYnTENHUTE NPOBOAHULN TPpAGBa Aa ce 3apoBAT, 3a Aa
cenpepoTBpaTt noBpega. CUrHansT OT NPOBOAHULUTE LWe
paboTn NPaBUIHO, KOFAaTO NPOBOAHULINTE Ca MOCTAaBEHU Ha
Abn6o4YrHa 4o 5 cm nog HNBOTO Ha 3eMATa.

* KocaukaTaHe TpaAbBa Aa ce N3Mnon3Ba Npu TemnepaTypu nog
0o CwnHapg 500 C. Tebpae HUCKATa NN TBbPAE BUCOKATA
TemnepaTypa Wwe HaMann NPon3BoANTENIHOCTTA Ha
MalMHaTa U MOXe Aa AoBeae A0 3/I0MN0NYKN.

* He perynupante HMLWO BbPXY 3apAgHaTa CTaHUWA UK BbPXY
poboTa 3a KoceHe.

* [lpenopbunTeNHO € fla HOCUTE 3alUTHU pbKaBULM, KOraTo
noaabpxKaTte poboTa, nouncTBaTte ro n pabotute B 61mM3ocT
[0 HOXOBETE 3a KOCeHe.

* HeenpenopbuntenHo Aamnsnon3saTte poboTusnpaHara
KOCauka 3a KOCeHe Ha TpeBa, ;0KATO N3MNOo3BaTe NPbCKAUKK
nnonuneaTe TpeBaTa. PaboTHUAT rpadunk Ha KocauykaTa
TpabBa ga ce cbobpaszsaBa crpadurka 3za nonmBaHe.
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AKO NMPOAYKTHT € 03HaUYeH CbC CMBOJ Ha 3a4epKHaTa Koda 3a 60KINyK, TOBa O3HavaBa, ye
NPoAYKTHT e B CboTBeTCTBYMe C EBponeiickata anpektusa 2012/19/EU. Tpsabsa ga ce
3ano3HaeTe C U3NCKBaHUATa OTHOCHO MECTHOTO pa3fenHo CbbrpaHe Ha N3NA310TO OT
— ynotpeba efleKTPOHHO U eneKTpuyecko obopyaBaHe. [la ce cneasat AeNCTBaLNTE MECTHY
pa3snopen6u. To3nm NnpoayKT He 61Ba Aa ce M3XBbPNA 3aeiHO C GUTOBUTE OTNAAbLN.
MpaBUNHOTO yTUAU3MpPaHE Ha 13M1e31KA OT ynoTpeba NpoAyKT Le npesoTspaTtu
noTeHUManHnTe HeraTUBHN epeKTU BbPXY NPMpPOAHaTa Cpefa U YOBELKOTO 3[jpaBe.

{AY).  YpepsTenpousBefeH OT BUCOKOKAUECTBEHI MaTePHan 11 MOABBL3AN, KOUTO NOANEXaT Ha
%Q peunKavpaHe v MOBTOPHO N3MON3BaHe.

OnuncaHne Ha yCTpOI‘/'ICTBOTO:

1.KOHTpONEH NaHen: 8. ApbXKKa

a) byToH 3a kKoceHe MOW 9.Kanak Ha 6atepunATa

6) ByToH 3a npeBkntouBaHe OK 10. nHGOpPMaLMOHHY CBETOANOAN

B) BytoH HOME 11.cTaHumnA 3a 3apexaaHe

d) bByToH STOP 12.Kaben 3a HUCKO HanpeXXeHmne

) MHpnKaTop 3a HABOTO Ha 3apexAaHe Ha 13.3axpaHBaHe no Kaben

6aTepusTa (25-100%) 14 IHCTpYKLMY 3a eKcnnoaTauma

e) naukaTop 3a WiFi Bpb3Ka 15.0orpaHnynTeneH kaben

X) iHaukaTop 3a Bluetooth Bpb3ka 16.BUHTOBE

h) NpepynpexpeHune 3a n3toweHa 6atepusa 17. wndTtoBe

i) MHpMKaTop: PO6GOTDHT € 3aK/toueH 18. wudToBe

2.ropeH Kopnyc 19.cnomaraTtenHa TMHNNKa

3.6yTOH 3a cnupaHe 20. KOHEKTOP 3a orpaHuynTeneH kaben
4.3agHn Konena 21.gonNbHNTENEH KOMMNEKT ocTpueTa
5. KOHTaKTV Ha NopTa 3a 3apexjaHe 22.BUHTOBeE 3a 3aKpenBaHe Ha ocTpueTo
6.npeAHu Konena 23.aneH K4

7. ANCK C pexeLwm ocTpueTa

NHCcTpymMeHTUTe, Heo6XxoAMMMN 3a MHCTaNnpaHe Ha po6oTa 3a KoceHe:

- UyKye - 3a 3abMBaHe Ha WNPTOBETE, KOUTO AbPXKAT OrpaHNUNTENHNA Kaben
-nonata/rpe6no - 3a KonaeHe B 3alyMTHATa NUHUSA

- HOXMULA 32 OrosIBaHe Ha NPOBOAHMLM - 32 NOATOTOBKa Ha dUKCMpalnsa NPOBOAHMK
-Knewm

WHcTanupaHe Ha 3apsAfHa CTaHLUA, OFPaHNYNTENIEH MPOBOAHUK 1 po6oTU3NpaHa Kocauka

1 MoparoTeeTe MACTO 3a CTaHUMATa 3a 3apexaHe. To TpsAbBa a € CPaBHUTEIHO PABHO 1 ia He e
NMOAJSIOXKEHO HAa NPeOoBiaXKHABAHE NN HaBOAHABaHeE. [IpenopbunTeNIHO € Ja OCTaBUTe Pa3CTOAHMUE OT
1,5 M no npaBa NMHUA 6€3 NpenATCTBUA NOKpPal cTaHumATa (otnpea n ot3ag). CtaHumATa TpsAbBa Aa
6be B Kpasi Ha paboTHaTa 30Ha, a He Ha OCTPOB B Hex.

2.MpokapaiTe cnupaTtesHna NPOBOAHUK, KaTo ce Cbobpa3ssBaTe C yKasaHuATa:
- B TeCcHU KopMAopmM pa3cToAHNETO MeXAY NpoBogHMLNUTe TpA6Ba Aa 6bAe Han-manko 60 cm.
-MpoBofHuunTe TPA6GBa 4a Ca HAa PAa3CTOAHME HAN-MANKo 35 CM OT NPEnATCTBUSA, MO-BMCOKM OT 5 cm.
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-MpoBogHMUNTe TPAGBA Aa Ca Ha pa3CTosiHME Hal-Manko 30 Cm OT NPenATCTBUSA, MO-HUCKU OT5cm 1
no-BMcokKm ot 1 cm.

-MpoBogHnunTe TPAGBA Aa Ca Ha pa3CTosHME Hall-Manko 10 CM OT NPenATCTBUA, O-HUCKN OT 1 CM.

- Pa3cToAHMeTO MeXay ycnopenHuTe NPoBOAHMLM TPA6Ba Aa 6bae Hal-manko 20 cm.

- KaHanute TpabBa fa ce npoKapBaT Ha MUHMMAaNHO pa3CcToAaHMe OT 75 cm oT 6aceiHmn 1 BOAHU 6GacenHu.
-MpoBogHMLMTe He TpsAGBa fa ce NpecnyaT efjiH C APYT.

- PascTtoaHuneTo mexay wudroseTe (18) 3a 3aKpenBaHe Ha rPaHUYHNTE MPOBOAHMULM He TPAGBA fa e no-
ronamo ot 75 cm.

-W3non3BanTte camo Tvnu bram (MuH. 100)°

-Po60TBHT MOXe fla Npecnya NbTeKa KM TPOToap, ako NbTeKaTa UM TPOTOAP BT Ca Ha CbLOTO HUBO KaTo
TpeBaTa. OrpaHNYNTENHUAT NPOBOAHUK TPAGBA fa Ce NOCTaBU MO MW MEXAY NJIoYMTe Ha TpoToapa.

O [
. U - (o

Jud . » :: 2 éo Cm/24 Ins » 20 Cm/8 in.

3.MpekapaiiTe cnMpaTeNHUA NPOBOAHWK Npe3 ¢yHNMTE B 3apAAHaTa cTaHUMA. CBbpKeTe NPOBOAHUKA,
nABaLy, oT NpefHaTa YacT, Kb[ieTO POOOTHT LWe NapKupa - KbM YepHaTa KJieMa, a CpayvHna NPpoBOJHUK,
UABall OT 33flHaTa YacT, KbM YepBeHaTa knema. OTcTpaHeTe n3onaynaTa Ha AbJknHa 10-15 Mm oT
KpauwaTta Ha CNMpaTeNiHUsA NPOBOAHMK W T BKAlOYETe B 3apsAAHaTa CTaHuMA. AKO ce nHCTanunpa
06paTHO, pO6OTHT LLe MOKa3Ba, Ye ce Hamupa N3BbH paboTHaTa 30Ha.

4.CBbpKeTe HUCKOBONTOBMA Kabes KbM 3apsagHaTta cTaHyus. CBbpKeTe 3axpaHBaLus Kaben Kbm
M3TOYHMKA Ha 3axpaHBaHe. Korato orpaHUUnTeNHUAT Kaben e NpaBUIHO CBbP3aH KbM CTaHUMATa 3a
3apexpaHe, CBbPXKeTe HUCKOBONTOBMA Kaben C MU3TOUHMKA Ha 3aXxpaHBaHe.

5.CBbpKeTe 3apaAAHaTa CTaHLUMA KbM 3emMATa C NomoLwyTa Ha wudToseTe (17).

6.MMocTaBeTe po60Ta BbPXY 3apsAAHaTa CTaHUWA.

NHdopmMaLMOHHN CBETANHI Ha CTaHLUMATa 3a 3apeXaaHe - cbobueHns
1.6A0 - BbHLWHA CTaHUUA 32 3apexAaHe Ha Kocauku

2.4epBEeHO - 3apexaaHe

3.3ef1eH - po6OTHT € HaNb/IHO 3apefeH

4,6A10 N YePBEHO MUTAHE - MPEeKbCHAT rPaHNYeH NPOBOAHUK

5.MUraLo XbaTo - PO6OTHT akTyanusupa codptyepa

YnpaBneHmne Ha po60Ta OT KOHTPOJIHUA NaHen

CrapTupaHe: HaTUCHeTe U 3aapbXKTe Oy TOHa 3a BKNloUBaHe/n3KnouBaHe (16) 3a 3 cekyHAU
M3KkniouBaHe: HaTUCHeTe U 3aApbXKTe OyTOHa 3a BKAlouBaHe/n3KnouBaHe (16) 3a 3 cekyHan
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CrapTupaHe Ha KOCeHeTo: HaTuCHeTe ByToHa 3a KoceHe (1a) 1 cnep ToBa 6yToHa 3a
BKJIlouBaHe/n3KnouBaHe (1b).

CnupaHe: HaTucHeTe 6yToHa STOP (1d)

JlokanHo KoceHe: HaTUCHeTe By TOHa 3a KoceHe (1a) 1 cnep ToBa HaTUCHeTe 1 3aapbXKTe byToHa HOME
(1c) 3a 3 cekyHAaMN.

BpbliaHe KbM CTaHLMATA 3a 3apexaaHe: HaTucHeTe 6ytoHa HOME (1B) n cnep ToBa npeBKoyBaTend 3a
BK/lOUBaHe/n3KouBaHe (16).

MpoMmsAHa Ha BUCOUYMHATa Ha KOCEHe: HaTCHeTe U 3aApbXKTe OyToHa 3a KoceHe (1a) 3a 5 cekyHaun, 3a Aa
Bfie3eTe B PeXNM Ha peryfnpaHe Ha BUCOUYMHaTa Ha KoceHe. By TOHBT 3a KoceHe (1a) yBennyaBa
BMCOYMHATa Ha KoceHe ¢ 5 MM, a 6yToHbT HOME (1¢) HamanABa BUCOUYMHATA Ha KOCEHe C 5 MM.
MotBbpaeTe n3bopa c 6ytoHa ON/OFF (16).

OTkntoyeTe kocaukaTa ¢ NMMH kopa: Tpa6Ba aa ce BbBefe 4-undpeH koa. LUndppata ce nsbupa upes
HaTUCKaHe Ha 6yToHa 3a KoceHe (1a) - 3a fa ce n3bepe egHa OT HeYeTHUTe UUPpY, nnv Ha 6yToHa HOME
(1c)-3a fnace nsbepe egHa ot yeTHUTe UMdpK. 3a fa NOTBLPANTE N3bpPaHaTa undpa n 4a NPOABIKUTE
Hanpepg, HaTucHeTe 6yToHa OK (16). M/H koabT No nogpas6upaxe e: 0000.

Bb3cTaHOBABaHe Ha GabpPUUYHNTE HACTPOIKK: 3a Ada Bb3CTaHOBUTE pabPUUYHNTE HACTPOWNKIN, HATUCHETE
1 3aapbxTe OyTOoHMTE 3a KoceHe (1a) M HOME (1c) 3a 5 cekyHAam.

MpuHyaMTenHO n3KNouBaHe: 3a la HaKapaTe ypeja fja ce U3K/oum, HaTUCHeTe U 3aapbxKTe byToHa 3a
BKJ/IlOUBaHe/n3KnouBaHe (16) 3a 15 cekyHan.

YnpaBneHue Ha po60oTa OT NpUNOKEHNETO
3apaynpasnaBaTte poboTa c TeniepoHa cu, e HeoOXo0AMMO Aa MHCTanmpate npunoxexueTo Intelligent
Mower.

3a pgacaBouTe poboTa C NPUSIOXKEHMETO, TpAGBa Aa:

1.Cb3paBaHe Ha akayHT B TPUIOXKEHNETO

2 Po60TBT MOXe fa 6be NOCTOAHHO CBbp3aH KbM WiFi mpeka nnu ga ce cebpxe upes BT kaHan ¢
TenepoH, KONTo ce Hammnpa Habnmso. He Bcnukn GyHKUUM ca AOCTbNHM Ype3 BT Bpb3Ka, a TakaBa
Bpb3Ka Ma orpaHuyeH o6xsart. [penopbunTenHo e 3apsgHaTa CTaHUKA 1 poOOTHT Aa ca B o6xBaTa Ha
WiFi pytepa.

3. B npunoxeHneTo nsbepete "JlobaBsHe Ha yCTPONCTBO" M NoTbpceTe poboTa. Cnep ToBa cliefBanTe
OMUCAHNETO B NPUTOKEHNETO. POGOTHT MOXe fla paboTM CamMo C MpeXn, paboTel B UeCTOTHATA NIeHTa
2,4 GHz.He ce nogabp»aT 4eCTOTHN NeHTn 5 1 6 GHz.

4. npunoxeHreTo N03BONABA:

-3alaBaHe Ha rpaduk, Mo KONTO yCTPONCTBOTO fAAa paboTu;

- NpoOMsiHa Ha BUCOYMHATA Ha pAi3aHe;

-3anoyHeTe fla KOCuTe, crpeTte poboTa U My HapeaeTe fia ce BbpHe B 6a3aTa;

- NPOMsHA Ha Pa3MONOXEeHNETO Ha KOCEHETO - Aanun IMHUNTE Ja ca HAANbXHIW, HaNnpeyuyHu nnm
KpbCTOCaHMU.

- npernej Ha KapTaTta Ha TPEBHUTE NJIOLWM U OKOCEHaTa NoLy;

- npomsHa Ha lNMNH kopa Ha poboTa;

-npernea Ha UCTopuATa Ha paboTa Ha yCTPONCTBOTO;

- aKo Cce OTKpMe NpekbCBaHe B OrpaHmnyaBaLlaTa KabenHa Bepura, NpuaIoXeHMeTO e Nocoum
nprubAN3NTENIHOTO MECTONOMOXEHME Ha NoBpejaTa.

5 Bb3MOXHO e paboTaTta c poboTa fja ce cnofiens Mexay NnoTpebuTenckn akayHTn. Bceku notpebuten
TpAGBa fa Ma UHAUBKAYANEH aKayHT.
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[ONbAHNTENHN KOMEHTapu:

CeH30pbT 38 AbXKA € KOMIMOHEHT BbPXY KOprnyca Ha yCTPOMCTBOTO C ABa eneKkTpoAa. Korato B ceH3opa
ce cbbepe 4OCTaTHbUYHO KOSIMYECTBO BOAA, MHPOPMaLMATa NOCTHNBA B YCTPONCTBOTO. TO3U CEH30pP
onpepaens BNaXHOCTTa/BnaraTta Ha noysaTa. KoraTo B ceH30pa ce cbbepe Bofja - 3eMATa e Mo-BaXkHa.
Korato uscbxHe, 3emaTa Cblyo TpAGBa fa € JOCTaTbYHO CYXa, 3a fia He NPeAN3BMKBA NOAXNb3BaHe Ha
Konenata Ha poboTa. [Ib>KAOBHUTE Kanku U AbXAbT caMmu no cebe cv He NpefcTaBaABaT 3arnsaxa 3a
poboTa.

PeakununTe Ha ceH30pa 3a AbXK/ MOraT fja ce BK/IOYBAT 1 U3KJTIOUYBAT B NPUNOKEHNETO

(2) TpadmkbT MOXe fla 6bAe onpefeneH camo B 6baelye Bpeme. AKo paboTaTa no rpaduvka Tpsb6Ba ga
3anoyHe B 9 4. 1 Aa 3aBbpwy B 10 4., a KOCEHETO 3aNOYHE PbUYHO - POBOTHT HAMA [ja 3aBbPLUK paboTaTa
no rpaduka. AKo poboTbT 3aNoyHe aBTOMaTUYHO cnopef rpaduka, Ton Wwe ce BbpHe B 6a3aTta cnef
BPEMETO, MOCOYEHO B rpaduka.

Po6oTbT 3a KOCeHe ce rpuXu 3a noApA3BaHeTo Ha TpeBaTa. [lpean HayanoTo Ha ce3oHa e
npenopbyMTeNHO Aa MOACTPUXKETE TpeBaTa C TPAANLMOHHUTE MeToAW. Pa3nukaTa mexay n3bpaHaTa
AbJKMHA Ha KOCEHe U AbJIXKMHaTa Ha TpeBaTa He TpA6Ba Aa e no-ronAma ot 10 mm. OTpA3aHaTa TpeBa ce
Myfnurpa u MoXe fla Ce 0OCTaBM BbPXY TpeBaTa KaTo Top.

MpenopbunTenHo e aa ce n3bepe HanpeyeH MK HaANbXKEH PEXNM Ha KOCEHe, Taka Ye poboTbT Aa ce
ABUXU MeXAY MO-61M3K1TE OrpaHNYNTENHN XULU. [IpenopbUNTENHO € Pa3CTOAHNETO MeXAY
rpaHUYHUTE MPOBOAHMLM Aa He HaABMIWaBa 20 MeTpa. AKO pa3CcTOAHMETO e NO-roNAMO, B 3aBUCMMOCT
OT TepeHa 11 6pos Ha NPenATCTBNATAa MOXe Aa Ce NOABAT U3KPUBABAHWA 1 OTKJIOHEHVA B TPaceTo.

MouncrBaHe N NoAAPbBKKA

YBepeTe ce, Ue yCTPOMCTBOTO € U3K/TIOUEHO, MPeamn Aa U3BbPLUBaTe AeIHOCTM NO NoAAPbXKKaTa.
MN36bpcBaliTe peAOBHO YCTPONCTBOTO C BNiaXkHa Kbpna. OTcTpaHABalTe HaTpynaHaTa OKOCeHa TpeBa OT
KamepaTa Ha pexelns HoX. [pn n3BbpluBaHe Ha AEHOCTU MO NOAAPBXKKaTa B 6/IM30CT O OCTPY
pexxewm eneMmeHT TPA6BA Aa ce HOCAT 3alWMTHU pbKaBuunu. CMeHeTe ocTpreTaTa, ako ce Habnogasa
no-noL pe3ynTaT OT KOCEHeTO Ha TpeBa (Ha3bbeHV TpeBHM ocTpueTa). HoxoBeTe ca ABycTpaHHU. [Mpun
3aMsHa Ha OCTPKETO C HOBO e NMPENOPbUYNTENTHO a Ce CMEHMN U GUKCUPALLMAT BUHT.

Korato ycTponcTBOTO HAMA fja Ce U3M0JI13Ba 3a AbJIbI NePUOA OT BPEMe, Ce MpenopbyBa Aa ce
CbxpaHaBa npv TemnepaTypa-20—60 rpagyca u HUBO Ha 3apAA Ha 6aTepusATa okono 50%.

Cbob6ieHnn 3a rpewkn

KoraTo nonyuute cbobujeHmne 3a rpewka, npoBepeTe CbCTOSHMETO Ha KOCAauKaTa, Aaivi He e 3acefHana
Ha NPenATCTBME U AaNV TOPHATA YacT Ha TAZIOTO MOXE Aa Ce ABMXKU CBO6OAHO. MpenopbumntenHo e ga
OTHeceTe KoCaykaTa fjo 3apAfHaTa 6a3a u fja a pecTapTupare. AKO rpelukaTta npogbikaga a ce
NposABABa, e HEO6XOAMMO [1a Ce CBbpKeTe CbC cepBu3a. CMMCHK HAa HAN-4eCTO CPeLaHmnTe rpeLwKu:

PecTtapTupaiite KocaukaTa. YBeperte ce, ye nokputueto Ha WiFi mpexaTa e
[0CTaTbUYHO A06PO. AKO MPOBGNEMBT MPOABIKABA, CBbPXKETE CE CbC CEPBU3HNA
oTaen

Mpelwka npu akTyanmsmpaxe Ha

E104
dbpmyepa

MpoBepeTe 1 pasknateTe BHUMATENHO ropHUA Kopnyc. [ocTaseTe poboTa B
E202 pelwKa Ha ceH3opa 3a CONBCBHK OCHOBATa 1 ro pectapTupainTe. AKO Mpo6aeMbT NPOABLAKABA, CBbPKETE CE CbC
CepBU3HMA OTAEN.

pewka Ha ceH3opa 3a nepumeTbpaHa | MpemecTeTe poboTa B 6asaTa 3a 3apexjaHe, pectapTuparite. AKO npobremsT

E207
Kabena NpoAbIXKaBa, CBbPXKeTe Ce CbC CepBuU3a.
£301 Mpelka, pobOTHLT He MOXe Aa Ce BbpHe BYBepeTe ce, Ye JOCTbNbT A0 3apAfHaTa CTaHLWA He e 6nokupaH. HaTucHeTe 6yToHa
AOKWHI CTaHLMATa STOP n HakapaiiTe po6oTa ia ce BbpHe OTHOBO B 6a3arta.
MposepeTe ganvi NpenaTcTBME He e 06e3ABMXKMI0 KOcayKaTta uiv ganu Konenarta
E302 Mpelwwka, poboTHT e monagHan B KanaH P petea P A A

He Ca ce 3apOoBWIN B KanHa noysa.
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I'IposepeTe Aaann pO6OTbT He Ce e HaTbKHaN Ha NpenATCTBUE UKW Aanu KonenaTta He ca ce

E304 Mpewka, po6oTbT € BAUrHat
3abunu s npenaTtcTene
Mpelwwka, poboTbT Ce e
E307 Momuncnere 3a cb3faBaHe Ha OCTPOB C OrPaHNYEH AOCTbN A0 TPYAEH TepeH
npeobbpHan
I ewkKa, 060TbT He e CTapTupaH -
P P pTMp Cnperte poboTa c 6yToHa STOP, cTapTupaiiTe KOCEHETO OTHOBO Ype3 HaTUCKaHe Ha
E310 OT CTAaHUVWA NN OTpaHnunTeNeH
6yToHNTEe MOW 1 OK
NPOBOAHUK
E311 rpeLIJKa,C6!'I'bC'bK no epeme Ha anMaXHETe npenATCTBMETO OT NbTA NPW OrpaHNYnNTENHaTa J'IVIHI/IFLPECTapTI/IpaVITe
KapTorpadupaxe KOCeHeTo
YBepeTe ce, Ye HaKNOHWTE Ha TepeHa He Ha/lBULIaBaT rpaHiYHaTa CToHOCT. MocTaBeTe
E313 lpewkKa, NnpekomMepeH HaKoH M
po6oTa B OCHOBaTa, pecTapTupanTe v 3anoyHeTe KOCEHETO OTHOBO.
YBepeTe Ce, Yye ANCKDT Ha HOXa 3a KOCeHe He e 6]'|OKVIpaH, noyncreTe U3NUWHOTO
rpELIJKa, 3auinTa Ha ABuratens 3a o
E437 KoCeHe KOJIMYeCTBO, HaTPyNaHO B pexellaTa Kamepa. [[poBepeTe Janu TpeBaTa B pailoHa He e
TBbpAe rbCTau gbara
E441 Mpewka, 610KMpaHo NABO KONENO OTCTpaHeTe NPenATCTBUETO 1 pecTapTupante poborta
E451 pewka, 6NOKMPaHO AACHO KONENo| OTCTpaHeTe NPenATCTBUETO U pecTapTupainTe poboTta
E501 lpelwKa, HeMpPaBUIHO CbCTOAHNE MpemecTeTe po6oTa B 6a3aTa 3a 3apexaaHe v ro pectaptupaire. AKo npobnembT
Ha 6aTepuATa NpPOoAbLIXKaBa, CBbpXeTe Ce CbC CepBU3a.
502 lpelKa, HanpexeHNeTo Ha MpemecTeTe poboTa B 6a3aTa 3a 3apexxAaHe, pectapTupanTte. AKO NpobnemsbT
6BTEpVI5ITa eTBbpAe BUCOKO npoabnXxaea, CBbpXKeTe ce CbC cepBusa.
E503 lpewka, HanpexeHneTo Ha MpemecTeTe poboTa B 6a3aTa 3a 3apex/jaHe, pectapTupaiTe. AKo npobnembT
6aTepuATa e TBbPAE HUCKO npojbixasa, CBbpXKeTe ce CbC cepBU3a.
M eLlKa, TBb| € HNCKa
E507 P’ PA YBepeTe ce, ye TemnepaTypaTa Ha OKoJIHaTa cpefa e mexay 0 1 40 rpaayca °C
TemnepaTypa Ha 6aTepuaTa
E601 rpELIJKaBKOMyHI/IKaLl,I/IHTa CbC V|3KJ'I|OHETEVICB'bp)KeTeF[OKVIHI’CTaHLU/IﬂTa KbM M3TOYHMKA Ha 3axXxpaHBaHe. Ako
3apAfHaTa cTaHuua I'IpO6J1€M‘bT NpoAb/IXKaBa, CBbpXKeTe Cce CbC CepBu3
E604 Ipewka, npekbcHaT nepudepen | Mpenopbusa ce a N3non3saTe NPUNOXEHNETO, 3a la HAMepUTe NpeKbCcHaTaTa YacT Ha
NPOBOAHNK nepupepHUa NPOBOAHNK
ﬂposepeTe MeCTOMOJIOXKEeHNETO Ha p060Ta, yBepeTe ce, Ye OrpaHNYUTeNHNAT
Mpewka, po6oTbT € U3BbH
E605 260THATa 30Ha NPOBOAHMK He NeXun TBbPAe AbNOGOKO 1 € NPaBUNHO No3uunoHupaH. Nposepete gann
P cnupartenHuAaT Kabene NPaBuUHO CBbP3aH KbM 3apAfHaTa CTaHUWUA.
MpoBepeTe fanu orpaHNUYNTENHUAT NPOBOAHMK € NPaBUIHO MO3ULNOHMK aH, oann
lpelka, rpewka npu P peten P P A P 4 paH, A
E606 3apAgHaTa CTaHLMA Ce HaMupa Ha paBeH TepeH, JaNiv OrPaHNUYUTENHUAT NPOBOAHNK
KapTorpadupaHe Ha TepeHa o
N1eXN Ha XbJIMOBE C HAaKJIOH NO-Manbk oT 15%.
[pewwka, orpaHUYUTENHUAT Kaben . o
Perynupaiite AbnxxuHaTa Ha OrpaHuunTenHnA kaben, Toil He TpAGBa 1a € NO-AbNABI OT
E607 eTBbpAe AbNbr UK NaoLWTa Ha >
180 m, aobwarta paboTHa 30Ha He TpAGBa a e No-ronama ot 1000 m
paboTHaTa 30Ha e TBbpAe ronAama
Mpewka, wrdrosere 3a
E609 3aKpernBsaHe Ha 3apAafHaTa MpoBepeTe 3aKkpenBaHeTo Ha WKdTOBETE 3a 3aKPenBaHe Ha 3apsAAHaTa CTaHUymA
CTaHUMA Ca NOCTaBeHN
610 lpelka, akTyanusnpaHe Ha PectapTupaiite po6oTa 1 noctaBeTe BbpXy 3apAaHaTta cTaHUuuA. AKo npobnembT
3apAjHaTa CTaHLuA He e ycnano npofbiXaga, CBbpXKeTe ce CbC cepBu3a.
lpelwKa, rPaHUYHNAT NPOBOAHNK
YBepeTe ce, Ye rPaHNYHUAT NPOBOAHMK € MPaBUIHO CBbP3aH KbM 3apAfHaTa CTaHLNA.
E611 He e CBbp3aH KbM 3apAaHaTa
CranuuA AKO Npo6nembT NPOAb/IXaBa, CBbpXKeTe Ce CbC CepBU3HaTa OpraHn3aLma.
£702 HeycnelwHo HynupaHe Ha PectapTtupaiite po6oTa 1 ro noctaBeTe BbpXy 3apAfHarta cTaHumsA. AKo npobiembT

$abpuuHNTE HAaCTPOIKN

npoAb/iXaea, CBbpXKeTe Cce CbC CepBMU3HATa opraHnsayua
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TexHUYECKN AaHHN:

3axpaHBaHe: 24V AC, 1.5A

MakcrMmanHa gb/iKMHa Ha orpaHuynTenHuA kaben: 180 m

MakcumanHa pa6oTHa nnou: 1000 m?

YecToTeH o6xBaT Ha NpefaBaTena: 2,4 - 2,484 GHz

MowHocT Ha npefaBaTtena: <20 dBm

[JonycTuma TemnepaTypa Ha OKOfHaTa cpeAa no Bpeme Ha paboTa: 0-50 °C
Hueo Ha 3BykoBO HanAraHe (LpA): 55 dB (A)

HecurypHocT Ha namepsaHeTo (K):3dB (A)

Terno Ha ycTponcteoTo: 19.6 Kr

[laHHW 3a 3aXpaHBaHeTo:
Model: DZ0488WL240200V
Input:100-240V-50/60Hz 1.5A
Output:24.0V-2.0A 48.0W
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Informatiiimportante

Pentru a asigura cea mai mare satisfactie a utilizatorului,
performanta produsului si utilizarea completa a functiilor sale,
este recomandat sa cititi cu atentie acest manual inainte de a
utiliza aparatul.inainte de a utiliza aparatul pentru prima data,
urmatiinstructiunile din manual. Producatorul nuvafitrasla
raspundere pentru eventualele daune rezultate din utilizarea
aparatuluiin mod neconform cu destinatia sa sau din utilizarea
incorecta. Instructiunile de utilizare trebuie pastrate pentru
utilizare ulterioara.

Sigurantalaloculde munca:

* Masina este proiectata pentru taiereaierbii. Nu utilizati
unitatea pentru alte activitati.

* Loculde munca trebuie sa fie ordonat si bine iluminat.
Dezordineasiiluminatul insuficient contribuie la accidente.

¢ Inainte de inceperea lucrarilor, locul trebuie sa fie pregatit si
curatat, indepartand toate pietrele, ramurile, firele si alte
obiecte straine careies din pamant.

* Nu utilizati un aparat alimentat electricin medii explozive
create delichide, gaze sau praf inflamabil. Aparatul poate
produce scantei care pot aprinde praful sau vaporii.

* Nu permitetiaccesul copiilor sau al observatorilorin zonele
in care se utilizeaza un dispozitivcu un motor actionat
electric.

* Lasati echipamentele de gradina alimentate electric departe
de public.

* Operatorul sau utilizatorul este responsabil pentru
accidentele sau pericolele care apar pentru alte persoane sau
pentru mediu.
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Siguranta electrica

* Conectatiaparatul numaila o priza cu caracteristici
conforme cu valorile de pe placuta de identificare. Verificati
daca consumul total de energie al tuturor echipamentelor
conectate la priza de perete nu depdseste sarcina maxima a
sigurantei. Daca se utilizeaza un cablu prelungitor, verificati
daca consumul total de energie al echipamentului conectat
la cablul prelungitor nu depaseste parametrii de sarcina ai
cablului prelungitor. Cablul prelungitor trebuie asezat astfel
incat sa se evite tragerile accidentale siimpiedicarea de
acestasitrebuie plasatin afarazoneide lucru.

* Nuexpunetisursadealimentare la ploaie sau in conditii de
umezeald. Daca apa patrunde in unitate, riscul de
electrocutare creste.

* Pentru protectie suplimentara, se recomanda instalarea
unuidispozitivde curent rezidual (RCD) cu un curent
rezidual nominal de cel mult 2Ain circuitul electric care
alimenteaza incarcatorul masinii de tunsiarba. In acest
sens, trebuie consultat un electrician specializat.

 Incazul furtunilor preconizate sial fenomenelor
meteorologice periculoase, sursa de alimentare si cablurile
trebuie deconectate de la statia deincarcare pentrua
minimiza riscul de deteriorare a componentelor electrice.
Odata ce pericolul atrecut, sursa de alimentare poate fi
reconectata.

Sigurantain utilizare

* Aparatul este destinat exclusiv uzului casnic. Nu il utilizati in
alte scopuriincompatibile cu destinatia sa.

* Lucrulcudispozitivul nu trebuie efectuat atunci cand
sunteti obosit sau subinfluenta alcoolului, drogurilor sau
medicamentelor. in timpul utilizarii este necesara
concentrarea deplina si prudenta. Neatentia poate ducela
accidente sivatamari grave sau daune materiale.
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e Indepartatitoate uneltele utilizate pentru reglarea
aparatuluiinainte de a-l punein functiune. Lasarea
uneltelorininteriorul pieselorin miscare poate provoca
raniri.

* Acestechipament poate fiutilizat de copiiin varsta de cel
putin 8 ani si de persoane cu capacitati fizice si mentale
reduse siculipsa de experienta sifamiliaritate cu
echipamentul, daca se asigura supravegherea sau instruirea
cu privire lamodul de utilizare a echipamentului in conditii
de siguranta, astfel incat riscurile asociate sa fie intelese.
Copiii nu trebuie sa se joace cu echipamentul. Copiii
nesupravegheatinu trebuie sa efectueze curatarea sau
intretinerea echipamentului.

* Avetigrija deosebita atunci cand utilizati aparatul in
prezenta copiilor sauaanimalelor de companie. Nu
permiteti copiilor sa se joace cu aparatul. Controlul
aparatului cu ajutorul aplicatiei este permis numai sub
supravegherea unuiadult.

* Nicio persoana,in special copii sau animale de companie, nu
trebuie sa se aflein zona de lucru a aparatului.

* Atingerea pieselorin miscare, cum ar filamele de tdiere, este
permisa numaiatuncicand acestea s-au oprit complet.

* Dacaaparatul este blocat, daca observati vibratii nefirestiin
aparat sau daca trebuie sa efectuati lucrari de intretinere,
opriti-limediat. Repornirea necesita verificarea prealabila a
deteriorarii. Echipamentul deteriorat nu trebuie utilizat.

* Uncablusauofisa deteriorata necesita deconectarea
unitatiide la sursade alimentareinainte de a se putea
efectua reparatii.

* Bateriatrebuieincarcata numaifolosind statia de incarcare
furnizata de producator.

* Dispozitivul nu trebuie scufundatin apasauin orice alt
lichid.
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* Curatarea periodica a aparatului trebuie efectuata conform
recomandarilor din sectiunea "Curatarea siintretinerea
aparatului”.

* Utilizati numai accesorii originale pentru aparat sau cele
recomandate de producator. Utilizarea de accesorii
nerecomandate de producator poate deteriora aparatul si
punein pericol siguranta utilizarii.

e Cablurile derestrictie nu trebuie sa fieinfasurate pentrua
evitainterferenta semnalului.

* Dacase utilizeaza un scarificator pe gazon, firele de
restrictie trebuie ingropate pentru a preveni deteriorarea.
Semnalul delafire va functiona corect atunci cand firele
sunt plasate panala5cm sub nivelul solului.

* (ositoareanu trebuie utilizata latemperaturi mai micide 0o
Csimaimaride 500 C. O temperatura prea scazuta sau prea
ridicata va reduce performanta masinii si poate duce la
accidente.

* Nureglatinimic pe statia deincarcare sau perobotul de
cosit.

* Serecomanda purtarea manusilor de protectiela
intretinerearobotului, la curatarea acestuia sila utilizarea in
apropierealameide cosit.

* Nuesterecomandabil sa folositi masina de tuns gazon
robotizata pentru a taiaiarbain timp ce folositi aspersoare si
udatigazonul.Programul de lucru al masinii de tunsiarba
trebuie saiain considerare programul de udare.

subincidenta Directivei Europene 2012/19/EU.Vd rugam sa consultati cerintele sistemului
local de colectare a echipamentelor electrice si electronice uzate. Trebuie sa procedatiin
conformitate cu reglementarile locale. Se interzice aruncarea acestui produs impreund cu
gunoiul menajer. Eliminarea corecta a produsului dumneavoastrd vechiva preveni
consecinte negative asupra mediuluiinconjurdtor si asupra sanatatii umane.

ﬁ Daca pe aparat se afla simbolul cos de gunoi barat, aceastainseamna ca produsul care intra

N Produsul a fost fabricat din materiale sicomponente de inaltd calitate care pot fi supuse
Q reciclarii si utilizate din nou.
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Descrierea dispozitivului:

1.panoul de control: 8. maner

a) Butonul de cosit MOW 9. Capacul bateriei

b) Butonul de comutare OK 10.LED-uride informare

c) Butonul HOME 11.statie deincarcare

d) Butonul STOP 12.cabludejoasatensiune

e) Indicator al nivelului de incarcare a bateriei (25-100%) 13.alimentare cu energie prin cablu
f) Indicator de conexiune WiFi 14 Instructiuni de utilizare

g) Indicator de conectare Bluetooth 15. cablu derestrictie

h) Avertizare de baterie descarcata 16.suruburi

1) Indicator: robot blocat 17. pini

2.carcasasuperioara 18. pini

3.buton de oprire 19.rigla auxiliara

4.roti spate 20. conector pentru cablul de restrictie
5.contacte pentru portul deincdrcare 21.setsuplimentar de lame
6.rotidin fata 22.Suruburide fixare alamei
7.disc culamele de tdiere 23.cheie Allen

Uneltele necesare pentruinstalarearobotuluide cosit:

-ciocan - pentru a bate cu ciocanul in stifturile care tin cablul de retinere
-lopata/lopaté - pentru sdpatin linia deizolare

-tdietor de sarma - pentru pregatirea sarmei de retinere

- cleste

Instalarea unei statii de incarcare, a unui cablu de delimitare si a unei cositoare robotizate

1 Pregatiti o locatie pentru statia de incarcare. Acesta trebuie sa fie relativ plat si sd nu fie supus
fnnamolirilor sau inundatiilor. Este recomandabil sa lasati o distantd de 1,5 min linie dreapta fara
obstacole de-alungul statiei (in fatd siin spate). Statia trebuie sa se afle la marginea zonei de lucru, nu
pe oinsulaininteriorul zonei.

2.Rutati conductorul de oprire tinand cont de liniile directoare:

-Tn pasajele inguste, distanta dintre conductori trebuie s fie de cel putin 60 cm.

- Cablurile trebuie sé fie la cel putin 35 cm distanta de obstacole maiinalte de 5 cm.

- Cablurile trebuie sé fie la cel putin 30 cm distanta de obstacole mai mici de 5 cm si maiinalte de 1 cm.
- Firele trebuie sé fie la cel putin 10 cm distanta de obstacole mai micide 1 cm.

- Distanta dintre firele paralele trebuie sa fie de cel putin 20 cm.

- Conductele trebuie sa fie trase la o distanta minima de 75 cm de piscine si corpuri de apa.

-Firele nu trebuie sd se incruciseze intre ele.

- Distanta dintre stifturile (18) de fixare a firelor de delimitare nu trebuie sa fle mai mare de 75 cm.

- Utilizati numai unghiuri obtuze (min 100)°
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- Robotul poate traversa o poteca sau un trotuar daca poteca sau trotuarul se afla la acelasi nivel cu
gazonul. Cablul de delimitare trebuie plasat sub sau intre placile de pavaj.

O [
. | (

“ e L T=60cm24in” . 20cm/8 in-

3.Trecetifirul de oprire prin palniile din statia de incdrcare. Conectati firul care vine din partea din fata,
unde va parcarobotul - laborna neagré, iar firul de retinere care vine din partea din spate, la borna
rosie. Indepartatiizolatia pentru o lungime de 10-15 mm de la capetele firului de oprire si conectati-le
lastatia de incarcare. Dacd este instalatinvers, robotul vaindica faptul ca se afla in afara zonei de lucru.

4.Conectaticablul de joasa tensiune la statia de incarcare. 5. Conectati sursa de alimentare la sursa de
alimentare. Cand cablul de restrictie este conectat corect la statia de incarcare, conectati cablul de
joasa tensiune la sursa de alimentare.

5. Fixati statia de incarcare la pamant folosind stifturile (17).

6. Asezati robotul pe statia de incarcare.

Luminideinformare pe statia de incarcare - mesaje
1.alb - statie deincdrcare exterioara a cositoarei
2.rosu-incarcare

3.verde-robotincdrcat complet

4.alb sirosuintermitent - fir de delimitare intrerupt
5.galbenintermitent - robotul actualizeaza software-ul

Controlul robotuluide la panoul de control

Pornire: apdasati si mentineti apdsat butonul pornit/oprit (1b) timp de 3 secunde

Oprire: apasati si mentineti apasat butonul de pornire/oprire (1b) timp de 3 secunde

Incepeti cositul: apasati butonul de cosit (1a) si apoi butonul de pornire/oprire (1b)

Stop: apasati butonul STOP (1d)

Cosire locala: apdsati butonul de cosire (1a) si apoi apdsati si mentineti apasat butonul HOME (1¢) timp
de 3 secunde

Inapoila statia de incarcare: apdsati butonul HOME (1¢) si apoi comutatorul on/off (1b)
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Modificareainaltimii de tdiere: apdsati si mentineti apasat butonul de cosire (1a) timp de 5 secunde
pentru ainitia modul de reglare a inaltimii de cosire. Butonul de cosit (1a) creste inaltimea de tdiere cu
5mm, butonul HOME (1c) scade inaltimea de taiere cu 5 mm. Confirmati selectia cu butonul ON/OFF
(1b).

Deblocati masina de tunsiarba cu codul PIN: Trebuie introdus un cod din 4 cifre. Cifra este selectata
prin apasarea butonului de cosire (1a) - pentru a selecta una dintre cifrele impare, sau a butonului
HOME (1c¢) - pentru a selecta una dintre cifrele pare. Pentru a confirma cifra selectata si a continua,
apasati butonul OK (1b). PIN-ul implicit este: 0000.

Restaurarea setarilor din fabrica: pentru a restabili setarile din fabricd, tineti apasate butoanele de
cosit (1a) siHOME (1c) timp de 5 secunde.

Oprire fortata: Pentru a forta oprirea aparatului, apdsati si mentineti apasat butonul pornit/oprit (1b)
timp de 15 secunde.

Controlul robotuluidin aplicatie
Pentru a controla robotul cu ajutorul telefonului, este necesar sa instalati aplicatia Intelligent Mower

Pentruaimperechearobotul cu aplicatia, trebuie sa:

1.Creatiun contin aplicatie

2 Robotul poate fi conectat permanent la o retea WiFi sau conectat prin intermediul unui canal BT la un
telefon aflat in apropiere. Nu toate functiile sunt disponibile prin intermediul unei conexiuni BT, iar o
astfel de conexiune are o raza de actiune limitata. Se recomanda ca statia de incarcare si robotul sa fie
inraza de actiune a routerului WiFi.

3.Tn aplicatie, selectati "Add device" si cautati robotul. Urmati apoi descrierea din aplicatie. Robotul
poate functiona numai cu retele care opereaza in banda de 2,4 GHz. Benzile de 5 si 6 GHz nu sunt
acceptate.

4. aplicatia permite:

- setarea unui program pentru momentul in care unitatea poate functiona;

- modificarea inéltimii de taiere;

-incepeti cositul, opriti robotul si ordonati-i sa se intoarcd la baza;

- modificarea aspectului cositului, daca liniile trebuie sa fie longitudinale, transversale sau transversale
- previzualizare a hartii gazonului si a zonei cosite;

- modificarea codului PIN al robotului;

-vizualizare a istoricului de functionare a dispozitivului;

- dacd este detectata o intrerupere in circuitul cablului limitator, aplicatia vaindica locatia
aproximativa a defectului.

5 Este posibil sa partajati operarea robotuluiintre conturile de utilizator. Fiecare utilizator trebuie sa
aiba un contindividual.

Observatii suplimentare:

Senzorul de ploaie este o componenta pe corpul unitatii cu doi electrozi. Atunci cand o cantitate
suficienta de apa se colecteazd in senzor - informatia merge la dispozitiv. Acest senzor determina
umiditatea/umiditatea solului. Atunci cand apa se acumuleazd in senzor - solul va fi mai umed. Atunci
cand se usucd, solul ar trebui, de asemenea, sa se usuce suficient pentru a nu face rotile robotului sa
alunece. Picaturile de ploaie si ploaiain sine nu sunt o amenintare pentru robot.
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Reactiile la senzorul de ploaie pot fi activate si dezactivate in aplicatie

(2) Programul poate fi specificat numaiin timp viitor. Daca activitatea conform programului trebuie sa
inceapalaora9.00sisaseincheielaora10.00si cositul este inceput manual - robotul nuva termina
activitatea conform programului. Daca robotul porneste automat conform programului, acesta se va
intoarce la baza dupa timpul indicat de program.

Robotul de tunsiarba mentine peluza tunsa. Inainte de inceperea sezonului, este recomandabil sa
taiati gazonul folosind metode traditionale. Diferenta dintre lungimea de tundere aleasa si lungimea
ierbii nu trebuie sa fie mai mare de 10 mm. larba tdiata este maruntita si poate fi ldsata pe gazon ca
ingrasamant.

Este recomandabil sa alegeti modul de cosire transversal sau longitudinal, astfel incat robotul sa se
deplaseze intre firele de delimitare mai apropiate. Se recomanda ca distanta dintre firele de delimitare
sanudepaseascd 20 de metri. Dacd distanta este mai mare, in functie de teren si de numérul de
obstacole, pot aparea distorsiuni si devieri ale traiectoriei.

Curatare siintretinere

Asigurati-va ca unitatea este opritad inainte de a efectua lucrari de intretinere.

Stergeti unitatea in mod regulat cu o carpa umeda. indepartati resturile de iarbd acumulate din camera
lamei de taiere. Trebuie sa purtati manusi de protectie atunci cand efectuati lucrari de intretinere in
apropierea elementelor de taiere ascutite. Inlocuiti lamele dacd se observa un rezultat maislab al
taieriiierbii (lamele de iarbé zimtate). Lamele sunt cu doua fete. Atunci cand inlocuitilama cu una
noua, este recomandabil sa inlocuiti si surubul de fixare.

Atunci cand dispozitivul nu va fi utilizat pentru o perioada lunga de timp, este recomandat sail
depozitatila-20—60 degrade, iar nivelul de incarcare al bateriei sa fie de aproximativ 50%.

Mesaje de eroare

Cand primiti un mesaj de eroare, verificati starea masinii de tunsiarba, daca nu este blocatd pe un
obstacol, daca partea superioard a corpului se poate misca liber. Este recomandabil sd duceti masina
de tunsiarbalabazadeincdrcare sisaoreporniti. Dacd eroarea persista, este necesar sa contactati
service-ul. Lista celor mai frecvente erori:

Reporniti masina de tunsiarba. Asigurati-va ca acoperirea retelei WiFi este
E104 Eroare de actualizare a firmware-ului suficient de bund. Daca problema persistd, contactati departamentul de
service

Verificati si balansati usor carcasa superioara. Asezati robotul in baza si

E202 Eroare senzor de coliziune . - A ; L .
reporniti. Dacd problema persista, contactati serviciul de service.
. M ir lin baz incarcaresir rniti. Daca problem rsista,
£207 Eroare senzor cablu perimetral utatirobotul in baza deincarca e sirepo ti. Daca problema persista
contactati service-ul.
Eroare, robotul nu se poate intoarce la baza Asigurati-va ca accesul labaza deincércare nu este blocat. Apasati butonul
E301 ’ . . P < 0 <
deandocare STOP si ceretirobotului sa se intoarca din nou la baza.
Verificati daca un obstacol nuaimobilizat masina de tunsiarba sau daca
E302 Eroare, robotul este blocat ; 4

rotile nuau fostingropate in teren noroios

Verificati daca robotul nu aintrat intr-un obstacol sau daca rotile nu s-au

E304 Error, robot is lifted blocat intr-un obstacol

Luatiin considerare crearea uneiinsule de acces restrictionat la terenul

E307 Eroare, robotul s-a rasturnat PN
dificil
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Eroare, robotul nu este pornit de la statie

Opriti robotul cu butonul STOP, porniti din nou cositul apasand butoanele

E310 A .
saude lafirul de delimitare MOW si OK
E311 Eroare, coliziune in timpul trasarii Indepartati obstacolul de pe traseu la linia limita. Reporniti cositul
[ - Asigurati-va ca pantele terenului nu depésesc limita. Asezati robotul in baza,
E313 Eroare, inclinare excesiva 4 PR A o 4
reporniti si incepeti din nou cositul.
Asigurati-va ca discul lamei de cosit nu este blocat, curatati excesul
E437 Error, mowing motor protection acumulatin camera de tdiere. Verificati daca iarba din zona nu este prea
groasa siprealunga
E441 Eroare, roata stanga blocata indepartati obstacolul si reporniti robotul
E451 Eroare, roata dreapta blocata indepartati obstacolul si reporniti robotul
£501 Eroare, stare incorects a bateriei Mutatirobotul la baza de incércare‘gi re;)lorniti. Daca problema persista,
contactati service-ul.
) - Mutati robotul la baza de incércare sireporniti. Daca problema persista,
E502 Eroare, tensiunea bateriei prea mare ’ 3rep g P P
contactati service-ul.
) - S Mutatirobotul la baza de incarcare, reporniti. Daca problema persista,
E503 Eroare, tensiunea bateriei prea scazuta ’ - p_ ’ P P !
contactati service-ul.
E507 Eroare, temperatura bateriei prea scazuta Asigurati-va ca temperatura ambianta este intre 0 si 40 grade °C
. P Deconectatisi conectati baza de incarcare la sursa de alimentare. Daca
E601 Eroare de comunicare cu baza de incarcare n > . N .
problema persistd, contactati service-ul
. a utili licatiei asi aafirului
£604 Eroare, fir perimetral rupt Serecomanda utilizareaap |ca;|§| pentru a gasi partea rupta afirului
perimetral
. . Verificatilocatia robotului, asigurati-va ca cablul de oprire nu se afla prea
Eroare, robotul se afla in afara zonei de NN e [ . M .
E605 lucru adanc si este pozitionat corect. Verificati daca cablul de oprire a fost
conectat corect la statia de incarcare.
Verificati daca cablul de delimitare este pozitionat corect, daca statia de
E606 Eroare, eroare de cartografiere a terenului| fincarcare este amplasata pe teren plat, daca cablul perimetral se afla pe
dealuri cu o panta mai micd de 15%.
E607 Eroare, cablul deretinere este prea lung | Reglati lungimea cablului de retinere, aceasta nu trebuie sa fie mai mare de
sau suprafata zoneide lucru este prea marel 180 m, iar suprafata totald de lucru nu trebuie sé fie mai mare de 1000 m.2
Eroare, stifturile de fixare a statiei de . . e I
E609 PN o Verificati fixarea stifturilor de fixare a statiei de incdrcare
incdrcare au fost plasate incorect > > >
£610 Eroare actualizarea statiei de incércare a | Repornitirobotul si asezati pe statia de incarcare. Daca problema persista,
esuat contactati service-ul.
£611 Error, boundary wire is not connected to |Asigurati-va ca firul de delimitare este conectat corect la statia de incarcare.
the charging station Daca problema persista, contactati organizatia de service.
. . Repornitirobotul si plasati-I pe statia de incarcare. Daca problema persista,
E702 Resetarea din fabrica a esuat P > 3P frip > P P

contactati organizatia de service
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Date tehnice:

Sursa de alimentare: 24V AC, 1.5A

Lungimea maxima a cablului de retinere: 180 m

Suprafata maximéa de lucru: 1000 m?

Gama de frecvente a emitatorului: 2,4 - 2,484 GHz

Puterea emitatorului: <20 dBm

Temperatura ambientald admisa in timpul functionarii: 5-40 °C
Nivel de presiune acustica (LpA): 55 dB (A)

Incertitudine de masurare (K): 3dB (A)

Greutatea unitatii: 19.6 kg

Date privind sursa de alimentare:
Model: DZ0488WL240200V
Input:100-240V-50/60Hz 1.5A
Output:24.0V-2.0A 48.0W
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Svarbiinformacija

Siekiant uztikrinti didziausig naudotojo pasitenkinima,
gaminio veikimgir visapusiska jo funkcijy naudojima, pries
naudojant prietaisg rekomenduojama atidziai perskaityti §j
vadova. Prie$ pradédami naudoti prietaisg pirma karta,
vadovaukités vadove pateiktais nurodymais. Gamintojas
neatsako uz zalg, atsiradusig dél prietaiso naudojimo ne pagal
paskirtj arba netinkamo veikimo. Naudojimo instrukcija reikéty
pasilikti tolesniam naudojimui.

Saugadarbovietoje:

* Masina skirta zolei pjauti. Nenaudokite jrenginio kitai veiklai.

* Darbovieta turi bati tvarkingair gerai apSviesta. Netvarka ir
prastas apSvietimas prisideda prie nelaimingy atsitikimy.

* Prie$ pradedant darbus, reikia paruostiirisvalytivieta,
pasalinti visus akmenis, Sakas, laidus ir kitus pasalinius
daiktus, kySanciusis zemes.

* Nenaudokite elektra maitinamo prietaiso sprogioje
aplinkoje, kurioje yra degiy skysciy, dujy ar dulkiy. Prietaisas
gali sukelti kibirkstis, kurios gali uzdegti dulkes ar dumus.

* Neleiskite vaikams ar stebétojams bati tose vietose, kur
naudojamas prietaisas su elektra varomu varikliu.

* palikite elektra varoma sodo jrangq atokiau nuo Zmoniy.

* Uz nelaimingus atsitikimus ar pavojus kitiems asmenims ar
aplinkai atsako operatorius ar naudotojas.

Elektros sauga

* Prietaisg prijunkite tik prie lizdo, kurio charakteristikos
atitinka vardinéje ploksteléje nurodytas vertes. Patikrinkite,
ar bendras visy prie sieninio lizdo prijungty jrenginiy
suvartojamos energijos kiekis nevirsija didziausios saugiklio
apkrovos. Jei naudojamas ilgintuvas, patikrinkite, ar prie
ilgintuvo prijungtos jrangos bendras suvartojamos galios
kiekis nevirsijailgintuvo apkrovos parametry. Prailgintuvas
turi bati nutiestas taip, kad buty iSvengta atsitiktinio
iStraukimo ir uzkliuvimo uzjo, ir turi buti padétas uz darbo
zonos riby.
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* Nelaikykite maitinimo Saltinio po lietaus ar drégnoje
aplinkoje. Jeijjrenginj patenkavandens, padidéja elektros
smugio pavojus.

* Papildomaiapsaugaivejapjoves jkroviklj maitinancioje
elektros grandinéje patartina jrengti ne didesnés kaip 2A
nominaliosios liekamosios sroveés jtaisg (RCD). Siuo klausimu
reikéty kreiptis j specialistg elektrika.

e Tikétiny audry ir pavojingy oro salygy atveju, siekiant
sumazinti elektros komponenty pazeidimo rizikg, nuo
jkrovimo stotelés reikéty atjungti maitinimo 3altinj ir
kabelius. Kai pavojus praeis, maitinimo Saltinj galima vél
prijungti.

Naudojimo sauga

* Prietaisas skirtas naudoti tik buityje. Nenaudokite jo jokiais
kitais tikslais, nesuderinamais su jo paskirtimi.

* Dirbtisu prietaisu negalima pavargus arba apsvaigus nuo
alkoholio, narkotiky ar vaisty. Naudojant prietaisg batina
visiSkai susikauptiir bati atsargiems. Neatidumas gali sukelti
nelaimingus atsitikimus ir sunkius suzalojimus arba
materialine zala.

* Prie§jjungdami prietaisg nuimkite visus jrankius, kuriais
buvo reguliuojamas prietaisas. Palike jrankius judanciose
dalyse, galite susizeisti.

* Sigjrangg gali naudoti ne jaunesni kaip 8 mety vaikai ir
asmenys, kuriy fizinés ir protinés galimybés yra ribotos, kurie
neturi patirtiesir néra susipazine susiajranga, jei prizidrima
arbainstruktuojama, kaip saugiai naudotis jranga, kad buty
suprasta susijusi rizika. Vaikai neturéty zaisti su jranga.
Nepriziarimi vaikai neturéety atlikti jrangos valymo ar
prieziuros darby.

* Ypac atsargiai naudokite prietaisg, kai Salia yra vaiky ar
naminiy gyvany. Neleiskite vaikams Zaisti su prietaisu.
Valdyti prietaisg naudojant programéle galima tik priziarint
suaugusiesiems.
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* Prietaisodarbo zonoje neturi buti Zmoniy, ypac vaiky, ir
naminiy gyvuny.

* Liestijudancias dalis, pavyzdziui, pjovimo peilius, galima tik
tada, kai jie visiskai sustoja.

* Jeiprietaisas uzsikim3o, jei pastebéjote nenaturalig
prietaiso vibracijg arba jeireikia atlikti techninés prieziuros
darbus, nedelsdamijjisjunkite.Vél jjungiant reikia
pirmiausia patikrinti, ar prietaisas néra pazeistas. Pazeisto
prietaiso negalima naudoti.

* Dél pazeisto kabelio ar kiStuko prie$ atliekant remonto
darbus reikia pirmiausia atjungti jrenginj nuo maitinimo
altinio.

e Akumuliatoriy galima jkrauti tik naudojant gamintojo
pateikta jkrovimo stotele.

* Prietaiso negalima panardintijvandenjar kitg skystj.

* Reguliariai valykite prietaisg, kaip rekomenduojama
skyriuje "Prietaiso valymas ir prieziura".

* Naudokite tik originalius arba gamintojo rekomenduojamus
prietaiso priedus. Naudojant gamintojo
nerekomenduojamus priedus, gali bati sugadintas
prietaisas ir kilti pavojus naudojimo saugumui.

* Apribojimo kabeliai neturi bati suvynioti, kad baty iSvengta
signalo trukdziy.

* Jeivejoje naudojamas skarifikatorius, apribojimo laidai
turéty bati uzkasti, kad nebuty pazeisti. Laidy signalas veiks
tinkamai, kai laidai bus nutiesti ne giliau kaip 5 cm po zemés
pavirSiumi.

» Sienapjovésnegalimanaudoti esant Zemesneinei 0o Cir
aukstesneinei 500 Ctemperatarai. Dél per Zemos ar per
aukstos temperatlros sumazéja masinos naSumas ir gali
jvykti nelaimingas atsitikimas.

* Nieko nereguliuokite ant jkrovimo stoties arba pjovimo
roboto.
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e Priziarintrobota, jjvalantirdirbant prie pjovimo peiliy
rekomenduojama muvéti apsaugines pirstines.

* Nepatartina naudotiroboto vejapjovés zolei pjauti
naudojant laistytuvusir laistant vejg. Sudarant vejapjovés
darbo grafika reikéty atsizvelgtijlaistymo grafika.

2012/19/EU direktyva. Reikia susipazinti su vietiniais reikalavimais dél elektros ir
elektronikos atlieky surinkimo. Reikia veikti pagal vietines taisykles. Nemeskite $io produkto
kartu su kitomis namy apyvokos Siukslémis. Teisingas seny produkty Salinimas leidzia
iSvengti galimy neigiamy pasekmiy aplinkai ir Zzmoniy sveikatai.

E Jeiprietaise yra perbrauktos Siuksliadézés zenklas, reiskia tai, kad produktas apimtas

oy Produktas pagamintas i$ aukstos kokybés medziagy ir komponenty, kuriuos galima
<9 perdirbtiir vél panaudoti.
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Irenginio aprasymas:

1.valdymo skydelis: 8.rankena

a) pjovimo mygtukas MOW 9. baterijos dangtelis

b) OKjungiklio mygtukas 10.informaciniai Sviesos diodai
¢) Mygtukas HOME 11.jkrovimo stotis

d) STOP mygtukas 12.zemos jtampos kabelis

e) Akumuliatoriaus jkrovos lygio 13. maitinimas laidu
indikatorius (25-100 %) 14 Naudojimo instrukcijos

f) "WiFi" rySio indikatorius 15.apribojimo kabelis

g) "Bluetooth" rysio indikatorius 16.varztai

h) |spéjimas apie issikrovusj akumuliatoriy 17.smeigtukai

1) Indikatorius: robotas uzrakintas 18. smeigtukai

2.vir8utinis korpusas 19.pagalbinéliniuoté
3.sustabdymo mygtukas 20. apribojimo kabelio jungtis
4. galiniai ratai 21.papildomas peiliy rinkinys
5.jkrovimo prievado kontaktai 22.asmeny tvirtinimo varztai
6. priekiniai ratai 23. Allen raktas

7.diskas su pjovimo aSmenimis

Irankiai, reikalingi pjovimo robotui jrengti:

- plaktukas - jkalti kais¢iams, laikantiems tvirtinimo trosa.

- kastuvas ir (arba) kastuvas - skirtas kasti apsauginéje linijoje.
-vielos nuémimo zirklés - skirtos tvirtinimo laidui paruosti.
-replés

lkrovimo stotelés, ribozenklio ir roboto vejapjovés jrengimas

1 Paruoskite jkrovimo stoties vieta. Ji turéty bati gana lygi, neuzliejama ir neuztvindoma. Patartina
paleistotele (priekyje ir uzjos) palikti 1,5 m atstuma tiesia linija be klitciy. Stotis turéty bati darbo
zonos pakrastyje, o ne saloje toje zonoje.

=
E

2.Stotelés laidininka nutieskite atsizvelgdami j rekomendacijas:

- Siauruose praéjimuose atstumas tarp laidininky turi bati ne mazesnis kaip 60 cm.

- Laidai turibati bent 35 cm atstumu nuo aukstesniy nei 5 cm kliGciy.

- Laidai turi bati bent 30 cm atstumu nuo zemesniy nei 5 cm ir aukstesniy nei 1 cm kliaciy.

- Laidai turi bati bent 10 cm atstumu nuo Zemesniy nei 1 cm kliaciy.

- Atstumas tarp lygiagreciy laidy turi bati ne mazesnis kaip 20 cm.

- Kanalai turi bati nutiesti ne mazesniu kaip 75 cm atstumu nuo baseiny ir vandens telkiniy.
- Laidai neturi kirstis tarpusavyje.
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- Naudokite tik staciuosius kampus (min. 100)°
- Robotas gali kirsti kelig ar Saligatvj, jei kelias ar Saligatvis yra tame paciame lygyje kaip ir veja.
Ribozenkljreikia tiesti po Saligatvio plokstémis arba tarp juy.

D dad /

onl- | e

=60cm/24in”  w 20 cm/8 in’

bt

[y
|
|

v

3. Perkiskite stabdymo laida per jkrovimo stoties piltuvélius. Laidg, einant;j i$ priekinés dalies, kur
robotas stovés, prijunkite prie juodo gnybto, o stabdymo laidg, einantjis galinés dalies, - prie raudono
gnybto. Nuo stabdymo laido galy nuimkite 10-15 mmiilgio izoliacija ir prijunkite juos prie jkrovimo
stoties. Jeijis bus sumontuotas atvirksciai, robotas rodys, kad yra uz darbo zonos riby.

4. Prijunkite zemos jtampos kabelj prie jkrovimo stoties. Prijunkite maitinimo 3altinj prie maitinimo
Saltinio. Kai apribojimo kabelis teisingai prijungtas prie jkrovimo stoties, prijunkite Zemos jtampos
kabelj prie maitinimo saltinio.

5.]krovimo stotele prie jZeminimo prijunkite kaisciais (17).

6. Pastatykite robota ant jkrovimo stotelés.

lkrovimo stotelés informacinés lemputés - pranesimai
1.balta - vejapjovésisoriné jkrovimo stotelé
2.raudona - jkrovimas

3.zalia-robotas visiskai jkrautas

4. mirksi balta irraudona spalvos - ribinis laidas nutrauktas
5. mirksi geltonai - robotas atnaujina programine jrangg

Roboto valdymasis valdymo pulto

Jjlungimas: paspauskite ir 3 sekundes palaikykite jjungimo / iSjungimo mygtuka (1b).

I1Sjungimas: paspauskite ir palaikykite jjungimo / iSjungimo mygtuka (1b) 3 sekundes.

Pjovimo pradzia: paspauskite pjovimo mygtuka (1a), tada jjungimo / isjungimo mygtuka (1b).

Stop: paspauskite STOP mygtuka (1d)

Vietinis Sienavimas: paspauskite Sienavimo mygtuka (1a), tada paspauskite ir 3 sekundes palaikykite
paspaude HOME mygtuka (1c).

Grjzimas j jkrovimo stotele: paspauskite HOME mygtuka (1¢) ir jjungimo /i$jungimo jungiklj (1b).
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Pjovimo aukscio keitimas: paspauskite ir 5 sekundes palaikykite paspaude pjovimo mygtuka (1a), kad
jsijungty pjovimo aukscio reguliavimo rezimas. Paspaudus pjovimo mygtuka (1a), pjovimo aukstis
padidéja 5 mm, paspaudus HOME mygtuka (1c¢), pjovimo aukstis sumazéja 5 mm. Pasirinkima
patvirtinkite jjungimo /iSjungimo mygtuku (1b).

PIN kodu atrakinkite vejapjove: Reikia jvesti 4 skaitmeny koda. Skaitmuo pasirenkamas paspaudus
Sienavimo mygtuka (1a) - norint pasirinkti viena i$ nelyginiy skaitmeny, arba HOME mygtuka (1c) -
norint pasirinkti vieng i$ lyginiy skaitmeny. Norédami patvirtinti pasirinkta skaitmenj ir testi toliau,
paspauskite mygtuka OK (1b). Numatytasis PIN kodas yra: 0000.

Gamykliniy nustatymy atkarimas: norédami atkurti gamyklinius nustatymus, paspauskite ir 5
sekundes palaikykite nuspaude pjovimo (1a) ir HOME (1c) mygtukus.

Priverstinis iSjungimas: norédami priversti jrenginj isijungti, paspauskite ir 15 sekundziy palaikykite
jjungimo/isjungimo mygtuka (1b).

Roboto valdymas is programélés
Norint valdyti robota telefonu, reikia jdiegti programéle "Intelligent Mower".

Norédami susieti robotg su programéle, turite:

1.Sukurkite paskyrg programoje

2 Robotas gali bati nuolat prijungtas prie "WiFi" tinklo arba BT kanalu prisijungti prie netoliese esancio
telefono. Ne visos funkcijos prieinamos per BT rysj, be to, toks rysys turi ribotg veikimo spindulj.
Rekomenduojama, kad jkrovimo stotelé ir robotas baty WiFi mar3rutizatoriaus veikimo zonoje.

3. programéléje pasirinkite "Add device" irieSkokite roboto. Tada vadovaukités programoje pateiktu
aprasymu. Robotas gali veikti tik 2,4 GHz dazniy juostoje veikianciuose tinkluose. 5 ir 6 GHz dazniy
juostos nepalaikomos.

4.programa leidzia:

- nustatyti tvarkarastj, kada jrenginys gali veikti;

- pjovimo aukscio keitimas;

- pradéti pjauti, sustabdykite robotg ir liepkite jam grjzti j baze;

- keisti pjovimo isdéstyma, ar linijos turéty batiisilginés, ar skersinés, ar kryzminés.

-vejos zemélapio ir nusienauto ploto perziara;

- keistiroboto PIN koda;

- perziQréti prietaiso naudojimo istorija;

-aptikus ribojancio kabelio grandinés pertrauka, programa nurodys apytiksle gedimo vieta.

5 Roboto veikimg galima bendrinti tarp naudotojy paskyry. Kiekvienas naudotojas turéty turéti atskirg

paskyra.

Papildomos pastabos:

Lietaus jutiklis yra jrenginio korpuso komponentas su dviem elektrodais. Kai jutiklyje susikaupia
pakankamas vandens kiekis, informacija patenka j prietaisa. Sis jutiklis nustato zemés drégnuma /
drégme. Kai jutiklyje susikaupia vandens - Zemé bus drégnesné. Kai jis iSdziGsta, Zemé taip pat turéty
isdziati tiek, kad roboto ratai neslysty. Lietaus lasai ir lietus savaime nekelia grésmés robotui.
Reakcija j lietausjutiklj galima jjungtiiri$jungti programéléje

(2) Tvarkarastis gali bati nurodomas tik ateityje. Jei darba pagal grafika reikia pradéti 9 val. ryto ir baigti
10 val.ryto, o Sienauti pradedama rankiniu badu - robotas darbo pagal grafikg nebaigs. Jei robotas
pagal grafika pradés darba automatiskai, jis grjs j baze praéjus grafike nurodytam laikui.
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Pjovimo robotas priziari, kad veja baty nupjauta. Prie$ prasidedant sezonui patartina veja nupjauti
tradiciniais metodais. Skirtumas tarp pasirinkto pjovimoilgio ir Zolés ilgio neturéty bati didesnis nei 10
mm. Nupjauta zolé mulc¢iuojamair gali bati paliekama ant vejos kaip trasa.

Patartina pasirinkti skersinj arba isilginj pjovimo rezima, kad robotas vaziuoty tarp artimesniy
ribozenkliy. Rekomenduojama, kad atstumas tarp ribozenkliy nevir§yty 20 metry. Jei atstumas
didesnis, priklausomai nuo vietoveés reljefo ir kliG¢iy skaiciaus, gali atsirasti kelio iSkraipymy ir

nukrypimy.

Valymas ir prieziara
Pries atlikdamitechninés prieziGros darbus jsitikinkite, kad jrenginys yraisjungtas.

Reguliariai valykite jrenginj drégna Sluoste. IS pjovimo peiliy kameros pasalinkite susikaupusia
nupjauta Zole. Atliekant techninés priezitros darbus prie astriy pjovimo elementy, batina maveti
apsaugines pirstines. Jei pastebimas prastesnis zolés pjovimo rezultatas (dantyti Zolés aSmenys),
pakeiskite peilius. Peiliai yra dvipusiai. Kei¢iant peilius naujais, patartina pakeistiir tvirtinimo varzta.
Kai prietaisas nebus naudojamas ilga laikg, rekomenduojama jj laikyti -20—60 laipsniy temperatiroje,
o akumuliatoriaus jkrovos lygis turi bati apie 50 %.

Klaidy pranesimai
Gave klaidos pranesima, patikrinkite, ar vejapjové neuzstrigo ant kliGties, ar virSutiné korpuso dalis
galilaisvaijudéti. Patartina nuveZzti vejapjove j jkrovimo baze ir ja i$ naujo paleisti. Jei klaida iSlieka,
batina kreiptis japtarnavimo tarnybga. Dazniausiai pasitaikanc¢iy klaidy sarasas:

E104 Programinés jrangos atnaujinimo klaida I$ naujo palglskltevgjapjove.JS|ltJl§|nk|te, k.ad".W.IF! tmkloapreptlsylja
pakankamai gera. Jei problemaislieka, kreipkités j aptarnavimo skyriy
Patikrinkite ir $velniai kilstelékite virsutinj korpusa. |statykite robota
E202 Susidarimo jutiklio klaida pagrinda ir paleiskite i3 naujo. Jei problema islieka, kreipkités
aptarnavimo tarnyba.
£207 Perimetro kabelio jutiklio klaida Perkelkite robota j jkrovimo ba.ze,_p.aIAelskltels naujo. Jei problemaislieka,
kreipkités jtarnyba.
. . . .| Isitikinkite, kad prieiga prie jkrovimo stoties neuzblokuota. Paspauskite
E301 Klaida, robotas negali grizti jkrovimo stot] STOP mygtuka ir paprasykite, kad robotas vél grjzty j jkrovimo baze.
£302 Klaida, robotas jstrigo Patikrinkite, ar kliatis nepajudln(?smﬂnapjovesarbaar ratainejklimpo
purving zeme.
E304 Klaida, robotas pakeltas Patikrinkite, ar robotas neatsitrenké j kliatj arba ar jo ratai nejstrigo klittyje
E307 Klaida, robotas apsiverté Apsvarstykite galimybe sukurtiriboto patekimo j sudétingg vietove salele
Klaida, robotas nepaleistas i$ stoties arba Sustabdykite robota STOP mygtuku, vél pradékite pjauti paspausdami
E310 P . .
ribojancio laido MOW ir OK mygtukus
E311 Klaida, susidarimas kartografuojant Pasalinkite kliatj nuo kelio ties ribine linija. IS naujo paleiskite Sienavima
£313 Klaida, per didelis nuolydis 15|t|k|nk|te,lkad reljefgnyolxdls nlevllrsu‘arlbos.. P'astityklterobotql
pagrinda, paleiskite i$ naujo ir vél pradékite Sienauti.
Isitikinkite, kad pjovimo a$meny diskas neuzsikim3es, isvalykite pjovimo
E437 Klaida, pjovimo variklio apsauga kameroje susikaupusj pertekliy. Patikrinkite, ar teritorijoje esanti zolé néra
pertankiirilga
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E441 Klaida, uzblokuotas kairysis ratas pasalinkite kliatj ir paleiskite robotg i$ naujo
E451 Klaida, uzblokuotas desinysis ratas pasalinkite kliatj ir paleiskite robotg i$ naujo
£501 Klaida, netinkama akumuliatoriaus bakle Perkelkite robotq“km\{lmlo Palze, palelskltE|s naujo. Jei problemaislieka,
kreipkités japtarnavimo tarnyba.
£502 Klaida, per aukéta akumuliatoriaus jtampa Perkelkite robota j jkrovimo bgze,_palglskltels naujo. Jei problemaislieka,
kreipkités jtarnyba.
£503 Klaida, per zema akumuliatoriaus jtampa Perkelkite robotq“kroylmlo palze, palelsk'ltels naujo. Jei problemaislieka,
kreipkités japtarnavimo tarnyba.
E507 Klalda,perzemaaku_mullatorlaus Isitikinkite, kad aplinkos temperatdra yra nuo 0 iki 40 laipsniy °C.
temperatira
£601 Rysio su jkrovimo stotimi klaida Atjunkltelrpnjunhltg pruunglm.ovstgt;pne ma'ltlnlmosaltlnlo. Jei
problemaislieka, kreipkités japtarnavimo tarnyba
£604 Klaida, nutrakes perimetro laidas Rekomenduojama naudotlprogramgle, kadAsurastumete nutrakusia
perimetro laido dalj
Patikrinkite roboto buvimo vieta, jsitikinkite, kad stabdymo laidas neguléjo|
E605 Klaida, robotas yra uz darbo zonos riby per giliaiir yra teisingai padétas. Patikrinkite, ar teisingai prijungtas
stabdymo laidas prie jkrovimo stoties.
Patikrinkite, ar teisingai padétas ribinis laidas, ar jkrovimo stotis yra ant
E606 Klaida, reljefo kartografavimo klaida lygaus pavirsiaus, ar ribinis laidas guli ant kalvy, kuriy nuolydis mazesnis
nei 15 %.
£607 Klaida, ribojantis laidas perilgas arba per | Sureguliuokite ribojancio laidoilgj, jis neturéty batiilgesnis nei 180 m, o
didelis darbo zonos plotas bendras darbo zonos plotas neturéty bati didesnis nei 1000 m.2.
E609 Klaida, fkrovimo stotglgs k§ISCIaI pritvirtinti Patikrinkite jkrovimo stotelés kais¢iy tvirtinima.
neteisingai
£610 Klaida atnaujinti jkrovimo stotj nepavyko I8 naujo palelskllwte'robotq |'ru.zd.ek.lteant;krgwmostotles. Jeiproblema
islieka, kreipkités japtarnavimo tarnyba.
611 Klaida, ribinis laidas neprijungtas prie Isitikinkite, kad ribinis laidas teisingai prijungtas prie jkrovimo stoties. Jei
ikrovimo stoties problemaislieka, kreipkités j aptarnavimo organizacija.
£702 Nepavyko i$ naujo nustatytigamykliniy | 18 naujo paleiskite robotg ir padékite jjant jkrovimo stoties. Jei problema

parametry

islieka, kreipkités japtarnavimo organizacija
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Techniniai duomenys:

Maitinimo $altinis: MAITINIMO SALTINIS: 24V AC, 1.5A
DidzZiausias suvarzymo kabelioilgis: 180 m
Didziausias darbinis plotas: 1000 m?

Siystuvo dazniy diapazonas: 2,4-2,484 GHz

Siystuvo galia: <20 dBm

Leistina aplinkos temperatira darbo metu: 5-50 °C
Garso slégio lygis (LpA): 55 dB (A)

Matavimo neapibréztis (K): 3 dB (A)

Vieneto svoris: 19.6 kg

Maitinimo Saltinio duomenys:
Model: DZ0488WL240200V
Input:100-240V-50/60Hz 1.5A
Output:24.0V-2.0A 48.0W
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Oluline teave

Kasutajate suurima rahulolu, toote joudluse ja selle
funktsioonide taieliku kasutamise tagamiseks on soovitatav
enne seadme kasutamist kaesolevat kasutusjuhendit hoolikalt
labilugeda. Enne seadme esmakordset kasutamist jargige
kasutusjuhendis toodud juhiseid.Tootja ei vastuta kahju eest,
mis tuleneb seadme mittesihiparasest kasutamisest voi
ebadigest kasutamisest. Kasutusjuhend tuleb sailitada
edaspidiseks kasutamiseks.

Ohutus tookohal:

e Masin on méeldud muru ldikamiseks. Arge kasutage seadet
muudeks tegevusteks.

* Tookoht peab olema korras ja hasti valgustatud.
Ebakorraparasus ja halb valgustus soodustavad 6nnetusi.

* Enne toode alustamist tuleb koht ette valmistada ja
puhastada, eemaldades koik kivid, oksad, juhtmed ja muud
maapinnast valjaulatuvad vooérkehad.

 Arge kasutage elektriga té6tavat seadet plahvatusohtlikes
keskkondades, mida tekitavad tuleohtlikud vedelikud,
gaasid voi tolm. Seade voib tekitada sademeid, mis voivad
stiudata tolmu voi suitsu.

 Argelubage lapsi egavaatlejaid aladele, kus on kasutusel
elektrimootoriga seade.

* Jatke elektriga tootavad aiatoodriistad avalikkuse eest
eemale.

» Kditaja voi kasutaja vastutab 6nnetuste voi ohtude eest, mis
tekivad teistele inimestele voi keskkonnale.
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Elektriohutus

e Uhendage seade ainult sellisesse pistikupessa, mille
omadused vastavad andmesildil toodud vaartustele.
Kontrollige, et kdigi pistikupessa ihendatud seadmete
kogutarbimine ei Gletaks kaitsme maksimaalset koormust.
Kui kasutatakse pikenduskaablit, kontrollige, et
pikenduskaabliga thendatud seadmete koguvéimsustarve
ei Uletaks pikenduskaabli koormusparameetreid.
Pikenduskaabel tuleb paigaldada nii, et valtida juhuslikke
tombamisi ja komistamisi, ning see tuleb paigutada
valjaspool toopiirkonda.

» Arge pange toiteallikat vihma véi niiskuse katte. Kui vesi
satub seadmesse, suureneb elektrilo6gi oht.

e Taiendava kaitse tagamiseks on soovitatav paigaldada
muruniidukilaadijat varustavasse vooluahelasse
jadakvooluseade (RCD), mille nimivool ei tileta 2A. Sellega
seoses tuleks konsulteerida elektrispetsialistiga.

e QOodatavate tormide jaohtlike ilmastikunahtuste korral
tuleb elektrivarustus ja kaablid laadimisjaamast lahti
uhendada, et vihendada elektriliste komponentide
kahjustamise ohtu. Kui oht on moddas, voib toiteallika
uuesti Uhendada.

Ohutus kasutamisel

e Seade onméeldud ainult koduseks kasutamiseks. Arge
kasutage seadet muul otstarbel, mis ei sobi kokku selle
kasutusotstarbega.

* Seadmegaeitohitodtada vasinult voialkoholi,
narkootikumide voi ravimite moju all. Kasutamise ajal on
vaja taielikku keskendumist ja ettevaatust.
Tahelepanematus voib pohjustada 6nnetusija tosiseid
vigastusi voi varalist kahju.

* Enneseadme kdivitamist eemaldage kdik seadme
reguleerimiseks kasutatud tooriistad. Tooriistade jatmine
liilkuvate osade sisse voib pohjustada vigastusi.
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* Seadme toopiirkonnas eitohiviibidainimesi, eriti lapsi ega
lemmikloomi.

e Liikuvate osade, naditeks |6iketerade puudutamine on
lubatud ainult siis, kui need on taielikult peatunud.

e Kuiseade on ummistunud, kui markate seadme
ebaloomulikku vibratsiooni voi kui teil on vaja teha
hooldustoid, lilitage seade kohe vadlja. Taaskaivitamiseks
tuleb esmalt kontrollida, kas seade on kahjustatud.
Kahjustatud seadet ei tohi kasutada.

e Kahjustatud kaabli véi pistiku korral tuleb seade enne
remonti kdigepealt vooluvérgust lahti Ghendada.

e Akuttohiblaadidaainult tootja poolt tarnitud
laadimisjaama abil.

* Seadeteitohisukeldada vette ega muudesse vedelikesse.

e Seadettulebregulaarselt puhastada vastavalt jaotises
"Seadme puhastamine ja hooldus" esitatud soovitustele.

e Kasutageainultseadme originaaltarvikuid véi tootja
soovitatud tarvikuid.Tootja poolt mittesoovitatud tarvikute
kasutamine voib seadet kahjustada ja ohustada selle ohutut
kasutamist.

* Piirangukaablid ei tohi olla kokku keritud, et valtida
signaalihaireid.

* Kuimurul kasutatakse freesimismasinat, tuleks piiravad
juhtmed kahjustuste valtimiseks maha matta. Juhtmete
signaal tootab korrektselt, kui juhtmed on paigutatud kuni 5
cm allpool maapinda.

* Niidukit eitohi kasutada temperatuuridel alla 0o Cja lile 500
C.Liigamadal voiliiga kdrge temperatuur vahendab masina
joudlust javoib pohjustada édnnetusi.

* Argereguleerige midagilaadimisjaamas véi niidukis
midagi.

* Robotithooldades, puhastades ja niiduki terade laheduses
tootades on soovitatav kanda kaitsekindaid.

* Robotmuruniidukiga eiole soovitatav niita muru, samal ajal
kui kasutatakse vihmutusseadmeid ja kastetakse muru.
Niiduki tooplaan peaks arvestama kastmisgraafikut.
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kooskolas Euroopa direktiivi 2012/19/EU satetega. Tutvuge elektri- ja elektroonikaseadmete

— jaatmete kohaliku kogumisslisteemi nduetega. Tuleb tegutseda vastavalt kohalikele
eeskirjadele. Antud toodet ei tohi kérvaldada koos olmepriigiga. Kasutatud toote
nduetekohane utiliseerimine aitab valistada selle kahjulikku toimet keskkonnale ja
inimtervisele.

E Juhul, kui seadmel on labikriipsutatud priigikasti simbol, tdéhendab see, et toode on

oy Toode on valmistatud kvaliteetsetest materjalidest ja komponentidest, mida on véimalik
%9 uuestiringlusse votta ja taaskasutada.

Seadme kirjeldus:

1.juhtpaneel: 8.Kdepide

a) MOW niitmise nupp 9. patarei kate

b) nupp OK luliti 10. teave LEDid

¢) HOME nupp 11.laadimisjaam

d) STOP-nupp 12. Madalpingekaabel

e) aku laadimistaseme indikaator (25-100%) 13.toiteallikas juhtmega
f) WiFi thenduse indikaator 14 Kasutusjuhend

g) Bluetooth-tihenduse indikaator 15.Piirangukaabel

h) aku tiihjenemise hoiatus 16. kruvid

1) Néitaja: robot lukustatud 17.tihvtid

2. llemine korpus 18.tihvtid

3.stopp-nupp 19.abijoonlaud
4.tagumised rattad 20. Piirangukaabli pistikupesa
5.laadimispordi kontaktid 21.taiendav terakomplekt
6. esirattad 22.terakinnituskruvid
7.l6iketeradega ketas 23. Alleni voti

Niitmisroboti paigaldamiseks vajalikud tooriistad:

-haamer - haamrile, et lGlGa kinnituskaablit hoidvad tihvtid sisse.
-labidas/labidas - kaitseliini kaevamiseks

- traatloikur - piirava traadi ettevalmistamiseks

-tangid

Laadimisjaama, piirdekaabli ja robotniiduki paigaldamine

1 Valmistage ette laadimisjaama asukoht. See peaks olema suhteliselt tasane ja ei tohiks olla
veekogude véi lleujutuste poolt méjutatud. Soovitatav onjatta 1,5 m kaugus sirgjoonesilma
takistusteta pikijaama (ees jataga). Laadimisjaam peaks asuma todala servas, mitte selle sees oleval
saarel. -

iy

Py

2.Suunake peatuse dirigent, pidades silmas suuniseid:
- Kitsastes kdikudes peaks juhtmete vahemaa olema vahemalt 60 cm.
- Juhtmed peavad olema vahemalt 35 cm kaugusel takistustest, mis on kdrgemad kui 5 cm.
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- Juhtmed ﬁeavad olemavahemalt 30 cm kaugusel takistustest, mis on madalamad kui 5 cm ja
kérgemad kui 1 cm.

-Juhtmed peavad olema vahemalt 10 cm kaugusel takistustest, mis on madalamad kui 1T cm.

- Paralleelsete juhtmete vaheline kaugus peaks olema vahemalt 20 cm.

-Kanalid tuleb viia vahemalt 75 cm kaugusele basseinidest ja veekogudest.

-Juhtmed ei tohi Uksteist tletada.

- Piirdejuhtmeid kinnitavate tihvtide (18) vaheline kaugus ei tohiks olla suurem kui 75 cm.

- Kasutage ainult timpsunurki (min 100 )°.

-Robot voib Gletada teed voi konniteed, kui tee voi kdnnitee on samal tasemel kui muru. Piirdejuhe
tuleb asetada konniteeplaatide alla voivahele.

ud D vhad y Q"'

o

00 - | B=©

Juid » » :: > 60 Cm/24 iﬂ.'i » 20 Cm/8 in.

3.Viigb stoppkaabel ldbilaadimisjaamas asuvate korstnate. Uhendage esiosast tulev juhe - kuhu robot
pargib - musta klemmiga ja tagumisest osast tulev pidurdusjuhe punase klemmiga. Eemaldage 10-15
mm pikkune isolatsioon peatusjuhtme otstest ja Uihendage need laadimisjaama. Kui robot on
paigaldatud vastupidi, nditab robot, et ta on valjaspool to6piirkonda.

4.Uhendage madalpingekaabel laadimisjaama. Uhendage toiteplokk vooluallikaga. Kui piirav kaabel
onJaadimisjaamaga digesti ihendatud, Uhendage madalpingekaabel toiteallikaga.

5.Uhendage laadimisjaam maandusega, kasutades selleks tihvti (17).
6.Asetagerobotlaadimisjaama.

Laadimisjaama infotuled - sonumid

1.valge - niiduk véljaspool laadimisjaama

2.punane - laadimine

3.roheline-robot on tdielikult laetud

4.valge japunane vilkuv valgus - piirijuhe katkestatud
5.vilkuv kollane - robot uuendab tarkvara.

Robotijuhtimine juhtpaneelilt

Kdivitamine: vajutage ja hoidke sisse/valja lilitusnuppu (1b) 3 sekundit all.

Véljallilitamine: vajutage ja hoidke sisse/valja ltilitusnuppu (1b) 3 sekundit all.

Niitmise alustamine: vajutage niitmisnuppu (1a) ja seejdrel nuppu sisse/valja (1b).

Stopp: vajutage nuppu STOP (1d).

Kokhali(Ij< niitmine: vajutage niitmisnuppu (1a) ja seejarel vajutage ja hoidke all nuppu HOME (1¢) 3
sekundit.

Tagasi laadimisjaama: vajutage nuppu HOME (1¢) ja seejdrel sisse/valja lUlitit (1b).

Loikekorguse muutmine: vajutage ja hoidke niitmisnuppu (1a) 5 sekundit all, et kdivitada
niitmiskorguse reguleerimise reziim. Niitmisnupp (1a) suurendab 16ikekérgust 5 mm vérra, HOME-
nupp (1c) vahendab [6ikekdrgust 5 mm vérra. Kinnitage valik nupuga ON/OFF (1b).
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Avage niiduk PIN-koodiga: Tuleb sisestada neljakohaline kood. Number valitakse niitmisnupu (1a)
vajutamisega - the paaritu numbrivalimiseks v6i HOME-nupu (1¢) vajutamisega - Ghe paaritu numbri
valimiseks. Valitud numbri kinnitamiseks ja edasi liikkumiseks vajutage nuppu OK (1b). Vaikimisi PIN-
kood on: 0000

Tehasesdtete taastamine: tehaseseadete taastamiseks vajutage ja hoidke 5 sekundit all nuppe niitmine
(1a) jaHOME (1¢).

Sul?dvjljalijlitamine: seadme sundvaljalilitamiseks vajutage ja hoidke all nuppu sisse/vélja (1b) 15
sekundit.

Roboti juhtimine rakendusest
Robotijuhtimiseks telefoni abil on vaja paigaldada rakendus Intelligent Mower.

Robotijarakenduse sidumiseks on vaja:

1. Looge rakenduses konto

2 Robot vdib olla pusivalt Ghendatud WiFi-vorku voi thendada BT-kanali kaudu ldheduses oleva
telefoniga. Kdik funktsioonid ei ole BT-Ulhenduse kaudu kattesaadavad ja sellise ihenduse ulatus on
piiratud. Soovitatav on, et laadimisjaam ja robot oleksid WiFi ruuteri levialas.

3.valigerakenduses "Lisa seade" ja otsige robot. Seejdrel jargige rakenduse kirjeldust. Robot saab
tootada ainult 2,4 GHz sagedusalas tootavate vorkudega. 5 ja 6 GHz sagedusalasid ei toetata.
4.rakendus véimaldab:

-seadme to6tamise ajakava seadmine;

- l6ikekérguse muutmine;

- alustada niitmist, peatada robot ja kdskida tal baasi tagasi p6orduda;

- niitmise paigutuse muutmine, kas jooned peaksid olema piki- voiristi- véi poikisuunalised.
-murukaardija niidetud ala eelvaade;

-roboti PIN-koodi muutmine;

-vaade seadme kasutusajaloole;

- kui avastatakse katkestus piiravas kaabliahelas, nditab rakendus vea ligikaudset asukohta.

5 Roboti kasutamist on véimalik jagada kasutajakontode vahel. Igal kasutajal peaks olema oma konto.

Tiaiendavad kommentaarid:

Vihmaandur on seadme korpusel olev komponent, millel on kaks elektroodi. Kui andurisse koguneb

Eiisav kogus vett - teave ldheb seadmesse. See andur mdarab maapinna niiskuse/niiskuse. Kui vesi
ogunebandurisse - maapind on niiskem. Kui see kuivab, peaks maapind ka piisavalt kuivama, et

robotirattad eilibiseks. Vihmapiisad ja vihm iseenesest ei ohusta robotit.

Vihmaandurireaktsioone saab rakenduses sisse ja vadlja lulitada

(2) ajakava saab té}asustada ainult tulevikus. Kui t66 peaks vastavalt ajakavale algama kell 9 hommikul

jaloppema kell 10 hommikul ning niitmist alustatakse kasitsi - robot ei I6peta to0d vastavalt ajakavale.

Eui robot alustab graafiku jargi automaatselt, siis po6rdub ta parast graafikus méargitud aega tagasi
aasi.

Niitmisrobot hoiab muru niidetud. Enne hooaja algust on soovitatav muru niita traditsiooniliste

meetoditega. Erinevus valitud niitmispikkuse ja muru pikkuse vahel ei tohiks olla suurem kui 10 mm.

Loigatud muru multSitakse ja seda voib jatta murule vaetiseks.

Soovitatav on valida p6ik- v6i pikisuunaline niitmisreziim, et robot séidaks |ahemate piirdejoonte

vahel. Soovitatavalt ei tohiks piiritlustrosside vaheline kaugus lGletada 20 meetrit. Kui vahemaa on

suurem, voivad séltuvalt maastikust ja takistuste arvust tekkida moonutused ja kdrvalekalded rajal.

Puhastamine ja hooldus

Veenduge, et seade on enne hooldustoode teostamist vélja ltlitatud.

PUhki eseadetregulaarseltniiskeIaﬁiga.Eemaldageléiketera kambrist kogunenud murujaatmed.
Hooldustddde tegemisel teravate I6ikevahendite laheduses tuleb kanda kaitsekindaid. Vahetage terad
vdlja, kui tdheldatakse halvenenud rohuldiketulemust (sakilised rohutera). Terad on kahepoolsed. Tera
vahetamisel uue vastu on soovitatav vahetada vélja ka kinnituskruvi.

Kui seadet ei kasutata pikemat aega, on soovitatav hoida seda -20—60 kraadi juures ja aku laetuse
tasemel umbes 50%.

118



RL5010

©® BLAUPUNKT

Veateated

Kui saate veateate, kontrollige niiduki seisukorda, et see ei oleks takerdunud minEi takistuse kilge, et

llemine osa saaks vabalt liikuda. Soovitatav on viia niiduk laadimisalusele ja taas

divitada see. Kuiviga

pusib, tuleb p66rduda teenindusse. Loetelu kdige sagedamini esinevatest vigadest:

£104 Firmware update error Kaivitage niiduk uuesti.Veenduge, et WiFi vorgu leviala on piisavalt
P hea. Kui probleem psib, votke Gihendust teenindusosakonnaga
Kontrollige ja kiigutage tGlemist korpust ettevaatlikult. Asetage robot
E202 Kokkupérkeanduriviga alusele ja kdivitage uuesti. Kui probleem piisib, votke tihendust
teenindusega.
£207 Piirdekaabli anduri viga Viige robot Iaadlmlsaltfsele,taaskalw.tage‘ Kui probleem piisib, votke
tthendust teenindusega.
£301 Viga, robot ei saa poodrduda tagasi Veenduge, et juurdepédds laadimisalusele ei ole blokeeritud. Vajutage
dokkimisalusele nuppu STOP ja laske robotil uuesti baasi tagasi péorduda.
£302 Viga, robot on kinni jaanud Kontrollige, et momtaklstuseloleks nlldukltI||ku_matukste|nud voi et
rattad ei oleks mattunud mudasesse pinnasesse.
£304 Viga, robot on les tastetud Kontrollige, et robot ei qle taklst\ljss‘e'Jv?.oksnud voi et rattad eiole
takistusse kinnijaanud.
E307 Viga, robot on imber pé6ranud Kaaluge raskele maastikule piiratud juurdepaasuga saare loomist.
Viga, robot ei ole kdivitunud jaamast voi Peatage robot nupuga STOP, alustage niitmist uuesti, vajutades nuppe
E310 Lo "
piirdejoonest MOW ja OK
E311 Viga, kokkuporge kaardistamise ajal Eemaldage takistus rajalt piirjoonel. Kdivitage niitmine uuesti
£313 Viga, liigne kalle Veenduge, et maait‘lk‘u kallgeluletaks p"”‘{\sﬁtage robotalusele,
taaskaivitage ja alustage uuestiniitmist.
Veenduge, et niiduki kettas ei oleks blokeeritud, puhastage
E437 Viga, niitmismootori kaitse I6ikekambrisse kogunenud ileliigne. Kontrollige, et muru poleks liiga
paks ja pikk
E441 Viga, vasakpoolne ratas blokeeritud eemaldage takistus ja kdivitage robot uuesti.
E451 Viga, parempoolne ratas on blokeeritud eemaldage takistus ja kdivitage robot uuesti.
E501 Viga, vale aku olek VllgerobotIaadlmlsaIL.J.sele,taaska|V|_tage4 Kui probleem piisib, votke
tthendust teenindusega.
. " s - Viige robot laadimisbaasi, taaskaivitage. Kui probleem piisib, votke
E502 Viga, aku pinge liiga kérge iihendust teenindusega.
503 Viga, aku pinge liiga madal Viige robotIaadlmlsal\.{sele,taaskalw‘tage. Kui probleem piisib, votke
tihendust teenindusega.
E507 Viga, aku temperatuur liiga madal Veenduge, et imbritsev temperatuur on vahemikus 0-40 kraadi C.
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E601 Kommunikatsiooniviga laadimisjaamaga Uhendage dOkkImlSJ?a!’T\ Iat\tlja}lhendage see.voolualllkaga. Kui
probleem piisib, votke Gihendust teenindusega
E604 Viga, katkine piirdekaabel Soovitatav on kasutada rakendust, et leida katkine osa piirdekaablist.
Kontrollige roboti asukohta, veenduge, et piiritlustraat ei asu liiga
E605 Viga, robot on valjaspool toopiirkonda stigaval ja on Gigesti paigutatud. Kontrollige, kas stoppkaabel on
oigesti thendatud laadimisjaama.
Kontrollige, et piirdekaabel on 6igesti paigutatud, et laadimisjaam
E606 Viga, maastiku kaardistamise viga asub tasasel pinnasel, et piirdekaabel asub kiingastel, mille kalle on
alla 15%.
Viga, piirdekaabel on liiga pikk voi to6alaon | Reguleerige piirdekaabli pikkust, see ei tohiks olla pikem kui 180 m ja
E607 . N K . .
liiga suur kogu tooala eitohiks olla suurem kui 1000 m2.
E609 Vlga,laadlmllsmama k|nn|t\{stap|d on Kontrollige laadimisjaama kinnitustappide kinnitamist.
paigutatud valesti
£610 Viga laadimisjaama uuendamine ebasnnestus Kéivitage robotuues»tua gFetageIaadlm!SJaama. Kui probleem piisib,
votke Ghendust teenindusega.
Viga, piirdejuhe eiole laadimisjaama kiilge Veenduge, et piirdejuhe on 6igesti laadimisjaama kiilge tihendatud.
E611 " . . - - R f . K
thendatud Kui probleem piisib, votke tihendust teenindusorganisatsiooniga.
£702 Tehase lihtestamine ebadnnestus Kanvntageﬂrtﬂ)botnuues"tlja asetage see Iaadlmls@ama_.Kullprobleem
pusib, votke Ghendust teenindusorganisatsiooniga

Tehnilised andmed:

Toiteallikas: 24V AC, 1.5A

Kinnituskaabli maksimaalnezpikkus: 180m
Maksimaalne té6ala: 1000 m

Saatja sagedusvahemik: 2,4-2,484 GHz
Saatja voimsus: <20 dBm

Lubatud imbritseva keskkonna temperatuur t66 ajal: 0-50 °C
Helirohu tase (LpA): 55 dB (A)
Mooétemadramatus (K): 3 dB (A)
Uhiku kaal: 19.6 kg

Andmed toiteallika kohta:
Model: DZ0488WL240200V

Input:100-240V-50/60Hz 1.5A
Output:24.0V-2.0A 48.0W
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Svariga informacija

Lai nodroSinatu visaugstako lietotaja apmierinatibu, produkta
veiktspéju un pilnvértigu ta funkcijuizmantosanu, pirms
ierices lietoSanas ieteicams rupigiizlasit o rokasgramatu.
Pirms ierices pirmas lietoSanas reizes ievérojiet 3aja
rokasgramata sniegtos noradijumus. Razotajs neuznemsies
atbildibu par jebkadiem bojajumiem, kas radusies, lietojot
ierici neatbilstosi paredzétajam lietoSanas veidam vai
nepareizilietojot. LietoSanas instrukcija ir jasaglaba turpmakai
lietosanai.

Drosiba darbavieta:

* Masinair paredzétazales plausanai. Neizmantojietierici
citam darbibam.

* Darbavietaijabut sakoptai un labi apgaismotai. Nekartiba un
slikts apgaismojums veicina nelaimes gadijumus.

* Pirms darbu uzsakSanas vietairjasagatavo unjaiztira,
nonemot visus akmenus, zarus, vadus un citus sveskermenus,
kas izvirzas no zemes.

* Neizmantojietierici ar elektrisko stravu spradzienbistama
vidée, ko rada uzliesmojosi skidrumi, gazes vai putekli. lerice
var radit dzirksteles, kas var aizdedzinat putek|us vai dumus.

* Nelaujiet bérniem vai noverotajiem atrasties vietas, kur tiek
izmantota ierice ar elektriski darbinamu motoru.

* Atstajiet darza tehniku ar elektrisko piedzinu arpus publiski
pieejamas vietas.

* Operatorsvailietotajs ir atbildigs par nelaimes gadijumiem
vai apdraudéjumiem, kas radusies citam personam vai videi.

Elektrodrosiba

* lerici pieslédziet tikai tadai kontaktligzdai, kuras
raksturlielumi atbilst uznominalplaksnites noraditajam
vértibam. Parbaudiet, vai visu pie sienas kontaktligzdas
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pieslégtoiekartu kopéjais energijas patérins neparsniedz
drosinataja maksimalo slodzi. Ja tiekizmantots pagarinatajs,
parbaudiet, vai pagarinatajam pievienoto iekartu kopéjais
energijas patérind neparsniedz pagarinataja slodzes
parametrus. Pagarinatajs janovieto ta, laiizvairitos no
nejausasvilkSanas un paklup3anas parto, un tasjanovieto
arpus darba zonas.

* Nepaklaujiet baroSanas avotu lietus vai mitriem apstak|iem.
Jaiericéiek|ust Gdens, palielinas elektriskas stravas trieciena
risks.

* Lai nodroSinatu papildu aizsardzibu, irieteicams uzstadit
paliekosas stravasierici (RCD) ar nominalo paliekoSo stravu,
kas neparsniedz 2 A, elektribas kéde, kas nodrosina zales
plavéjaladétaja barodanu. Sajajautajumajakonsultéjasar
specialistu elektriki.

* Gaidamas vetras un bistamu laikapstak|u gadijumano
uzlades stacijas jaatvieno baros$anas avots un kabeli, lai
samazinatu elektrisko komponentu bojajumu risku. Kad
briesmas ir pargajusas, stravas padevivar pieslégt no jauna.

Drosiba lietoSana

* lericeir paredzéta tikai lietoSanai majas apstaklos.
Neizmantojietierici citiem mérkiem, kas nav saderigi ar tas
paredzéto lietojumu.

* Darbu arierici nedrikst veikt, ja esat noguris vai alkohola,
narkotiku vai medikamentu iespaida. LietoSanas laika ir
nepiecieSama pilniga koncentréSanas un piesardziba.
Neuzmaniba varizraisit nelaimes gadijumus un nopietnas
traumas vai materialos zaudéjumus.

* Pirmsierices palaiSanas nonemiet visus ierices regulésanai
izmantotos instrumentus. Atstajot instrumentus kustigajas
dalas, var gat traumas.

 So aprikojumu drikst lietot bérni, kas sasniegusivismaz 8
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gadu vecumu, un cilvéki arierobezotam fiziskajam un
garigajam spéjam, kuriem trakst pieredzes un zinasanu par
aprikojumu, ja tiek nodroSinata uzraudziba vai instruktaza
par to, ka drosilietot aprikojumu, lai izprastu ar to saistitos
riskus. Berni nedrikst spéeléties ar aprikojumu. Bérni bez
uzraudzibas nedrikst veikt aprikojuma tiriSanu vai apkopi.

* Ipasiuzmanigilietojiet ierici, ja tas tuvuma ir bérnivai
majdzivnieki. Nelaujiet bérniem spéléties arierici. lerices
vadiba, izmantojot lietotni, ir atlauta tikai pieauguso
uzraudziba.

* lerices darba zona nedrikst atrasties cilvéki, jo ipasi bérni vai
majdzivnieki.

* Pieskarties kustigam dalam, pieméram, grieSanas asmeniem,
drikst tikai tad, kad tie ir pilniba apstajusies.

* Jaiericeiraizsprostota, jaiericéirnovérojamas nedabiskas
vibracijas vai ja nepiecieSams veikt apkopes darbus,
nekavéjoties to izslédziet. Atkartoti iedarbinot, vispirms
japarbauda, vai nav bojajumu. Bojatu ierici nedrikst lietot.

* Bojata kabela vai kontaktdaksas gadijuma pirms remonta
veikSanas vispirmsiericeir jaatvieno no stravas padeves.

* Akumulatoru drikst uzladét tikai ar razotaja piegadato
uzlades staciju.

* lerici nedrikstiegremdét ideni vai cita Skidruma.

* lericeregularijatira, ka ieteikts sadala "lerices tiriSana un
apkope".

* Izmantojiet tikai originalos vai razotaja ieteiktos ierices
piederumus. Ja tiekizmantoti razotaja neiesniegti
piederumi, tie var sabojat ierici un apdraudét lietoSanas
drosibu.

* Laiizvairitos no signala traucéjumiem, ierobezojuma kabeli
nedrikst bat saviti.

* Jazalienatiekizmantots skarifikators, ierobezojuma vadi ir
janogremde, lai noverstu bojajumus. Signals no vadiem
darbosies pareizi, ja vadi bus novietotilidz5 cm zem zemes
limena.
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* Plaujmasinu nedrikst lietot temperatura, kas ir zemaka par
0o Cun augstaka par 500 C. Parak zema vai parak augsta
temperatura samazina masinas veiktspéju un var izraisit
nelaimes gadijumus.

* Nekadinereguléjiet neko uz uzlades stacijas vai plausanas
robota.

* Veicotrobotaapkopi, tiriSanu un darbu plausanas asmenu
tuvuma, ieteicams valkat aizsargcimdus.

* Navieteicamsizmantot robotizéto zales plaveju zales
plausanai, kamér tiek izmantoti smidzinataji un zaliens tiek
laistits. Plavéja darba grafika janem véra laistisanas grafiks.

direktivas 2012/19/ES prasibas. lepazistieties ar prasibam par vietéjo elektrisko un
elektronisko iekartu atkritumu savaksanas sistému. Rikojieties atbilstosi vietéjo tiesibu aktu
noteikumiem. So izstradajumu nedrikst izmest kopa ar parastiem majsaimniecibas
atkritumiem. Veca izstradajuma pareiza likvidésana novérs iespéjamas negativas sekas
apkartéjai videi un cilvéku veselibai.

ﬁ Jauziericesir parsvitrota atkritumu konteinera zime, tas nozimé, ka uz to attiecas Eiropas

N Izstradajums irizgatavots no augstas kvalitates materialiem un sastavdalam, ko var paklaut
%9 otrreizéjai parstradei unizmantot atkartoti.
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lerices apraksts:

1.vadibas panelis: 8.rokturis

a) Plausanas poga MOW 9.akumulatora vacins

b) OK slédza poga 10.informativie LED

¢) HOME poga 11.uzlades stacija

d) STOP poga 12.zemsprieguma kabelis

e) Akumulatora uzlades limenaindikators (25-  13.stravas padeve pavadu
100%) 14 Lietosanas instrukcija

f) WiFi savienojuma indikators 15.ierobezojuma kabelis

g) Bluetooth savienojumaindikators 16.skraves

h) Bridinajums par izladétu akumulatoru 17.adatas

i) indikators: robots blokéts 18. adatas

2.augséjais apvalks 19. paliglinija

3.apturésanas poga 20.savienotajs ierobezojuma kabelim
4.aizmuguréjie riteni 21.papilduasmenu komplekts
5.uzlades pieslégvietas kontakti 22.asmenu stiprinajuma skraves
6. priekséjieriteni 23. Allena atsléga

7.disks ar grieSanas asmeniem

Plausanas robota uzstadisanai nepiecieSamie instrumenti:
-amurs - lai iedzitu tapas, kas turierobezojoso trosi.

- lapsta/ lapsta - rakSanai norobeZojosaja linija.

- stieplu nonemsanas griezéjs - ierobezojosas stieples sagatavosanai.
- knaibles

Uzlades stacijas, robezvadu un robotizétas plaujmasinas uzstadisana

1 Sagatavojiet vietu uzlades stacijai. Tai jabut saméra lidzenai un neaizsalusai vai neapplustosai.
leteicams atstat 1,5 m attalumu taisna linija bez $kérsliem gar staciju (prieksa un aizmuguré). Stacijai
jaatrodas darbazonas mala, nevis uz salas $aja zona.

=
E

2.lzvietojiet pieturas vadu, nemot véra vadlinijas:

- Sauras ejas attalumam starp vaditajiem jabat vismaz 60 cm.

-Vadiem jaatrodas vismaz 35 cm attaluma no $kérsliem, kas iraugstaki par 5 cm.

-Vadiem jabut vismaz 30 cm attaluma no $kérsliem, kas ir zemaki par 5 cm un augstaki par 1 cm.
-Vadiem jabuat vismaz 10 cm attaluma no skérsliem, kas ir zemaki par 1 cm.

- Attalumam starp paralélajiem vadiem jabat vismaz 20 cm.

- Caurulvadijanovada vismaz 75 cm attaluma no baseiniem un Gdenstilpém.

-Vadi nedrikst krustoties.
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- Attalums starp tapam (18), kas nostiprina robezvadus, nedrikst bat lielaks par 75 cm.

- Izmantojiet tikai taisnus lenkus (min 100 )°

- Robots var $kérsot celinu vai brugi, ja celin$ vai brugis ir tada pasa limeni ka zaliens. Robezvads
janovieto zem ietves plaksném vai starp tam.

0| - [~

= 60cm/24in”  « 20 cm/8 in’

ry

|
é |
¥

3.l1zvelciet apstasanas vadu caur uzlades stacijas piltuvém. Pievienojiet vadu, kas nak no priek$éjas
puses, kur robots stavés, pie melna terminala, unierobezosanas vadu, kas nak no aizmuguréjas dalas,
pie sarkana terminala. Nonemietizolaciju 10-15 mm garuma no apstadinasanas vada galiem un
pievienojiet tos uzlades stacijai. Ja tas bls uzstadits otradi, robots noradis, ka atrodas arpus darba

4. Pievienojiet zemsprieguma kabeli uzlades stacijai. Savienojiet barosanas avotu ar stravas avotu. Kad
ierobezojuma kabelis ir pareizi pievienots uzlades stacijai, savienojiet zemsprieguma kabeli ar
barosanas avotu.

5.Pieslédziet uzlades staciju zemei, izmantojot tapas (17).

6. Novietojiet robotu uz uzlades stacijas.

Uzlades stacijas informativas lampinas - zinojumi
1.balta - plaujmasinas aréja uzlades stacija
2.sarkans - uzlade

3.zal$-robotsir pilniba uzladéts

4. mirgo balta unsarkana-robezvads partraukts
5.mirgo dzeltena - robots atjaunina programmataru.

Robota vadiba no vadibas panela

leslégsana: nospiediet un turietieslégsanas/izslégsanas pogu (1b) 3 sekundes.

Izslegsana: nospiediet un turietieslégsanas/izslégsanas pogu (1b) 3 sekundes.

Plausanas sak$ana: nospiediet plausanas pogu (1a) un péc tamieslégsanas/izslégsanas pogu (1b).
Vietéja plausana: nospiediet plausanas pogu (1a) un péctam nospiediet un 3 sekundes turiet
nospiestu HOME pogu (1c).
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Atgriesanas uz uzlades staciju: nospiediet HOME pogu (1¢) un péc tam ieslégsanas/izslégsanas slédzi
(1b).

Plausanas augstuma maina: nospiediet un turiet plausanas pogu (1a) 5 sekundes, lai ieslégtu
plausanas augstuma regulésanas rezZimu. Plausanas poga (1a) palielina plausanas augstumu par 5 mm,
HOME poga (1c) samazina plausanas augstumu par 5 mm. Apstiprinietizvéli ar ieslégsanas/izslégsanas
pogu (1b).

Atblokéjiet plaujmasinu ar PIN kodu: Jaievada 4 ciparu kods. Ciparu izvélas, nospiezot plausanas pogu
(1a) - laiizvélétos vienu no nepara cipariem, vai HOME pogu (1c) - lai izvélétos vienu no para cipariem.
Lai apstiprinatu izvéléto ciparu un turpinatu darbu, nospiediet pogu OK (1b). Nokluséjuma PIN kods ir:
0000.

Atjaunot rapnicas iestatijumus: lai atjaunotu ripnicas iestatijumus, nospiediet un 5 sekundes turiet
nospiestu plausanas (1a) un HOME (1¢) pogu.

Piespieduizslégsana: lai piespiestu iericiizslégties, nospiediet un turiet ieslégSanas/izslégsanas pogu
(1b) 15 sekundes.

Robotu vadiba no lietotnes
Lai vaditu robotu, izmantojot talruni, ir nepiecieSams instalét lietotni Intelligent Mower.

Lai savienotu robotu ar lietotni, ir nepiecieSsams:

1.1zveidojiet kontu lietojumprogramma

2 Robotu var pastavigi pieslégt WiFi tiklam vai, izmantojot BT kanalu, izveidot savienojumu ar tuvuma
esosu talruni. Ne visas funkcijas ir pieejamas, izmantojot BT savienojumu, un $adam savienojumam ir
ierobezots diapazons. Irieteicams, lai uzlades stacija un robots atrastos WiFi marsrutétaja darbibas
zona.

3.lietotné atlasiet "Pievienotierici" un mekléjiet robotu. Péc tam sekojiet aprakstam
lietojumprogramma. Robots var darboties tikai ar tikliem, kas darbojas 2,4 GHz josla. 5 un 6 GHz joslas
nav atbalstitas.

4. lietojumprogramma lauj:

- iestatot grafiku, kad ierice var darboties;

-mainot grieSanas augstumu;

- sakt plausanu, apturét robotu un likt tam atgriezties bazé;

- plausanasizkartojuma maina - vai plausanas linijam jabat gareniskam, Skérseniskam vai skérslinijam.
- zaliena kartes un plautas platibas prieksskatijums;

- mainitrobota PIN kodu;

-ierices darbibas véstures parskatu;

-jatiek konstatéts partraukums ierobeZojosa kabela kédé, programma norada aptuveno bojajuma
atrasanasvietu.

5Robota darbibuiriespéjams kopigot starp lietotaju kontiem. Katram lietotajam jabut atseviskam
kontam.

Papildu piezimes:

Lietus sensorsirierices korpusa sastavdala ar diviem elektrodiem. Kad sensora uzkrajas pietiekams
Gdens daudzums, informacija nonak iericé. Sis sensors nosaka zemes mitrumu/mitrumu. Ja sensora
uzkrajas
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udens, zeme ir mitraka. Kad tas izzst, zemei ari vajadzétu pietiekami izzat, lai robota riteni neslidétu.
Lietus pilieni un lietus pats par sevi nerada draudus robotam.

Lietus sensorareakciju varieslégt unizslégt lietotné.

(2) Grafiku var noradit tikai nakotné. Ja darbs saskana ar grafiku ir jasak plkst. 9.00 un japabeidz plkst.
10.00 un plausana tiek sakta manuali - robots nepabeigs darbu saskana ar grafiku. Ja robots saks darbu
automatiski saskana ar grafiku, tas atgriezisies bazé péc grafika noradita laika.

Plausanas robots uztur zalienu noplautu. Pirms sezonas sakuma zalienu ieteicams noplaut, izmantojot
tradicionalas metodes. Starpiba starp izvéléto plausanas garumu un zales garumu nedrikst bt lielaka
par 10 mm. Noplauta zale tiek mulcéta, un to var atstat uz zaliena ka méslojumu.

leteicams izvéléties Skérsvirziena vai garenvirziena plausanas rezimu, lai robots brauktu starp tuvak
esosajiem robezvadiem. leteicams, lai attalums starp norobezojosajiem vadiem neparsniegtu 20
metrus. Ja attalumsir lielaks, atkariba no reljefa un skérslu skaita var rasties traucéjumi un novirzes
cela.

Tirisana un apkope

Pirms apkopes darbu veik3anas parliecinieties, ka ierice irizslégta.

Regularinoslaukietiericiar mitru dranu. No plausanas asmenu kameras notiriet sakrajusos noplauto
zali.Veicot apkopes darbus asu griesanas elementu tuvuma, jalieto aizsargcimdi. Ja novérojams
sliktaks zales plausanas rezultats (zobaini zales asmeni), nomainiet asmenus. Asmeni ir divpuséji.
Nomainot asmeni pretjaunu, ieteicams nomainit ari stiprinajuma skravi.

Jaierice netiks lietota ilgu laiku, ieteicams to uzglabat -20—60 gradu temperatdra un akumulatora
uzlades limeniaptuveni 50 %.

Kladu zinojumi

Sanemot kludas zinojumu, parbaudiet plaujmasinas stavokli, vai ta nav aizkérusies uz $kérsla un vai
augséjadalavar brivi kustéties. leteicams plaujmasinu aizvest uz uzlades bazi un to iedarbinat no
jauna.Jaklada saglabajas, irjasazinas ar servisa dienestu. Biezak sastopamo klidu saraksts:

- . - _ Restartéjiet plaujmasinu. Parliecinieties, ka WiFi tikla parklajums ir
E104 Programmataras atjauninasanas klada I . _ - S .
pietiekamilabs. Ja probléma saglabajas, sazinieties ar servisa nodalu.
£202 sadursmes sensora klida Parbaudletu[\}/legll|esupc_>J|etaugsej?_korpu§u_.Ieyleto;let rgbot_u pamatné
’ un restartéjiet. Ja probléma saglabajas, sazinieties ar servisa dienestu.
£207 Perimetra kabela sensora klada Parvietojiet robotu uz uzladels ?a;l, restarte.Jlet Japrobléma saglabajas,
: i sazinieties ar servisu.
E301 Klada, robots nevar atgriezties dokstacija Parliecinieties, ka plek!Lfve}JzIadesstacualnav bl_oke.ta.N(_)sEnedletSTOP
pogu un paltdziet robotam atkal atgriezties baze.
£302 Klada, robots ir iespradis Parbaudiet, vai p[au;masnju na\{lmObl!lZ?JlS kards skérslis vai vai riteni nav
’ ierauti dublaina zemeé.
£304 Klada, robots ir pacelts Parbaudiet, vairobots nav uzbravuc_ls u_zsl,(ers!a vairiteni naviespradusi
! Skersli.
E307 Klada, robots irapgazies Apsverietiespéjuizveidotierobezotas piekluves salinu sarezgitam apvidum.
E310 KlGda, robots naviedarbinats no stacijas | Apstadiniet robotu ar STOP pogu, saciet plausanu no jauna, nospiezot MOW
vainorobezojosa stiena un OK pogas.
E311 Klada, sadursme kartésanas laika Nonemt skérslino cela pie robezlinijas. Palaidiet plausanu no jauna
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Parliecinieties, ka reljefa slipums neparsniedz robezu. Novietojiet robotu

E313 Kluda, parmerigs slipums bazé, restartéjiet un saciet plausanuno jauna.
Parliecinieties, ka plausanas asmens disks nav blokéts, iztiriet plausanas

E437 KlGda, plausanas motora aizsardziba kamera uzkrajusos lieko. Parbaudiet, vai zale teritorija nav parak bieza un

gara.

E441 Klada, blokéts kreisais ritenis nonemiet skérsliun iedarbiniet robotu nojauna.

E451 Klada, blokéts labais ritenis nonemiet $kérsli un restartéjiet robotu.

501 Klada, nepareizs akumulatora stavoklis Parvietojiet robotu uz uleaQeslban un re'starFeJleL Japrobléma saglabajas,

sazinieties ar servisa dienestu.
E502 Klada, parak augsts akumulatora Parvietojiet robotu uz uzlades bazi, restartéjiet. Ja probléma saglabajas,
spriegums sazinieties ar servisu.
503 Klada, parak zems akumulatora spriegums Parvietot robotu uzuzladgspagl,restarteft.Ja probléma saglabajas,
sazinieties ar servisu.
E507 Kluda, parak zema a_kumulatora Parliecinieties, ka apkartéjas vides temperatarairno 0 lidz 40 °C.
temperatira
601 Komunikacijas klada ar uzlades staciju Atvienojietun pmwgnouetquks?acuu stra.vasa.votam Japrobléma
saglabajas, sazinieties ar servisa dienestu.

E604 Klada, parrauts perimetra vads leteicams izmantot lietotni, lai atrastu parrauto perimetra vada dalu.
Parbaudiet robota atrasanas vietu, parliecinieties, ka apstadinajuma vads

E605 Klada, robots atrodas arpus darba zonas | neieslid parak dzili un ir pareizi novietots. Parbaudiet, vai apstasanas vads ir

pareizi pievienots uzlades stacijai.

Parbaudiet, vai norobezojo3ais vads ir pareizi novietots, vai uzlades stacija

E606 Klada, reljefa kartésanas klada atrodas uzlidzenas zemes, vai norobeZojosais vads atrodas uz pauguriem ar

slipumu, kas mazaks par 15%.
E607 Klada, ierobeZojosais kabelis ir parak gars |Pielagojiet ierobezojosa kabela garumu, tas nedrikst bat garaks par 180 m un
vaidarba zonas platiba ir parak liela kopéja darba zona nedrikst bat lielaka par 1000 m2.
E609 Kluda, uzlfides staC|Jas stlprlnéjgma tapas Parbaudiet uzlades stacijas stiprinajuma tapu stiprinajumu.
ir novietotas nepareizi
E610 Klada atjauninat uzlades staciju neizdevas Restarteuetrobotu_t_m novngt_opgt uz uzla(?Ies s_tacuas Japrobléma
saglabajas, sazinieties ar servisa dienestu.
611 Klada, robezvads nav pievienots uzlades Parliecinieties, vai robezvads ir pareizi pievienots uzlades stacijai. Ja
stacijai probléma saglabajas, sazinieties ar servisa organizaciju.
£702 Rapnicas atiestatisana neizdevas Restartéjiet robotu un novietojiet to uz uzlades stacijas. Ja probléma

saglabajas, sazinieties ar servisa organizaciju.
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Tehniskie dati:

Barosanas avots: 24V AC, 1.5A

Maksimalais ierobezojosa kabela garums: 180 m

Maksimalais darba laukums: 1000 m?

Raiditaja frekvencu diapazons: 2,4 - 2,484 GHz

Raiditajajauda: <20 dBm

Pielaujama apkartéjas vides temperattra darbibas laika: 0-50 °C
Skanas spiediena limenis (LpA): 55 dB (A)

Mérijumu nenoteiktiba (K): 3 dB (A)

Vienibas svars: 19.6 kg

Elektroapgades dati:
Model: DZ0488WL240200V
Input:100-240V-50/60Hz 1.5A
Output:24.0V-2.0A 48.0W
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EU — DECLARATION OF CONFORMITY © BLAUPUNKT

01/2024/RL5010 Blaupunkt Competence Center
MANUFACTURER: 2N-Everpol Sp. z 0.0.
BLAUPUN KT COMPETENCE CENTER Registered office:

Putawska 403A

2N-Everpol Sp. z 0.0. 02-801 Warsaw, Poland

ul. Putawska 403A
02-801 Warsaw, Poland Corespondence address:
! Putawska 12

05-532 Baniocha, Poland
Authorized person to prepare the technical documentation: Phone +48 22 688 08 00
Tomasz Jakdbcezyk
ul. Putawska 403A
02-801 Warsaw, Poland

We declare under our sole responsibility that our product:

Type of device: Robotic lawn mower
Name: RL5010

If used for its intended use complies with the essential protection requirements relating to the:

2014/30/EU (EMC Directive)

2014/53/EU (RED Directive)

2006/42/EC (MD Machinery Directive)

2011/65/EU (RoHS Directive) and its Annex Il amending directive 2015/863/EU

The assessment of this product has been based on the following standards:

EMC standards:

EN 300328 v2.2.2:2019

EN 301 489-1v2.2.3:2019

EN 301 489-17 v3.2.4:2020

EN 55014-1:2017+A1:2020 | EN IEC 55014-1:2021
EN 55014-2:2015 | EN IEC 55014-2:2021

EN IEC 61000-3-2:2019+A1:2021

EN 61000-3-3:2013+A1:2019+A2:2021

EN IEC 62311:2020

MD and LVD standards:

1SO 12100:2010

EN 60335-1:2012+A11:2014+A13:2017+A1:2019+A14:2019+A2:2019+A15:2021
EN 50636-2-107:2015+A1:2018+A2:2020+A3:2021
EN 62233:2008

RoHS standards:

EN IEC 63000:2018

STCTMIGSInGRIUSIY

authorized person to issue t¥e d 535?5{5% of ionf:l_'mity

/ \-\

Warsaw, 09.12.2024



DEKLARACJA ZGODNOSCI UE ©® BLAUPUNKT

01/2024/RL5010 Blaupunkt Competence Center
PRODUCENT: 2N-Everpol Sp. z 0.0.
BLAUPUNKT COM PETENCE CENTER Dane rejestrowe:

Putawska 403A

2N-Everpol Sp. z 0.0.

02-801 Warszawa, Polska
ul. Putawska 403A

02-801 Warszawa, Polska Adres korespondencyjny:
’ Putawska 12

05-532 Baniocha, Poland

Osoba upowazniona do przygotowania dokumentacji technicznej: Telefon +48 22 688 08 00

Tomasz Jakdbczyk
ul. Putawska 403A
02-801 Warszawa, Polska

Deklarujemy, na nasza wytaczng odpowiedzialnosé, ze produkt:

Typ urzadzenia: Kosiarka automatyczna
Symbol: RL5010

Jezeli jest stosowany zgodnie z przeznaczeniem, spefnia zasadnicze wymogi w zakresie ponizszych
dyrektyw i rozporzadzeri:

2014/30/WE (Dyrektywa EMC)

2014/53/EU (Dyrektywa RED)

2006/42/WE (Dyrektywa maszynowa MD)

2011/65/WE (Dyrektywa RoHS) oraz zatacznik Il do dyrektywy zmieniajacej
2015/863/UE

Ocena tego produktu zostata oparta na nastepujacych normach:

Normy RED i EMC:
EN 300 328 v2.2.2:2019

EN 301 489-1v2.2.3:2019

EN 301 489-17 v3.2.4:2020

EN 55014-1:2017+A1:2020 | EN IEC 55014-1:2021
EN 55014-2:2015 | EN IEC 55014-2:2021

EN |EC 61000-3-2:2019+A1:2021

EN 61000-3-3:2013+A1:2019+A2:2021

ENIEC 62311:2020

Normy MD i LVD:

1SO 12100:2010

EN 60335-1:2012+A11:2014+A13:2017+A1:2019+A14:2019+A2:2019+A15:2021
EN 50636-2-107:2015+A1:2018+A2:2020+A3:2021
EN 62233:2008

Norma RoHS:

EN IEC 63000:2018

V/
A
_r_-"_k—
\

/ Tomasz Jakdbeczyk
Imie i nazwisko osoby upowaznionej do wystawienia deklaracf\zgodnos’ci

Vet

President

Warszawa, 09.12.2024



® BLAUPUNKT

Competence Center
2N-Everpol Sp.z o.0.

ul. Putawska 403A
02-801 Warsaw, Poland
phone: +48 22 688 08 00
e-mail: info@everpol.pl
www.blaupunkt.com

W przypadku pytan lub probleméw
prosimy o kontakt z naszym serwisem.
In case of questions or problems
please contact our service.

Tel. 0048 22 688 08 33
Email:tools@blaupunkt.pl

Wszelkie prawa zastrzezone. Wszystkie nazwy marek sg zarejestrowanymi
znakami towarowymi nalezacymi do odpowiednich podmiotéw.
Dane i parametry techniczne moga ulec zmianie bez wczesniejszego uprzedzenia.

All rights reserved. All brand names are registered trademarks of their
respective owners. Specifications are subject to change without prior notice.
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